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PLEASE NOTE THAT THE DEVICE MANUAL CAN BE CREATED FOR MORE THAN ONE MODEL.
INFORMATION YOUR DEVICE CAN NOT BE CONTAINING THE FUNCTION LISTED IN THE MANUAL.

GENERAL SAFETY INSTRUCTIONS & WARNINGS

 Before using this device please read the instruction manual carefully.

* Please make sure the rated voltage is the same as the voltage that you
used.

* Please keep the instructions, the guaranty certificate, the sales receipt,
and if possible, the carton with the inner packaging!

* The device is intended exclusively for private use and not for commercial
use, not for professional use!

» Always remove the plug from the socket whenever the device is not in
use when attaching accessory parts, cleaning the device, or whenever
a disturbance occurs. Switch off the device beforehand. Pull on the
plug, not on the cable.

» To protect children from the dangers of electrical appliances, never
leave them unsupervised with the device. Consequently, when selecting
the location for your device, do so in such a way that children do not
have access to the device. Take care to ensure that the cable does not
hang down.

+ Test the device and the cable regularly for damage. If there is damage
of any kind, the device should not be used.

* Do not allow children to play with the device. Do not let children play
with packaging material such as plastic bags.

* This appliance can be used by children aged 8 years and above
and persons with physical, sensory, or mental disabilities, or lack
of experience and knowledge, provided that they are supervised or
have been given instructions on how to use the appliance safely and
understand the possible hazards. Cleaning and user maintenance
should not be done by children unless they are under 8 years old and
unsupervised.

* Do not repair the device yourself, but rather consult an authorized
expert in case of a problem.

» For safety reasons, a broken or damaged mains lead may only be
replaced by an equivalent lead from the manufacturer, our customer
service department, or a similar qualified person.

» Keep the device and the cable away from heat, direct sunlight, moisture,
sharp edges, and the like.

» Switch off the device and unplug it, when you are not using the device.

* Use only original accessories provided by the supplier.
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* Do not use the device outdoors. (Unless the device is designed to be
used outside.) Always protect against zero or sub-zero temperatures.

* Never use near water (bathtub, sink, etc.). The appliance should not be
exposed to rain or moisture. Only use the device when your hands are
dry.

« If the device falls into water, unplug it before taking it out of the water.
Do not touch the water source. The device must be checked by a
specialist before it is used again. To avoid the risk of electric shock, do
not clean the device with water or immerse it in water.

* Use the device only for the intended purpose.

» This device must only be operated when connected to a grounded
socket installed in accordance with regulations. Make sure that the
supply voltage corresponds to the voltage stated on the type plate.

» Damages that occur when the device is used for purposes other than
those specified in the instructions or is used incorrectly or is not repaired
by experts are not covered by the warranty.

» Always use the device on a flat and horizontal surface.

» The device should not be used anymore after, in case of falling on a
hard surface from height. Even invisible damage may cause negative
effects on the functional safety of the device. The device can only be
used after being checked by a professional.

* Never carry or pull the device by holding the power plug as there is a
risk of a short circuit due to cable breakage. Do not bend, pinch, or pull
the power cord over sharp edges.

* If there is a ventilation hole, do not cover it. Do not pour any liquid or
powder into the ventilation holes.

* Do not insert fingers or other objects into the open parts of the device.

* No liability is accepted in case of damage caused by improper use or
failure to comply with these instructions.

* When using a new battery or a battery that has been used for the first
time after being stored for a long period, please charge the battery fully.
When storing this machine for long periods or failing to use it, please
make sure to charge and discharge it for at least three months.

* Please do not use the vacuum cleaner to clean detergent, kerosene,
glass slag, needles, soot, water wet dust, matches, and other items.
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GET TO KNOW YOUR SMART ROBOT VACUUM CLEANER

The Robot
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1. Infrared signal receiver 9. L side brush

2. Bumper 10. Battery cover

3. Panel 11. Rolling brush

4. HEPA 12. Universal Wheel
5. Primary filter 13. R side brush

6. Top cover of dust bin 14. Wheel

7. Bottom cover of dust bin 15. Dust bin

8. Automatic charging electrode

Charging Base

1. Signal communication window
2. Indicator light
3. Recharging electrode piece
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Remote Control

E o 1. Home Button (Return to charge)
2. Start/Pause Button (Starts on auto clean cycle or pause/resume an
e existing cleaning cycle)
3. Spot Cleaning
4. Do Not Disturb
e 5. Manuel Navigation Directional Keys
6. Edge Cleaning
7. Suction Power
N—
Symbol Function Description
(G Do Not Disturb Do Not Disturb
m Spot Cleaning Fixed point/ local cleaning
D Edge Cleaning Wall following cleaning
0 Home Button (return to charge) Press this kgy in standby mode or w_orklng mode, and lthe robot
will automatically return to the charging base for charging.
~ Forward Press this key in standby mode or working mode to make the
robot move forward.
Press this key in standby mode or working mode to make the
e Backward robot move backward.
Press this key in standby mode or working mode to make the
< Left
robot move left.
. Press this key in standby mode or working mode to make the
> Right :
robot move right.
1. Press this key in standby mode to start automatic cleaning.
DI Start/Stop 2. Press this key in the sleep mode to enter the standby mode
from the sleep mode.
3. Press this key in working mode to stop cleaning.
@ Suction Power Adjusting suction becomes larger.
@ Suction Power Adjusting suction becomes smaller.
:-o Suction key M/L can be selected

« Please install two batteries (2 x 1.5 V AAA) before use. If you don’t use the remote control for a long
time, please take out the battery.
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Quick Use Guide

Note: When charging with the charging base, press the “Start/
Stop” key of the remote control or the “(h)” key of the robot, and
the robot will stop charging and start cleaning.

Place the charging base against the wall and remove all
obstacles within 1 meter on the left and right and 2 meters
ahead of the charging base, as shown in the right figure.
Then connect the adapter and the power supply. At this time,
the power indicator on the charging base is always on.

Long press the “¢hy” to open or turn off the robot.

Press “(}” of the robot or “Home” key in remote control in
standby mode, or press “@}” of the robot or “Home” key in
remote control in working mode, the robot will return to the
charging base for charging automatically as shown in the
figure next to it.

Note:

.

Please charge the robot for more than 12 hours for the first time.

Please store the robot on the charging base during normal use and make sure the charging base is
connected to power.

Please check the charging condition of the robot after the power is used up.

If the robot is not used for a long time, please press and hold the “(” key to turn off the robot.

Automatic Charging

.

When the power is too low, the robot will automatically start looking for a charging base to charge.
Please ensure that the charging base is in powered and in the position of as few obstacles as possible,
otherwise the robot cannot find the charging base for charging.

This robot meets the European ERP energy consumption standard.

In order to find the best charging position, the robot may go back and forth the charging base for 3 to 4
times before it can be charged properly.

When it has a scraper, it may cause the failure of returning to the charging base of the robot.
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Start/Stop/Sleep

Sleep mode: The “(ly” doesn't light, and the robot is still.
Standby mode: “¢Yy” flashes, and the robot is still.
Working mode: The robot is working, and “¢hy” is always on.

Startup

Short press “(hy”, the robot will start or pause the robot.

Note: If the machine is in sleep “()y” mode, press key of the robot or the start/stop key of the remote control
to switch the robot from sleep mode to standby mode, and then press the “gly’ key of the robot or the start/
pause key of the remote control again, and the robot will start working.

Stop

Stop refers to switching the robot from working state to standby mode, which can be completed by the
following operations:

* Press the “hy” button of the robot.

« Press the “Start/Stop” button of the remote control.

* Press the “Start/Stop” button of APP.

Sleep
If the robot is not operated in 1-2 mins, the robot will automatically enter sleep mode.
Note: if the robot is not in use for a long time, please long press “(h” to turn off the robot.

Cleaning Mode
Auto Cleaning (1) o = =

The default cleaning mode of the robot is planned cleaning.

Spot Cleaning (2)

Place the robot next to the dusty area, press the “mode” key of the remote
control, and select the “Spot” cleaning mode, and the robot will start to fixed-
spot cleaning.

Edge Cleaning (3)

In standby mode or working mode, press the “mode” key of the remote I/ (’__ Dy
control and select the “Edge” mode, and the robot will start wall-following ‘.,\ '\\:@ ]
cleaning. By y(,-

Note: o

After selecting a certain cleaning mode, the robot will automatically switch
to other cleaning modes according to the actual environment to achieve the
best cleaning effect.

« No matter the robot is in any cleaning mode, it can stop cleaning by
pressing the “Start/Stop” key of the remote control or the “¢hy” key of the
robot.

« No matter the robot is in any cleaning mode, it can stop cleaning by
pressing the “Start/Stop” key of the APP or the “(h” key of the robot.
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App Connection

(The APP operation interface picture should be based on the actual app displayed)
« Scan the QR code on the right-side download and install the APP.

» Register with your mobile phone number or email. After receiving the verification code, enter the
password to complete the registration.

A awn e avn waa avw
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Feglster Enter Verlfication Code Set Password

» Add the Robot: Enter the APP, click “Add device” or the “+” sign in the upper right
corner of the home page to enter the page of device addition.

* Regular Connection i
Manually add and select “small appliances “-” cleaning robot (Wi-Fi)’, enter the ==
Wi-Fi password of the connection and click “Next” to reset the device. Please press
and hold the “@}” button on the robot for a long time. When hearing “di” prompt, you
can release the button. The indicator light of the “(}” button flashes quickly. Click
“Next” to finish the reset. Select “Wi-Fi Quick Connection” on your mobile phone
and click “Next” to enter the waiting state. If the mobile phone prompts that the

connection is unsuccessful, please repeat the above steps. s 3 @
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* Bluetooth Connection Mode
Turn on the Bluetooth function of the mobile phone, and then press and hold the “(}” button on the
host for 3 seconds. When you hear the “di” sound, you can release the button, and the indicator light of
the main unit flashes quickly blinking state. Check the “Confirm the indicator is blinking” on the phone,
click “Next” Step”, enter the Wi-Fi password on the connection and click “Next” to enter the connection
search state, click to connect after searching for the device, such as the mobile phone prompt that the
connection is unsuccessful, please repeat the above steps.
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« If the product can’t be connected through the regular connection, please try AP mode to connect.

Manually add and select “small appliances “-” cleaning robot (Wi-Fi)”, enter the Wi-Fi password of the
connection and click “Next” to reset the device. Please press and hold the “(3” button on the robot for
a long time. When hearing the “di” prompt, the key indicator will flash quickly, then release the button.
When hearing a nether “di prompt”, release the button, then the key indicator will flash slowly, which
means the reset is completed then click Next. Select “Hotspot Network” on your mobile phone, enter
the network setting interface, click “Connect” to enter the Wi-Fi setting of your mobile phone, and select
“Smart Life” to return to the “Smart Life” APP. Enter the network waiting state. If the mobile phone
prompts that the connection is unsuccessful, please repeat the above steps.
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* The Device Added Successfully

After adding the device successfully, click “Finish” to enter the device list. Click the added cleaning robot
to enter the operation interface. After the device is connected successfully, the “Home” key white light off.
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¢ Scheduled Cleaning
Click “Schedule” in the operation interface, enter the interface of scheduled list, click “Add”, and you
can select the start-up time and repeated days. After the scheduled time is reached, the robot will clean
automatically. If you want to delete the scheduled cleaning time, please delete it in scheduled cleaning.
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* Click “ + ” button to select suction level.
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» Click “£¢” in the operation interface to enter the following three operations:
a. Click “Cleaning Records” to view the cleaned records.
b. Click “Find Robot”, the robot will make a sound, and you can determine the location of the robot.

* Other interfaces
a. Personal Center : You can set user nicknames, share the device with relatives and friends, and give
feedback on use on this page.
b. More pages: In this page, you can modify the device name, learn about the device information, give
feedback, and remove the device.
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* If no need controls the robot vacuum cleaner through the APP, you can long press e tas e rerees
the “(®)” button to exit the APP control interface. *
s @ ¢ &
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Side-Brush Cleaning

When the side brush becomes dirty, please clean it with clean water and dry it before use; if the side brush
is damaged and cannot work normally, please replace it.

Note: When replacing the side brush, please match the “L” and “R” marks on the side brush with the “L”
and “R” at the bottom of the robot.

Cleaning of Dust Box and Filter

» Press the dust bin button and take out the dust bin in the direction of the arrow.

« Rotate the upper cover of the dust box and open the dust box (if there is too much dust, pour out a part
of it without opening the dust box).

« Grab a middle lug of the primary filter and pull it out, then take out the high-efficiency filter.

« Put down the height of the dust bin to release the dust.

» Clean the dust bin, primary filter and high-efficiency filter sufficiently. It is recommended to clean the
high-efficiency filter once after 15-30 days. The top service life of the high-efficiency filter is 6 months.
The high-efficiency filter cannot be swept with a brush, which can only be blown clean with a blower, or it
can be tapped lightly with external force. Don’t wash it with water.

« Install and use correctly. Make sure that both filters are installed before use, so as not to cause damage
to the robot.

Note:

« Clean the dust bin and ventilation channel after each cleaning.

» Components should be air-dried and not exposed to the sunlight after washing, and then put into use
after fully drying, so as not to affect the features and life of the robot.

» For the damage of primary and high-efficiency filters, it is necessary to replace them in time to avoid
affecting the effect of dust removal.

11 Zilan
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Tank Assembly

» Take out the cloth at the bottom of the water tank. (F1)

» Open the rubber cover of the water tank, fill it with water, and then close it again. If necessary, add some
detergent. (F2)

» The water tank assembly is hooked at the bottom of the robot in the direction indicated by the arrow.
Place the two posts on the tank assembly in the two holes on the base of the robot, so that the tank
assembly is in close contact with the base. (F3)

- When carrying a water tank, it will lead to the failure of automatic returning to the charging base.

- When carrying water tank, it will affect the climbing ability of the robot.

- ltis forbidden to charge when carrying the water tank in order to avoid danger.

- Once the water tank is installed, water will start to drip out. Clean the water tank immediately after
installation to avoid damage to the ground. For the same reason, remove the water tank directly after the
cleaning process.

« Please always supervise the product in the cleaning process to prevent the robot from reporting errors.

» After mopping the floor, take out the water tank and mop, open the
rubber cover of the water tank and pour out the remaining water in the
water tank. (F4)

» Take the mop out of the water tank, clean it with detergent, dry the
mop, and finally put it back in the water tank.

Zilan 12
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Maintenance for Cleaning Cloth

Remove the cleaning cloth, rinse it and spread it out to dry, then install back to the water tank.

Note:

» Please do not use the cloth containing dripping water directly to avoid slipping in the process of work.

« Use environment: wooden floor, tile, marble, painted hard floor, etc.

» The cloth is a water tank assembly and is only suitable for some models, which is subject to the packing
list.

Sensor Lens and Electrode Cleaning

« Gently wipe the sensor and charging electrode with the cleaning tool or soft cloth, as shown in the figure
below.

Electrode

Sensor

« Clean the charging connector on the charging base with a cleaning tool or soft cloth, as shown in the
figure below.

Charging connector ———

Cleaning of Rolling-Brush Assembly

» Gently press the two latches in the circle A as shown in the figure to take out the bottom cover of the
rolling-brush from the robot.

« Hold one end of the circle B in the picture and lift it up and take it out (operate in reverse order during
installation).

« Use tools to clean the entanglement on the rolling-brush and the dirt on the bristles. Do not lose the
rubber sleeve on the ball bearing. After cleaning, put the rolling-brush (component) and the bottom cover
of the rolling brush back into the robot in turn.

13 Zilan
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Warning Code Table

In case of some common failures of the robot, the following phenomena and corresponding solutions will
appear.

Troubleshooting Solutions

Impact sensor error The impact sensor is stuck. Please tap the strip several times to get the strip back in
place. Move the robot to a new location to start.

Wall-following error Please clean the surface of the wall-following sensor to ensure that itis free from dust and
dirt.

Robot suspension Please make sure the ground is flat, remove the obstacles that hang the suspended, and
if the fault still exists, please clean the cliff sensor at the bottom of the robot.

Cliff sensor error Please clean the cliff sensor at the bottom of the robot.

Side-brush error Please remove the side brush, clean up the entanglement, and install it back.

Rolling brush error Please remove the rolling brush, clean the hair wound on the rolling brush, and
installation place.

Caster wheel error Please check whether the caster wheels are stuck by foreign objects, and check whether

there are obstacles that prevent the wheels from rotating. Please try cleaning and restart.

Robot stuck Please clear the obstacles on the ground, move the robot to a new position and restart.

The battery is too low, please | The power is low, please put the robot back into the charging base for charging.
charge

Battery error The temperature of the battery is too high or too low. Please wait for the battery to return
to normal temperature before trying to use.

Dust suction fan error The dust suction fan can't work properly. Please clean the dust box and filter and restart
it.

Wi-Fi connection failure Please check whether the Wi-Fi username and password are correct and ensure that the

SSID works in 2.4G mode. When. connecting, please keep the sharer, device and mobile
phone as close as possible.

The charging base cannot Please make sure that the power cord of the charging base is, connected properly, and
charge the robot the plug is plugged into the socket, and then try charging again.

The robot cannot be returned | Please make sure there is enough space around the charging base and there are no
to the charging base obstacles. You can manually place the robot on the charging base for charging.

Filter replacement Please clean and replace the filter regularly.
Note:

If the above method fails to solve the problem, please try the following actions:

+ Long press the “¢ly” key of the robot, and restart the robot.

« If restarting the robot does not solve the problem, please send the machine to the after-sales service
center for repair.

Correct Disposal of this product

« This marking indicates that this product should not be disposed with other household wastes throughout
the EU.
« To prevent possible harm to the environment or human health from uncontrolled waste disposal, recycle
it responsibly to promote the sustainable reuse of material resources.
« To return your used device, please use the return and collection systems or contact the retailer where
s the product was purchased. They can take this product for environmental safe recycling.

Zilan 14
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BITTE BEACHTEN SIE, DASS DAS GERATEHANDBUCH, INFORMATIONEN FUR MEHR ALS EIN MODELL BEINHALTEN KANN.
IHR GERAT KONNTE MOGLICHERWEISE NICHT DIE IN DER BEDIENUNGSANLEITUNG ERWAHNTEN FUNKTIONEN BESITZEN.
DIESE SPRACHE WURDE MIT HILFE VON KUNSTLICHER INTELLIGENZ UBERSETZT.

ALLGEMEINE SICHERHEITSANWEISUNGEN UND WARNHINWEISE

* Bevor Sie dieses Gerat verwenden, lesen Sie bitte die
Bedienungsanleitung sorgfaltig durch.

* Bitte stellen Sie sicher, dass die Nennspannung mit der Spannung
ubereinstimmt, die Sie verwenden.

* Bitte bewahren Sie die Anweisungen, den Garantiebeleg, den
Vefr'kaufsbeleg und, wenn moglich, den Karton mit der Innenverpackung
aufl

» Das Gerat ist ausschliellich fur den privaten Gebrauch bestimmt und
nicht fir den gewerblichen oder professionellen Gebrauch!

» Ziehen Sie immer den Stecker aus der Steckdose, wenn das Gerat
nicht in Gebrauch ist, wenn Zubehorteile angebracht werden, das
Gerat gereinigt wird oder eine Stérung auftritt. Schalten Sie das Gerat
vorher aus. Ziehen Sie am Stecker, nicht am Kabel.

* Um Kinder vor den Gefahren elektrischer Gerate zu schutzen, lassen
Sie sie niemals unbeaufsichtigt mit dem Gerat. Wahlen Sie den Standort
fur Ihr Gerat so, dass Kinder keinen Zugang dazu haben. Achten Sie
darauf, dass das Kabel nicht herunterhangt.

» Uberprifen Sie das Gerat und das Kabel regelmaRig auf Schaden.
Wergjn Schaden jeglicher Art vorliegen, darf das Gerat nicht verwendet
werden.

 Lassen Sie Kinder nicht mit dem Gerat spielen. Lassen Sie Kinder nicht
mit Verpackunﬁsmaterial wie Plastiktuten spielen.

* Dieses Gerat kann von Kindern ab 8 Jahren und von Personen mit
korperlichen, sensorischen oder geistigen Behinderungen oder
mangelnder Erfahrung und Wissen verwendet werden, vorausgesetzt,
sie werden beaufsichtigt oder haben Anweisungen zum sicheren
Gebrauch des Gerats erhalten und verstehen die moglichen Gefahren.
Reinigung und Benutzerwartung sollten nicht von Kindern durchgefuhrt
werden, es sei denn, sie sind unter 8 Jahre alt und werden beaufsichtigt.

* Reparieren Sie das Gerat nicht selbst, sondern wenden Sie sich im
Falle eines Problems an einen autorisierten Fachmann.

* Aus Sicherheitsgrinden darf ein defektes oder beschadigtes
Netzkabel nur durch ein gleichwertiges Kabel des Herstellers, unseres
Kuné:lendienstes oder einer ahnlich qualifizierten Person ersetzt
werden.

» Halten Sie das Gerat und das Kabel von Hitze, direktem Sonnenlicht,
Feuchtigkeit, scharfen Kanten und Ahnlichem fern.

» Schalten Sie das Gerat aus und ziehen Sie den Stecker, wenn Sie das
Gerat nicht benutzen.

. Verc\jNenden Sie nur Originalzubehdr, das vom Lieferanten bereitgestellt
wird.

* Verwenden Sie das Gerat nicht im Freien. (Es sei denn, das Geréat

15 Zilan
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ist flr den Auleneinsatz konzipiert.) Schitzen Sie es immer vor
Temperaturen unter Null oder unter dem Gefrierpunkt.

* Verwenden Sie es niemals in der Nahe von Wasser (Badewanne,
Waschbecken usw.). Das Gerat sollte nicht Regen oder Feuchtigkeit
ausgesetzt werden. Verwenden Sie das Gerat nur, wenn Ihre Hande
trocken sind.

* Wenn das Gerat ins Wasser fallt, ziehen Sie den Stecker, bevor Sie
es aus dem Wasser nehmen. Berlhren Sie nicht die Wasserquelle.
Das Gerat muss von einem Fachmann Uberprift werden, bevor es
wieder verwendet wird. Um das Risiko eines elektrischen Schlags zu
vermeiden, reinigen Sie das Gerat nicht mit Wasser und tauchen Sie
es nicht in Wasser.

» Verwenden Sie das Gerat nur fur den vorgesehenen Zweck.

* Dieses Gerat darf nur an einer geerdeten Steckdose betrieben werden,
die gemal den Vorschriften installiert ist. Stellen Sie sicher, dass
die Versorgungsspannung der auf dem Typenschild angegebenen
Spannung entspricht.

» Schaden, die durch unsachgemalle Verwendung des Gerats, nicht
bestimmungsgpeméf&en Gebrauch oder Reparaturen durch nicht

e

fachkundig ersonen entstehen, sind nicht von der Garantie
abgedeckt.
. \|:/|e__r\AF]enden Sie das Gerat immer auf einer flachen und horizontalen
ache.

* Das Gerat sollte nach einem Sturz auf eine harte Oberflache nicht
mehr verwendet werden. Selbst unsichtbare Schaden kdnnen negative
Auswirkungen auf die Funktionssicherheit des Gerats haben. Das Gerat
darfdnur nach Uberprufung durch einen Fachmann wieder verwendet
werden.

» Tragen oder ziehen Sie das Gerat niemals am Netzstecker, da dies
aufgrund eines Kabelbruchs zu einem Kurzschluss fihren kann.
Eiegten, klemmen oder ziehen Sie das Netzkabel nicht Uber scharfe

anten.

* Wenn es ein BelUftungsloch gibt, decken Sie es nicht ab. Giel3en Sie
keine Flussigkeiten oder Pulver in die Beluftungslocher.

» Stecken Sie keine Finger oder andere Gegenstande in die offenen
Teile des Gerats.

* Es wird keine Haftung flur Schaden Ubernommen, die durch
unsachgemalen Gebrauch oder Nichtbeachtung dieser Anweisungen
verursacht werden.

* Wenn Sie eine neue Batterie oder eine Batterie verwenden, die nach
langer Lagerung zum ersten Mal verwendet wird, laden Sie die Batterie
bitte vollstandig auf. Wenn Sie dieses Gerat Uber einen langeren
Zeitraum lagern oder nicht verwenden, stellen Sie bitte sicher, dass
Sie es alle drei Monate mindestens einmal aufladen und entladen.

* Bitte verwenden Sie den Staubsauger nicht, um Reinigungsmittel,
Kerosin, Glassplitter, Nadeln, Rul}, nassen Staub, Streichholzer und
andere Gegenstande zu reinigen.

Zilan 16
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LERNEN SIE IHREN SMARTEN ROBOTER-STAUBSAUGER KENNEN

Der Roboter

1. Infrarot-Signalempfanger 9. L-Seitenbirste

2. StoRfanger 10. Batterieabdeckung
3. Bedienfeld 11. Rollenbiirste

4. HEPA 12. Universelles Rad
5. Primarfilter 13. R-Seitenbirste

6. Obere Abdeckung des Staubbehalters 14. Rad

7. Untere Abdeckung des Staubbehélters 15. Staubbehalter

8. Automatische Ladeelektrode

Ladestation

1. Fenster flr Signaliibertragung
2. Anzeigelampe
3. Ladeelektrode
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Fernbedienung

E o 1. Home-Taste (Zuriick zur Ladestation)
2. Start-/Pause-Taste (Startet den automatischen Reinigungszyklus
e oder pausiert/fortsetzt einen laufenden Reinigungszyklus)
3. Punktuelle Reinigung
4. Bitte nicht stéren
e 5. Manuelle Navigationsrichtungstasten
6. Kantenreinigung
7. Saugkraft
N—
Symbol Function Description
(G Bitte nicht stéren Bitte nicht stéren
m Punktuelle Reinigung Punktuelle Reinigung/ Lokalreinigung
D Kantenreinigung Wandfolgereinigung
Driicken Sie diese Taste im StandbyModus oder im
0 HomeTaste (Zuriick zur Ladestation) | Arbeitsmodus, und der Roboter kehrt automatisch zur Ladestation

zurtick, um aufzuladen.

Driicken Sie diese Taste im StandbyModus oder im

~ Vorwarts Arbeitsmodus, um den Roboter vorwarts zu bewegen.

« Ruickwirts Driicken Sie diese Taste im StandbyModus oder im
Arbeitsmodus, um den Roboter riickwarts zu bewegen.

< Links Driicken Sie diese Taste im StandbyModus oder im
Arbeitsmodus, um den Roboter nach links zu bewegen.

> Rechts Driicken Sie diese Taste im StandbyModus oder im
Arbeitsmodus, um den Roboter nach rechts zu bewegen.
1. Driicken Sie diese Taste im StandbyModus, um die
automatische Reinigung zu starten.

Bl Start/Stop 2. Driicken Sie diese Taste im Schlafmodus, um vom

Schlafmodus in den StandbyModus zu wechseln.
3. Driicken Sie diese Taste im Arbeitsmodus, um die Reinigung

zu stoppen.
@ Saugkraft Saugkraft erhéhen.
@ Saugkraft Saugkraft verringern.
:-. SaugkraftTaste M/L kann ausgewahlt werden.

« Bitte installieren Sie vor der Verwendung zwei Batterien (2 x 1,5 V AAA). Wenn Sie die Fernbedienung
langere Zeit nicht verwenden, entfernen Sie bitte die Batterie.
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Schnellstartanleitung

Stellen Sie die Ladestation an die Wand und entfernen Sie
alle Hindernisse innerhalb von 1 Meter links und rechts
sowie 2 Meter vor der Ladestation, wie in der rechten
Abbildung gezeigt. Verbinden Sie dann den Adapter und
die Stromversorgung. Zu diesem Zeitpunkt leuchtet die
Ladeanzeige an der Ladestation dauerhaft.

Halten Sie die Taste “(h* gedriickt, um den Roboter ein- oder
auszuschalten.

Driicken Sie “(}" am Roboter oder die “Home"-Taste der
Fernbedienung im Standby-Modus oder driicken Sie “(3

“am Roboter oder die “Home*“-Taste der Fernbedienung im
Arbeitsmodus. Der Roboter kehrt automatisch zur Ladestation
zuriick, um wie in der nebenstehenden Abbildung gezeigt
aufzuladen.

Hinweis: Beim Laden mit der Ladestation driicken Sie die
“Start/Stop“-Taste der Fernbedienung oder die Taste “()* des Roboters, und der Roboter beendet das
Laden und beginnt mit der Reinigung.

Hinweise:

.

Bitte laden Sie den Roboter beim ersten Mal langer als 12 Stunden auf.

Bitte lagern Sie den Roboter wahrend des normalen Gebrauchs auf der Ladestation und stellen Sie
sicher, dass die Ladestation mit Strom verbunden ist.

Bitte Uberprufen Sie den Ladezustand des Roboters, nachdem der Akku leer ist.

Wenn der Roboter Iangere Zeit nicht benutzt wird, halten Sie die Taste “¢h* gedrlckt, um den Roboter
auszuschalten.

Automatisches Laden

Wenn der Akkustand zu niedrig ist, beginnt der Roboter automatisch, nach einer Ladestation zu suchen.
Stellen Sie sicher, dass die Ladestation eingeschaltet und méglichst frei von Hindernissen ist, da der
Roboter sonst die Ladestation nicht finden kann.

Dieser Roboter erfiillt den europaischen ERP-Energieverbrauchsstandard.

Um die beste Ladeposition zu finden, kann der Roboter 3 bis 4 Mal hin und her fahren, bevor er richtig
geladen wird.

Wenn ein Abstreifer vorhanden ist, kann dies dazu fiihren, dass der Roboter nicht zur Ladestation
zurtickkehren kann.
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Start/Stop/Schlafmodus

Schlafmodus: Die Anzeige “¢hy* leuchtet nicht, und der Roboter ist inaktiv.
Standby-Modus: “(h" blinkt, und der Roboter ist inaktiv.
Arbeitsmodus: Der Roboter arbeitet, und “¢h* leuchtet dauerhaft.

Starten

Driicken Sie kurz “¢h*, der Roboter startet oder pausiert.

Hinweis: Wenn sich das Gerat im Schlafmodus “y" befindet, driicken Sie die Taste des Roboters oder
die “Start/Stop“-Taste der Fernbedienung, um den Roboter vom Schlafmodus in den Standby-Modus zu
versetzen. Driicken Sie anschliefend erneut die Taste “¢h* des Roboters oder die “Start/Pause“-Taste der
Fernbedienung, und der Roboter beginnt zu arbeiten.

Stoppen

Stoppen bedeutet, den Roboter vom Arbeitsmodus in den Standby-Modus zu versetzen. Dies kann durch
folgende Vorgange durchgefiihrt werden:

« Driicken Sie die Taste “(h* am Roboter.

« Drlcken Sie die “Start/Stop“-Taste der Fernbedienung.

« Drlcken Sie die “Start/Stop“-Taste der App.

Schlafmodus

Wenn der Roboter 1-2 Minuten lang nicht bedient wird, wechselt er automatisch in den Schlafmodus.
Hinweis: Wenn der Roboter langere Zeit nicht verwendet wird, halten Sie die Taste “(h* gedriickt, um den
Roboter auszuschalten.

Reinigungsmodus

Automatische Reinigung (1) o
Der Standard-Reinigungsmodus des Roboters ist die geplante Reinigung.

Punktuelle Reinigung (2)

Stellen Sie den Roboter neben den verschmutzten Bereich, driicken
Sie die “Modus“-Taste der Fernbedienung und wahlen Sie den “Punkt*-
Reinigungsmodus aus. Der Roboter beginnt mit der Punktreinigung.

Randreinigung (3)

Im Standby-Modus oder Arbeitsmodus driicken Sie die “Modus“-Taste der
Fernbedienung und wéahlen Sie den “Rand“-Modus aus. Der Roboter beginnt
mit der Kantenreinigung entlang der Wande.

Hinweis:
« Nach Auswahl eines bestimmten Reinigungsmodus wechselt der Roboter

je nach Umgebung automatisch in andere Reinigungsmodi, um die beste

Reinigung zu erzielen. o
Unabhangig davon, in welchem Reinigungsmodus sich der Roboter
befindet, kann er durch Driicken der “Start/Stop“-Taste der Fernbedienung
oder der “(hy*-Taste am Roboter die Reinigung stoppen.

« Unabhangig davon, in welchem Reinigungsmodus sich der Roboter
befindet, kann er die Reinigung durch Driicken der “Start/Stop“-Taste der
App oder der “¢ly*-Taste am Roboter stoppen.
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App-Verbindung

(Die Abbildung der APP-Benutzeroberflache sollte der tatsachlich angezeigten App
entsprechen)

¢ Scannen Sie den QR-Code auf der rechten Seite, um die APP herunterzuladen
und zu installieren.

» Registrieren Sie sich mit Ihrer Handynummer oder E-Mail-Adresse. Nachdem Sie den Bestatigungscode
erhalten haben, geben Sie das Passwort ein, um die Registrierung abzuschlielen.

¢ ¢ <

Reglster Enter Verlfication Code Set Password

» Roboter hinzufiigen: Offnen Sie die APP, klicken Sie auf “Add device” oder auf
das “+"-Zeichen in der oberen rechten Ecke der Startseite, um zur Seite fir die
Geréatehinzufligung zu gelangen.

* Regulare Verbindung -
Flgen Sie manuell hinzu und wahlen Sie “small appliances “-” cleaning robot (Wi-Fi) =R
”, geben Sie das Wi-Fi-Passwort der Verbindung ein und klicken Sie auf “Next”, um
das Gerat zurlickzusetzen. Bitte driicken und halten Sie die “()"-Taste am Roboter
fur eine langere Zeit. Wenn Sie den “di”-Ton héren, kdnnen Sie die Taste loslassen.
Die Anzeigeleuchte der “(3’-Taste blinkt schnell. Klicken Sie auf “Next’, um den Reset
abzuschlieBen. Wahlen Sie “Wi-Fi Quick Connection” auf Ihrem Mobiltelefon und
klicken Sie auf “Next”, um in den Wartemodus zu wechseln. Wenn das Mobiltelefon =
anzeigt, dass die Verbindung nicht erfolgreich war, wiederholen Sie bitte die oben
genannten Schritte.
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* Bluetooth-Verbindungsmodus

Schalten Sie die Bluetooth-Funktion des Mobiltelefons ein und driicken und halten Sie dann die “(3

”-Taste am Hauptgerat fir 3 Sekunden. Wenn Sie den “di”-Ton héren, kdnnen Sie die Taste loslassen,

und die Anzeigeleuchte des Hauptgerats beginnt schnell zu blinken. Uberpriifen Sie auf dem Telefon das
Kastchen “Confirm the indicator is blinking”, klicken Sie auf “Next step”, geben Sie das Wi-Fi-Passwort der
Verbindung ein und klicken Sie auf “Next”’, um in den Suchmodus zu wechseln. Klicken Sie auf “Verbinden”,
nachdem das Gerat gefunden wurde. Wenn das Mobiltelefon anzeigt, dass die Verbindung nicht erfolgreich
war, wiederholen Sie bitte die oben genannten Schritte.

- i e bl _ et i,
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* Wenn das Produkt nicht tber die regulare Verbindung verbunden werden kann, versuchen Sie bitte, die
Verbindung im AP-Modus herzustellen. Fligen Sie manuell hinzu und wahlen Sie “small appliances “-”
cleaning robot (Wi-Fi)”, geben Sie das Wi-Fi-Passwort der Verbindung ein und klicken Sie auf “Next”,
um das Gerat zurlickzusetzen. Bitte driicken und halten Sie die “()"-Taste am Roboter fiir eine langere
Zeit. Wenn Sie den “di”-Ton horen, wird die Anzeigelampe schnell blinken, dann lassen Sie die Taste
los. Wenn Sie einen weiteren “di”-Ton héren, lassen Sie die Taste los, dann wird die Anzeigelampe
langsam blinken, was bedeutet, dass der Reset abgeschlossen ist. Klicken Sie dann auf “Next”. Wahlen
Sie “Hotspot Network” auf Ihnrem Mobiltelefon, geben Sie die Netzwerkschnittstelle ein, klicken Sie auf
“Connect’, um die Wi-Fi-Einstellung lhres Mobiltelefons zu 6ffnen, und wahlen Sie “Smart Life”, um zur
“Smart Life”-App zurlickzukehren. Wechseln Sie in den Netzwerk-Wartemodus. Wenn das Mobiltelefon
anzeigt, dass die Verbindung nicht erfolgreich war, wiederholen Sie bitte die oben genannten Schritte.
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* Das Gerit wurde erfolgreich hinzugefiigt
Nachdem das Gerat erfolgreich hinzugefiigt wurde, klicken Sie auf “Finish®, um zur Gerateliste zu
gelangen. Klicken Sie auf den hinzugefligten Reinigungsroboter, um zur Bedienoberflache zu gelangen.
Nachdem das Gerat erfolgreich verbunden wurde, erlischt das weil3e Licht der “Home*"-Taste.

o) v s e
2 ) ¢ KVC-4050 ‘

B s

O

Strandty

¢ Geplante Reinigung
Klicken Sie im Bedienfeld auf “Schedule”, um die Planungsoberflache zu &ffnen. Klicken Sie auf “Add®,
um die Startzeit und die wiederholten Tage auszuwahlen. Nach Erreichen der geplanten Zeit beginnt der
Roboter automatisch zu reinigen. Wenn Sie die geplante Reinigungszeit I6schen mdchten, I6schen Sie
diese bitte im Reinigungszeitplan.
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» Klicken Sie auf die “ « “-Taste, um die Saugstufe auszuwahlen.
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» Klicken Sie im Bedienfeld auf “t“, um die folgenden drei Operationen durchzufiihren:
a. Klicken Sie auf “Cleaning Records®, um die gereinigten Aufzeichnungen anzuzeigen.

b. Klicken Sie auf “Find Robot“, der Roboter gibt einen Ton von sich, und Sie kdnnen den Standort des
Roboters bestimmen.
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¢ Weitere Schnittstellen

a. Personal Center: Hier kdnnen Sie Benutzernamen einstellen, das Gerat mit Verwandten und Freunden
teilen und Feedback zur Nutzung geben.

b. More pages: Auf dieser Seite kdnnen Sie den Geratenamen andern, Gerateinformationen einsehen,
Feedback geben und das Gerat entfernen.
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« Wenn Sie den Saugroboter nicht (iber die APP steuern missen, kénnen Sie die “( .
“-Taste lange drlicken, um die APP-Steueroberflache zu verlassen. -
e @ ¢ ¢
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Seitenbiirstenreinigung

Wenn die Seitenbirste schmutzig ist, reinigen Sie sie bitte mit sauberem Wasser und trocknen Sie sie vor
dem Gebrauch; wenn die Seitenbiirste beschadigt ist und nicht mehr normal funktioniert, ersetzen Sie sie
bitte.

Hinweis: Beim Austausch der Seitenbirste achten Sie bitte darauf, die “L“- und “R"“-Markierungen auf der
Seitenblrste mit den “L“- und “R*-Markierungen am unteren Rand des Roboters abzustimmen.

Reinigung des Staubbehilters und Filters

« Dricken Sie die Staubbehaltertaste und nehmen Sie den Staubbehalter in Pfeilrichtung heraus.

« Drehen Sie den oberen Deckel des Staubbehalters und 6ffnen Sie den Staubbehalter (wenn zu viel
Staub vorhanden ist, einen Teil davon ohne Offnen des Staubbehalters entleeren).

« Greifen Sie an einer mittleren Lasche des Primarfilters und ziehen Sie ihn heraus, dann entnehmen Sie
den Hochleistungsfilter.

» Senken Sie die Hohe des Staubbehalters, um den Staub zu entleeren.

« Reinigen Sie den Staubbehalter, den Primarfilter und den Hochleistungsfilter griindlich. Es wird
empfohlen, den Hochleistungsfilter einmal alle 15-30 Tage zu reinigen. Die maximale Lebensdauer
des Hochleistungsfilters betragt 6 Monate. Der Hochleistungsfilter darf nicht mit einer Blrste gereinigt
werden, er kann nur mit einem Geblase gereinigt oder leicht mit dulRerer Kraft abgeklopft werden.
Waschen Sie ihn nicht mit Wasser.

» Richtig installieren und verwenden. Stellen Sie sicher, dass beide Filter vor Gebrauch installiert sind, um
Schaden am Roboter zu vermeiden.

Hinweis:

» Reinigen Sie den Staubbehalter und den Beliiftungskanal nach jeder Reinigung.

« Die Komponenten sollten nach dem Waschen luftgetrocknet und nicht direktem Sonnenlicht ausgesetzt
werden. Erst nach vollstandiger Trocknung in Betrieb nehmen, um die Eigenschaften und die
Lebensdauer des Roboters nicht zu beeintrachtigen.

» Bei Beschadigung der Primar- und Hochleistungsfilter missen diese rechtzeitig ausgetauscht werden,
um eine Beeintrachtigung der Staubentfernung zu vermeiden.
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Tankmontage

» Nehmen Sie das Tuch aus dem Boden des Wassertanks heraus. (F1)

» Offnen Sie die Gummiklappe des Wassertanks, fiillen Sie ihn mit Wasser und verschlieRen Sie ihn
anschliefend wieder. Falls erforderlich, fiigen Sie etwas Reinigungsmittel hinzu. (F2)

« Die Montage des Wassertanks wird in der Richtung des Pfeils am unteren Ende des Roboters eingehakt.
Positionieren Sie die beiden Stifte der Tankmontage in die zwei Locher an der Basis des Roboters,
sodass die Tankmontage in engem Kontakt mit der Basis steht. (F3)

- Das Tragen eines Wassertanks flihrt dazu, dass der Roboter nicht mehr automatisch zur Ladestation
zurtickkehren kann.

- Das Tragen eines Wassertanks beeintrachtigt die Kletterfahigkeit des Roboters.

- Es ist verboten, den Roboter mit angebrachtem Wassertank aufzuladen, um Gefahren zu vermeiden.

- Sobald der Wassertank installiert ist, beginnt Wasser auszulaufen. Reinigen Sie den Wassertank sofort
nach der Installation, um Schaden am Boden zu vermeiden. Entfernen Sie aus demselben Grund den
Wassertank direkt nach dem Reinigungsprozess.

» Beaufsichtigen Sie das Produkt wahrend des Reinigungsvorgangs, um zu verhindern, dass der Roboter
Fehlermeldungen ausgibt.

* Nehmen Sie nach dem Wischen des Bodens den Wassertank und den
Wischmopp heraus, 6ffnen Sie die Gummiklappe des Wassertanks und
gieflen Sie das restliche Wasser aus. (F4)

* Nehmen Sie den Wischmopp aus dem Wassertank, reinigen Sie ihn mit
Reinigungsmittel, trocknen Sie ihn und legen Sie ihn schlielich wieder
in den Wassertank zurtck.
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Wartung des Reinigungstuchs

Entfernen Sie das Reinigungstuch, spiilen Sie es aus und breiten Sie es zum Trocknen aus, bevor Sie es
wieder am Wassertank anbringen.

Hinweis:

» Verwenden Sie das Reinigungstuch nicht direkt mit tropfnassem Wasser, um ein Ausrutschen wahrend
der Arbeit zu vermeiden.

» Verwendungsumgebung: HolzfuRboden, Fliesen, Marmor, lackierte Hartbdden usw.

» Das Reinigungstuch ist eine Baugruppe des Wassertanks und nur fir einige Modelle geeignet, wie in der
Packliste angegeben.

Sensor- und Elektrodenreinigung
» Reinigen Sie die Sensoren und die Ladeelektroden vorsichtig mit dem Reinigungstool oder einem
weichen Tuch, wie in der Abbildung unten gezeigt.
Elektrode

» Reinigen Sie den Ladestecker an der Ladestation vorsichtig mit dem Reinigungstool oder einem weichen
Tuch, wie in der Abbildung unten gezeigt.

Ladestecker ———— ™=

Reinigung der Biirstenwalzen-Baugruppe

» Driicken Sie sanft auf die beiden Verriegelungen im Kreis A, wie in der Abbildung gezeigt, um die
Bodenabdeckung der Birstenwalze vom Roboter zu entfernen.

» Halten Sie ein Ende des Kreises B im Bild fest, heben Sie es an und nehmen Sie es heraus (umgekehrte
Reihenfolge bei der Installation).

» Verwenden Sie Werkzeuge, um Verwicklungen auf der Birstenwalze und Schmutz auf den Borsten
zu reinigen. Verlieren Sie nicht die Gummihllse am Kugellager. Nach der Reinigung setzen Sie die
Birstenwalze (Bauteil) und die Bodenabdeckung der Birstenwalze nacheinander wieder in den Roboter
ein.
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Bei einigen haufigen Stérungen des Roboters treten folgende Phdnomene auf und entsprechende
Lésungen werden angezeigt.

Fehlerbehebung Loésungen

Aufprallsensor-Fehler

Der Aufprallsensor ist blockiert. Bitte klopfen Sie mehrmals auf den Streifen, um ihn
wieder in Position zu bringen. Bewegen Sie den Roboter an einen neuen Ort, um zu
starten.

Wandfolgesensor-Fehler

Bitte reinigen Sie die Oberflache des Wandfolgesensors, um sicherzustellen, dass sie frei
von Staub und Schmutz ist.

Roboter hangt fest

Bitte stellen Sie sicher, dass der Boden eben ist, entfernen Sie die Hindernisse, die
den Roboter festhalten, und wenn der Fehler weiterhin besteht, reinigen Sie bitte den
Absturzsensor an der Unterseite des Roboters.

Absturzsensor-Fehler

Bitte reinigen Sie den Absturzsensor an der Unterseite des Roboters.

Seitenblrsten-Fehler

Bitte entfernen Sie die Seitenblrste, reinigen Sie die Verwicklungen und setzen Sie sie
wieder ein.

Hauptbursten-Fehler

Bitte entfernen Sie die Hauptblirste, reinigen Sie die Haare, die sich um die Hauptbirste
gewickelt haben, und setzen Sie sie wieder ein.

Lenkrad-Fehler

Bitte Uberprifen Sie, ob die Lenkrader durch Fremdkérper blockiert sind und ob
Hindernisse das Drehen der Rader verhindern. Bitte versuchen Sie zu reinigen und neu
zu starten.

Roboter steckt fest

Bitte entfernen Sie die Hindernisse auf dem Boden, bewegen Sie den Roboter an eine
neue Position und starten Sie neu.

Der Akku ist zu schwach,
bitte aufladen

Der Akku ist schwach, bitte stellen Sie den Roboter zurlick auf die Ladestation zum
Aufladen.

Batterie-Fehler

Die Temperatur der Batterie ist zu hoch oder zu niedrig. Bitte warten Sie, bis die Batterie
wieder eine normale Temperatur erreicht hat, bevor Sie es erneut versuchen.

Staubsaugerventilator-Fehler

Der Staubsaugerventilator funktioniert nicht richtig. Bitte reinigen Sie den Staubbehalter
und den Filter und starten Sie ihn neu.

Wi-Fi-Verbindungsfehler

Bitte Giberpriifen Sie, ob der Wi-Fi-Benutzername und das Passwort korrekt sind und
stellen Sie sicher, dass die SSID im 2.4G-Modus funktioniert. Halten Sie beim Verbinden
den Router, das Gerat und das Mobiltelefon so nah wie méglich beieinander.

Die Ladestation kann den
Roboter nicht aufladen

Bitte stellen Sie sicher, dass das Netzkabel der Ladestation ordnungsgeman
angeschlossen ist und der Stecker in die Steckdose eingesteckt ist, und versuchen Sie
dann erneut, aufzuladen.

Der Roboter kann nicht zur
Ladestation zurtickkehren

Bitte stellen Sie sicher, dass genligend Platz um die Ladestation vorhanden ist und
keine Hindernisse vorhanden sind. Sie kénnen den Roboter manuell auf die Ladestation
setzen, um ihn aufzuladen.

Filterwechsel

Bitte reinigen und ersetzen Sie den Filter regelmaRig.

Hinweis

Wenn die oben genannten Methoden das Problem nicht I6sen, versuchen Sie Folgendes:
+ Halten Sie die Taste “(h)* des Roboters gedriickt und starten Sie den Roboter neu.
* Wenn das Neustarten des Roboters das Problem nicht I6st, senden Sie das Gerat zur Reparatur an das

Kundendienstzentrum.

Korrekte Ensorgung dieses Produkts

Importeur: Enstore GmbH, Rudolf-Diesel-Stralle 7
71154 Nufringen/Germany

« Diese Kennzeichnung weist darauf hin, dass dieses Produkt in der EU nicht mit anderem Hausmiill
entsorgt werden darf.

« Um mogliche Schaden fiir die Umwelt oder die menschliche Gesundheit durch unkontrollierte
Abfallentsorgung zu verhindern, recyceln Sie es verantwortungsvoll, um die nachhaltige
Wiederverwendung von Materialressourcen zu férdern.

« Um lhr gebrauchtes Gerat zurlickzugeben, nutzen Sie bitte die Riickgabe- und Sammelsysteme

oder kontaktieren Sie den Handler, bei dem das Produkt gekauft wurde. Er kann dieses Produkt

umweltgerecht recyceln.
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CIHAZ KILAVUZU BIRDEN FAZLA MODEL BILGISI IGIN OLUSTURULMUS OLABILECEGINI LUTFEN DIKKATE ALINIZ.
CIHAZINIZ, KILAVUZ IGERISINDE BAHSEDILEN OZELLIKLERI ICERMiIYOR OLABILIR.
DIL YAPAY ZEKA YARDIMIYLA GEVRILMISTIR.

GENEL GUVENLIK TALIMATLARI VE UYARILAR

* Bu cihazi kullanmadan 6nce lutfen kullanim kilavuzunu dikkatlice
okuyun.

+ Latfen cihazin nominal voltajinin kullandiginiz voltajla ayni oldugundan
emin olun.

» Latfen talimatlari, garanti belgesini, satis fisini ve mumklnse i¢
ambalajiyla birlikte kartonu saklayin!

* Cihaz yalnizca evde 06zel kullanim igin tasarlanmigtir, ticari veya
profesyonel kullanim igin uygun degildir!

* Cihaz kullanilmadiginda, aksesuar pargalari takilirken, cihaz
temizlenirken veya bir ariza meydana geldiginde her zaman figi prizden
¢ekin. Onceden cihazi kapatin. Fisi ¢cekerken kablodan degil, fisten
tutun.

* Elektrikli cihazlarin tehlikelerinden cocuklari korumak igin onlari cihazla
yalniz birakmayin. Bu nedenle, cihazinizi yerlegtirirken ¢ocuklarin
cihaza erisemeyecegi bir yer segin. Kablonun asagi sarkmadigindan
emin olun.

 Cihazi ve kabloyu duzenli olarak hasar agisindan kontrol edin. Herhangi
bir hasar varsa, cihaz kullanilmamalidir.

» Cocuklarin cihazla oynamasina izin vermeyin. Cocuklarin plastik poset
gibi ambalaj malzemeleriyle oynamasina izin vermeyin.

* Bu cihaz, 8 yas ve Uzeri gocuklar ile fiziksel, duyusal veya zihinsel
engelli kigiler ya da yeterli deneyim ve bilgiye sahip olmayan kisiler
tarafindan, gozetim altinda olduklari veya cihazin guvenli kullanimi
hakkinda talimat aldiklari ve olasi tehlikeleri anladiklari sirece
kullanilabilir. Temizlik ve kullanici bakimi, 8 yasindan kuguk gocuklar
tarafindan gozetimsiz yapilmamalidir.

* Cihazi kendiniz tamir etmeyin, bir sorun oldugunda yetkili bir uzmana
danisin.

» Guvenlik nedenleriyle, kirik veya hasar gormus bir ana gug¢ kablosu,
yalnizca Ureticiden, musteri hizmetleri departmanimizdan veya benzer
nitelikli bir kisiden temin edilecek esdeger bir kablo ile degigtirilebilir.

» Cihazi ve kabloyu is1, dogrudan gunes is1g1, nem, keskin Edgelar ve
benzerlerinden uzak tutun.

* Cihazi kullanmadiginizda cihazi kapatin ve fisini prizden gekin.

» Sadece tedarikgi tarafindan saglanan orijinal aksesuarlari kullanin.
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* Cihazi disarida kullanmayin. (Cihaz dig mekan kullanimi igin
tasarlanmadi§i surece.) Cihazi her zaman sifir veya sifirin altindaki
sicakliklara kargi koruyun.

» Cihazi suyun (kuvet, lavabo, vb.) yakininda asla kullanmayin. Cihaz
yagmura veya neme maruz birakilmamalidir. Cihazi yalnizca elleriniz
kuru oldugunda kullanin.

» Cihaz suya duserse, suyun iginden ¢ikarmadan o6nce figi prizden gekin.
Su kaynagina dokunmayin. Cihazin yeniden kullanilmadan dnce bir
uzman tarafindan kontrol edilmesi gerekmektedir. Elektrik ¢carpmasi
riskini dnlemek i¢in cihazi suyla temizlemeyin veya suya daldirmayin.

* Cihazi yalnizca amagclanan kullanim amaci igin kullanin.

* Bu cihaz, yalnizca duzenlemelere uygun olarak kurulmus toprakh bir
prize bagli oldugunda c¢alistiriimalidir. Besleme voltajinin, tip etiketinde
belirtilen voltajla ayni oldugundan emin olun.

* Cihazin talimatlarda belirtilen amaclar disinda kullaniimasi, yanls
kullanilmasi veya uzmanlar tarafindan onarilmamasi durumunda
olusan hasarlar garanti kapsaminda degildir.

» Cihazi her zaman duz ve yatay bir yuzeyde kullanin.

* Cihaz sert bir ylzeye duserse, cihaz artik kullaniimamahdir.
Gorinmeyen hasar bile cihazin islevsel glvenligi Gzerinde olumsuz
etkilere neden olabilir. Cihaz yalnizca bir profesyonel tarafindan kontrol
edildikten sonra kullanilabilir.

» Cihazitasima veya gekme islemi sirasinda gug fisini tutarak kaldirmayin
veya ¢ekmeyin, ¢lnkd kablonun kirilmasi nedeniyle kisa devre riski
vardir. Gug kablosunu keskin Edgelar Gzerinde bikmeyin, sikistirmayin
veya ¢cekmeyin.

* Eger bir havalandirma deligi varsa, onu kapatmayin. Havalandirma
deliklerine sivi veya toz dokmeyin.

» Cihazin agik kisimlarina parmaklarinizi veya baska nesneleri sokmayin.

* Bu talimatlara uyulmamasi veya cihazin yanlis kullanimi sonucu
meydana gelen hasarlardan sorumluluk kabul edilmez.

* Yeni bir pil veya uzun bir slre saklandiktan sonra ilk kez kullanilan bir
pil kullaniyorsaniz, litfen pili tamamen sarj edin. Bu cihazi uzun sire
saklayacak veya kullanmayacaksaniz, lutfen en az Ug ayda bir sarj ve
desarj islemi yapin.

* Latfen elektrikli supurgeyi deterjan, gazyagi, cam kiridi, igneler, is, su
ile 1slak toz, kibrit ve benzeri maddeleri temizlemek i¢in kullanmayin.
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AKILLI ROBOT SUPURGENIZi TANIYIN

Robot

1. Kizilétesi sinyal alicisi 9. Lyan firca

2. Tampon 10. Pil kapagi

3. Pano 11. Dénen firga

4. HEPA 12. Universal tekerlek
5. Birincil filtre 13.Ryan firga

6. Toz haznesinin Ust kapagi 14. Tekerlek

7. Toz haznesinin alt kapagi 15. Toz haznesi

8. Otomatik sarj elektrodu

Sarj Unitesi

1. Sinyal iletisim penceresi
2. Gosterge 151§
3. $Sarj elektrodu
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Home Tusu (Sarj istasyonuna geri don)

Start/Pause Tusu (Otomatik temizlik déngisini baslatir veya
mevcut temizlik dénglsiini duraklatir/devam ettirir)

Lekeli Temizlik

Rahatsiz Etmeyin

Manuel Navigasyon Yon Tuslari

Edge Temizligi

Emis Gucl

Agiklama

Rahatsiz Etmeyin

Lekeli Temizlik

Sabit nokta/yerel temizlik

Edge Temizligi

Duvar takip temizlik

Home Tusu (Sarj istasyonuna geri
don)

Bu tusa bekleme modunda veya calisma modunda basildiginda,
robot otomatik olarak sarj istasyonuna geri doner.

=
(o
O

Bu tusa bekleme modunda veya calisma modunda basildiinda,

lleri robot ileri hareket eder.
) Bu tusa bekleme modunda veya c¢alisma modunda basildiginda,
v Geri .
robot geri hareket eder.
< s Bu tusa bekleme modunda veya calisma modunda basildiginda,
ol
robot sola hareket eder.
> Sag Bu tusa bekleme modunda veya calisma modunda basildiinda,
9 robot saga hareket eder.
1. Bu tusa bekleme modunda basildiginda, otomatik temizlik
baslar.
DI Start/Stop 2. Bu tusa uyku modunda basildiginda, uyku modundan bekleme
moduna geger.
3. Bu tusa ¢alisma modunda basildiginda, temizlik durur.
Emis Gucl Emis glicinu artirma.
Emis Gucl Emis guclint azaltma.

YOO

Emis Gucl Tusu

MI/L segilebilir.

« Kullanimdan 6nce lutfen iki pil (2 x 1,5 V AAA) takin. Uzaktan kumandayi uzun stre kullanmayacaksaniz,

lttfen pili ¢
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Hizli Kullanim Kilavuzu

» Sarj Unitesini duvara yerlestirin ve sarj initesinin sol ve sag
tarafinda 1 metre, 6niinde ise 2 metre icinde tim engelleri
kaldirin, sagdaki sekilde gosterildigi gibi. Ardindan adaptéru
ve glic kaynagdini baglayin. Bu sirada sarj unitesindeki gui¢
gOstergesi surekli yanacaktir.

» Robotu agmak veya kapatmak igin “¢ly” digmesine uzun
basin.

+ Robotun “)” digmesine veya uzaktan kumandadaki
“Home” tusuna bekleme modunda basin, ya da robotun “
)’ dugmesine veya uzaktan kumandadaki “Home” tusuna
g¢alisma modunda basin, robot, yanindaki sekilde gosterildigi
gibi otomatik olarak sarj Unitesine geri dénecektir.

Not: Sarj Unitesiyle sarj ederken, uzaktan kumandanin “Start/
Stop” dligmesine veya robotun “()” diigmesine basin, robot sarj
etmeyi durduracak ve temizlige baslayacaktir.

Notlar:

« Lutfen robotu ilk kez en az 12 saat boyunca sarj edin.

» Robotu normal kullanim sirasinda sarj lnitesinde saklayin ve
sarj Unitesinin gu¢ kaynagina bagh oldugundan emin olun.

« Robotun gug tikendikten sonra sarj durumunu kontrol edin.

» Robot uzun sire kullanilmadiginda, IGtfen robotu kapatmak icin “¢hy” diigmesine basil tutun.

Otomatik Sarj

» Gug cok dustk oldugunda, robot otomatik olarak sarj tinitesini bulmak icin aramaya baslayacaktir.

« Sarj Unitesinin enerjili oldugundan ve mimkin oldugunca az engel bulunan bir konumda oldugundan
emin olun, aksi takdirde robot sarj tnitesini bulamaz.

» Bu robot, Avrupa ERP enerji tiketimi standardina uygundur.

« Eniyi sarj pozisyonunu bulmak igin robot, diizgtin bir sekilde sarj olmadan énce sarj tnitesine 3 ila 4 kez
gidip gelebilir.

» Eger robotta bir kaziyici varsa, bu, robotun sarj Unitesine geri ddnememesine neden olabilir.
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Start/Stop/Uyku

Uyku modu: “¢hy” 1s1g1 yanmaz ve robot hareketsizdir.
Bekleme modu: “¢ly’ yanip séner ve robot hareketsizdir.
Calisma modu: Robot ¢alisiyor ve “(hy” strekli yanar.

Baslatma

“thy” digmesine kisa basin, robot ¢alisacak veya duraklayacaktir.

Not: Eger cihaz uyku modunda ise, robotun digmesine veya uzaktan kumandanin “Start/Stop” digmesine
basin, robotu uyku modundan bekleme moduna gegirin, ardindan tekrar robotun “¢hy” diigmesine veya
uzaktan kumandanin “Baglat/Duraklat” digmesine basin, robot ¢alismaya baslayacaktir.

Durdurma

Durdurma, robotu ¢alisma durumundan bekleme moduna gecirmeyi ifade eder ve su islemlerle
gerceklestirilebilir:

+ Robotun “¢hy’ digmesine basin.

« Uzaktan kumandanin “Start/Stop” digmesine basin.

» Uygulamanin “Start/Stop” dugmesine basin.

Uyku
Eger robot 1-2 dakika igcinde kullaniimazsa, robot otomatik olarak uyku moduna gececektir.
Not: Robot uzun siire kullaniimadiginda, robotu kapatmak igin “¢hy” digmesine uzun basin.

Temizlik Modu

Otomatik Temizlik (1) o
Robotun varsayilan temizlik modu planlanmig temizliktir.

Nokta Temizligi (2)

Robotu tozlu alanin yanina yerlestirin, uzaktan kumandanin “Mode” tusuna
basin ve “Spot” temizleme modunu segin, robot sabit nokta temizligine
baslayacaktir.

Kenar Temizligi (3)

Bekleme modunda veya ¢alisma modunda, uzaktan kumandanin “Mode”
tusuna basin ve “Edge” modunu segin, robot duvar boyunca temizlik
yapmaya baslayacaktir. T "‘\

Not: T
« Belirli bir temizlik modu secildikten sonra, robot en iyi temizlik etkisini
elde etmek icin cevreye gore otomatik olarak diger temizlik modlarina
gegecektir. o
* Robot herhangi bir temizlik modundayken, uzaktan kumandanin “Start/
Stop” diigmesine veya robotun “¢hy” digmesine basarak temizlik
durdurulabilir.
* Robot herhangi bir temizlik modundayken, uygulamanin “Start/Stop”
diigmesine veya robotun “¢h” diigmesine basarak temizlik durdurulabilir.
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Uygulama Baglantisi

(Uygulama islem arayuizi resmi, gergek uygulama ekranina gore olmalidir.)
» Sagdaki QR kodunu tarayarak APP'yi indirin ve kurun.

« Telefon numaraniz veya e-posta adresiniz ile kayit olun. Dogrulama kodunu aldiktan sonra sifreyi girerek
kaydi tamamlayin.

ware awn wan . W
< < <
Feglster Enter Verlfication Code Set Password

* Robotu Ekleyin: APP’ye girin, ana sayfanin sag ust kdsesindeki “Add device” veya
“+” isaretine tiklayarak cihaz ekleme sayfasina gidin.

* Diizenli Baglant: i
Manuel olarak “Small appliances “-” cleaning robot (Wi-Fi)” segin, baglantinin Wi-Fi ==
sifresini girin ve “Next” tusuna basarak cihazi sifirlayin. Litfen robot tizerindeki “(Y
” dligmesine uzun stire basin. “Di” sesi duydugunuzda diigmeyi birakabilirsiniz. “(Y
” dugmesinin gostergesi hizlica yanip sdnecektir. “Next” tusuna basarak sifirlamayi
tamamlayin. Telefonunuzda “Wi-Fi Quick Connection” segenegini segin ve “Next”
tusuna basarak bekleme durumuna gegin. Telefonunuz baglantinin basarisiz

oldugunu belirtiyorsa, yukaridaki adimlari tekrar edin. s 3 @
preves e g pop P wve
® * 2 ]
Sebect 2.4 GHE Wi-Fi Network ot the davica sy
el ANber padEword
. ! M . ®
EAGH e
e isihome P
= P
Selwct w shatum of the diator light
v e boop
o s ] @
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* Bluetooth Baglanti Modu
Telefonunuzun Bluetooth 6zelligini agin, ardindan ana cihazdaki “(}” diigmesine 3 saniye basil tutun.
“Di” sesi duydugunuzda digmeyi birakabilirsiniz ve ana cihazin gdstergesi hizlica yanip sénecektir.
Telefonunuzdaki “Confirm the indicator is blinking”y1 kontrol edin, “Next Step” tusuna basin, Wi-Fi sifresini
girin ve “Next” tusuna basarak baglanti arama durumuna gegin. Cihazi aradiktan sonra baglantiya
tiklayin. Telefonunuz baglantinin basarisiz oldugunu belirtiyorsa, yukaridaki adimlari tekrar edin.

® oo - ® oo - 2 -]
Resat the davics Resat the davice oot

Enter Wi-Fi Information

¥ Zilanhome .om ©

&

gy g sy
e e P (T AT DB

« Uriin normal baglanti yéntemiyle baglanamiyorsa, liitten AP modunu deneyin. Manuel olarak “kiigiik
cihazlar’-“temizlik robotu (Wi-Fi)” segin, baglantinin Wi-Fi sifresini girin ve “Next” tusuna basarak cihazi
sifirlayin. Robot lzerindeki “(}” digmesine uzun siire basin. “Di” sesini duydugunuzda, tus gostergesi
hizlica yanip sénecek, ardindan dugmeyi birakin. “DI” sesi duydugunuzda, digmeyi birakin, ardindan tug
gostergesi yavasga yanip sonecektir; bu, sifilamanin tamamlandidi anlamina gelir, sonra “Sonraki’ye
tiklayin. Telefonunuzda “Hotspot Network” segenegini secin, ag ayarlari araytiziine girin, “Connect”
tusuna basarak telefonunuzun Wi-Fi ayarlarina gegin ve “Smart Life” segenegini secerek “Smart
Life” APP’ye geri doniin. A§ bekleme durumuna gegin. Telefonunuz baglantinin basarisiz oldugunu
belirtiyorsa, yukaridaki adimlari tekrar edin.

ware avm ware arm Awan e aem
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» Cihaz Basariyla Eklendi
Cihaz basariyla eklendikten sonra, “Finish ” digmesine tiklayarak cihaz listesine girin. Eklenen

temizleme robotuna tiklayarak islem arayiiziine gegin. Cihaz basariyla baglandiginda, “Home”
digmesinin beyaz 151§1 sonmus olacaktir.

o g T e
a © < KVC-4090 z
A Denias T
. ®
O
Strandby
'a lﬁ
@ C 1
5 a3 & ) 1’ . -

* Programh Temizlik
islem arayiiziinde “Schedule” diigmesine tiklayin, programli liste arayiiziine girin, “Add” diigmesine
tiklayin ve baslama zamanini ve tekrar gunlerini secin. Programli zaman geldiginde, robot otomatik

olarak temizlik yapacaktir. Programli temizlik zamanini silmek isterseniz, litfen programli temizlik
bélimunden silin.

asnr avm prere avm rasnr 4

L3 A enathile. Save 4 g 4 sehréul

wwan Q

« Emis seviyesini segcmek icin “ : 7 dugmesine tiklayin.
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« Islem arayiiziinde “f3” diigmesine tiklayarak asagidaki ii¢ islemi gergeklestirin:
a. Temizlenmis kayitlari gérmek icin “Cleaning Records” digmesine tiklayin.
b. “Find Robot” dugmesine tiklayin, robot ses ¢ikaracak ve robotun yerini belirleyebilirsiniz.

* Diger arayiizler
a. Personal Center: Bu sayfada kullanici takma adlarini ayarlayabilir, cihazi aile Uyeleri ve arkadaglarla
paylasabilir ve kullanim hakkinda geri bildirimde bulunabilirsiniz.

b. More pages: Bu sayfada cihaz adini degistirebilir, cihaz bilgilerini 6grenebilir, geri bildirimde bulunabilir
ve cihazi kaldirabilirsiniz.

v g e g
5 e <
(Q\ ‘nmmnnkn—n .0503 F4
i Il on.
=] & %
i v " Dot BceAb
£ e Mgt rtine Hotficrion
T Wmesage Crrvier i
) Fra & Faschact oo Groe
@ vt s Py
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= “ R ——
- ] s g - ane - -
2 ]
 Eger robot stipiirgeyi APP (izerinden kontrol etmenize gerek yoksa, “(}" digmesine T el penaneved
uzun basarak APP kontrol arayliziinden gikabilirsiniz. -
e © ¢ @&
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Yan Fir¢a Temizligi

Yan firga kirli hale geldiginde, litfen temiz su ile yikayip kullanimdan énce kurutun; eger yan firga hasar
gormisse ve normal galismiyorsa, litfen degistirin.

Not: Yan fircayi degistirirken, “L” ve “R” isaretlerini yan firgada ve robotun altindaki “L” ve “R” isaretleriyle
eslestirin.

Toz Kutusu ve Filtre Temizligi

» Toz kutusu diigmesine basin ve toz kutusunu ok yoniinde ¢ikarin.

« Toz kutusunun Ust kapagini déndirin ve toz kutusunu agin (eger toz ¢ok fazlaysa, toz kutusunu
agmadan bir kismini dokin).

« On filtreyi ortadan tutarak gikarin, ardindan yiiksek verimli filtreyi gikarin.

« Toz kutusunun yuksekligini indirerek tozu bosaltin.

» Toz kutusunu, on filtreyi ve yuksek verimli filtreyi yeterince temizleyin. Yiksek verimli filtreyi 15-30 glinde
bir temizlemeniz tavsiye edilir. Yiksek verimli filtrenin st hizmet émri 6 aydir. Yiksek verimli filtreyi
firca ile temizlemeyin, sadece Ufleyici ile temizleyebilir veya hafifge dis kuvvetle vurabilirsiniz. Su ile
yikamayin.

* Dogru sekilde monte edin ve kullanin. Her iki filtrenin de montajinin yapildigindan emin olun, aksi
takdirde robota zarar verebilir.

Not:

* Her temizlik sonrasi toz kutusunu ve havalandirma kanalini temizleyin.

» Pargalar yikandiktan sonra hava ile kurutulmali ve dogrudan giines i1sigina maruz birakilmamalidir;
tamamen kuruduktan sonra kullaniimalidir, bdylece robotun 6zellikleri ve 6mri etkilenmez.

« On ve yiiksek verimli filtrelerin hasar gérmesi durumunda, toz alma etkisini etkilememek igin zamaninda
degistirilmelidir.
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Tank Montaji

» Su tankinin altindaki bezi gikarin. (F1)

» Su tankinin lastik kapagini agin, su ile doldurun ve tekrar kapatin. Gerekirse bir miktar deterjan ekleyin.
(F2)

= Su tanki montajini, ok yéniinde robotun alt kismina takin. Tank montajindaki iki pimi, robotun alt
tabanindaki iki delige yerlestirerek, tank montajinin tabanla tam temas etmesini saglayin. (F3)

- Su tankini tasirken, robotun sarj istasyonuna otomatik olarak dénmesi engellenir.

- Su tankini tagirken, robotun tirmanma yetenegi etkilenir.

- Su tankini tagirken sarj etmek yasaktir; bu durum tehlikeye yol agabilir.

- Su tanki takildiktan sonra su damlamaya baslar. Zeminin zarar gérmemesi igin, su tankini kurulumdan
hemen sonra temizleyin. Ayni nedenle, temizleme islemi tamamlandiktan hemen sonra su tankini
cikarin.

» Temizlik islemi sirasinda robotun hata raporlamasini 6nlemek igin tGrtini her zaman gézlemleyin.

* Zemin silme islemi tamamlandiktan sonra su tankini ve bezi ¢ikarin, su
tankinin lastik kapagini agin ve tankin icindeki kalan suyu bosaltin. (F4)

« Bezi su tankindan c¢ikarin, deterjanla temizleyin, kurutun ve son olarak
tekrar su tankina yerlestirin.
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Temizlik Bezi Bakimi

Temizlik bezini ¢ikarin, durulayin ve kurumaya birakin, ardindan su haznesine geri takin.

Not:

* Calsma sirasinda kaymayi 6nlemek igin dogrudan su damlayan bez kullanmayin.

» Kullanim ortami: ahsap zemin, fayans, mermer, boyali sert zemin vb.

* Bez, su haznesi montajidir ve yalnizca bazi modellerle uyumludur, ambalaj listesine bakiniz.

Sensor Lens ve Elektrot Temizligi

» Sensoru ve sarj elektrotunu temizleme araci veya yumusak bir bez ile nazikge silin, asagidaki sekilde
gOsterildigi gibi.

Elektrot

Sensor

» Sarj usslindeki sarj baglantisini temizleme araci veya yumusak bir bez ile temizleyin, asagidaki sekilde
gOsterildigi gibi.

Sarj Etme Baglantis| ————__

Rulo Firga Montaji Temizligi

» Sekilde gosterildigi gibi, rulo firganin alt kapagini robottan ¢ikarmak igin iki mandal daire A iginden
nazikge sikin.

« Sekilde gosterildigi gibi daire B’nin bir ucunu tutun ve yukari kaldirarak ¢ikarin (kurulum sirasinda ters
sirayla islemi yapin).

» Rulo firganin etrafindaki dolanmayi ve killardaki kirleri temizlemek igin arag kullanin. Rulonun tzerindeki
lastik kapaklari kaybolmamalidir. Temizledikten sonra, rulo firgayi (parga) ve rulo firga alt kapagini sirayla
robota geri yerlestirin.
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Uyarn Kodu Tablosu
Robotun bazi yaygin arizalarinda, asagidaki fenomenler ve karsilik gelen ¢éziumler goriinecektir.

Sorun Giderme Goziimler

Carpma sensoéri hatasi Carpma sensoru sikismis. Litfen seridi birkag kez vurun, seridin yerine oturmasini
saglayin. Robotu yeni bir konuma tasiyip tekrar baslatin.

Duvara takip etme hatasi Duvara takip etme sensérinln ylzeyini temizleyin, toz ve kirden arindirin.

Robot stispansiyonu Yerin diiz oldugundan emin olun, asili olan engelleri kaldirin ve ariza devam ederse,
robotun altindaki kayanin sensérind temizleyin.

Kayanin senséru hatasi Robotun altindaki kayanin sensoérini temizleyin.

Yan firga hatasi Yan firgayi ¢ikarin, dolasmis olanlari temizleyin ve geri takin.

Dénme firgasi hatasi Doénme firgasini gikarin, donen firganin etrafindaki saglari temizleyin ve takma yerine geri
yerlestirin.

Tekerlek hatasi Tekerleklerin yabanci cisimler tarafindan sikisip sikismadigini kontrol edin ve tekerleklerin

dénemesini engelleyen engeller olup olmadigini kontrol edin. Temizlemeyi deneyin ve
yeniden baslatin.

Robot sikisti Yerdeki engelleri temizleyin, robotu yeni bir konuma tasiyin ve yeniden baslatin.

Pil cok dusuk, lutfen sarj edin | Pil disuk, lGtfen robotu sarj istasyonuna geri koyup sarj edin.

Pil hatasi Pil sicakligi ¢ok ylksek veya gok duslik. Kullanim éncesinde pilin normal sicakliga
dénmesini bekleyin.

Toz emis fani hatasi Toz emis fani diizglin ¢alismiyor. Litfen toz kutusunu ve filtreyi temizleyin ve yeniden
baslatin.

Wi-Fi baglanti hatasi Wi-Fi kullanici adi ve sifresinin dogru oldugunu kontrol edin ve SSID’nin 2.4G modunda

calistigindan emin olun. Baglanirken, paylasici, cihaz ve cep telefonunu mimkiin
oldugunca yakin tutun.

Sarj istasyonu robotu sarj Sarj istasyonunun gli¢ kablosunun dogru sekilde bagl oldugundan ve prizde oldugundan
edemiyor emin olun, ardindan tekrar sarj etmeyi deneyin.

Robot sarj istasyonuna geri | Sarj istasyonunun etrafinda yeterli alan oldugundan ve engel bulunmadigindan emin
dondrilemiyor olun. Robotu manuel olarak sarj istasyonuna koyarak sarj edebilirsiniz.

Filtre degisimi Filtreyi dizenli olarak temizleyin ve degistirin.
Not:

Yukaridaki yontemler sorunu ¢ézmezse, litfen asagidaki islemleri deneyin:
+ Robotun “¢hy” diigmesine uzun basin ve robotu yeniden baslatin.
» Robotu yeniden baslatmak sorunu ¢6zmezse, cihazi tamir igin satis sonrasi servis merkezine génderin.

« Isbu igaret, mevcut triiniin AB icerisinde diger evsel atiklarla birlikte imha edilmemesi gerektigini
belirtmektedir.

« Kontrol edilmemis atik bertarafinin gevreye ve insan sagligina verebilecedi muhtemel zararlari énlemek
adina, Urinl sorumluluk iginde maddi kaynaklarin siirdirilebilir yeniden kullanimina tesvik adina geri
doénustarin.

e © Kullandiginiz cihazin iadesi igin, lltfen iade ve toplama sistemlerini kullanin veya triinin satin alindigi

bayi ile iletisime gecin. Cevresel glivenli geri donlisiim igin mevcut Uriinu sizden alacaklardir.
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VEUILLEZ PRENDRE EN CONSIDERATION QUE LE MANUEL UTILISATEUR DE LAPPAREIL PEUT ETRE PREPARE POUR PLUS QU'UN MODELE
IL SE PEUT QUE VOTRE APPAREIL NE POSSEDE PAS LES CARACTERISTIQUES QUI SONT CITEES DANS LE MANUEL UTILISATEUR.
CETTE LANGUE A ETE TRADUITE AVEC L'AIDE DE L'INTELLIGENCE ARTIFICIELLE.

INSTRUCTIONS DE SECURITE GENERALES & AVERTISSEMENTS

* Avant d'utiliser cet appareil, veuillez lire attentivement le manuel
d’instructions.

* Veuillez vous assurer que la tension nominale est la méme que la
tension que vous utilisez.

* Veuillez conserver les instructions, le certificat de garantie, le regu de
vente, et si possible, le carton avec 'emballage intérieur !

» L'appareil est destiné exclusivement a un usage privé et non a un
usage commercial, ni a un usage professionnel !

* Toujours retirer la prise de la prise de courant lorsque 'appareil n’est
pas utilisé, lors de I'attachement des piéces accessoires, du nettoyage
de I'appareil ou en cas de perturbation. Eteignez I'appareil au préalable.
Tirez sur la prise, pas sur le cable.

» Pour protéger les enfants des dangers des appareils électriques, ne
les laissez jamais sans surveillance avec I'appareil. Par conséquent,
lorsque vous choisissez I'emplacement de votre appareil, faites-le de
maniére a ce que les enfants n’aient pas acces a I'appareil. Veillez a
ce que le cable ne pende pas.

 Testez régulierement I'appareil et le cable pour détecter tout dommage.
S’il y a un dommage quelconque, I'appareil ne doit pas étre utilisé.

* Ne laissez pas les enfants jouer avec I'appareil. Ne laissez pas les
enfants jouer avec les materiaux d’emballage tels que les sacs en
plastique.

» Cet appareil peut étre utilisé par des enfants de 8 ans et plus et par des
personnes ayant des handicaps physiques, sensoriels ou mentaux,
ou un manque d’expérience et de connaissances, a condition qu’ils
soient supervisés ou aient regu des instructions sur la fagon d’utiliser
I'appareil en toute sécurité et comprennent les dangers possibles. Le
nettoyage et I'entretien par l'utilisateur ne doivent pas étre effectués
par des enfants a moins qu’ils ne soient agés de plus de 8 ans et
supervisés.

* Ne réparez pas I'appareil vous-méme, mais consultez plutét un expert
autorisé en cas de probléeme.

* Pour des raisons de sécurité, un cordon d’alimentation principal cassé
ou endommageé ne peut étre remplacé que par un cordon équivalent du
fabricant, de notre service client ou d’'une personne qualifiée similaire.

» Gardez I'appareil et le cable éloignés de la chaleur, de la lumiére directe
du soleil, de I'numidité, des bords tranchants, et similaires.

» Eteignez I'appareil et débranchez-le lorsque vous ne I'utilisez pas.

» N'utilisez que des accessoires d’origine fournis par le fournisseur.

* N'utilisez pas 'appareil a I'extérieur. (Sauf si I'appareil est congu pour
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étre utilisé a I'extérieur.) Protégez toujours contre les températures
zéro ou inférieures a zéro.

* Ne l'utilisez jamais prés de I'eau (baignoire, évier, etc.). L'appareil ne
doit pas étre expose a la pluie ou a 'humidité. N'utilisez I'appareil que
lorsque vos mains sont seches.

» Si l'appareil tombe dans I'eau, débranchez-le avant de le retirer de
I'eau. Ne touchez pas la source d’eau. L’appareil doit étre vérifié par un
spécialiste avant d’étre utilisé a nouveau. Pour éviter le risque de choc
électrique, ne nettoyez pas I'appareil avec de I'eau et ne 'immergez
pas dans I'eau.

* N'utilisez 'appareil que pour l'usage prévu.

» Cet appareil ne doit étre utilisé que lorsqu’il est connecté a une prise
mise a la terre installée conformément aux réglementations. Assurez-
vous que la tension d’alimentation correspond a la tension indiquée sur
la plaque signalétique.

* Les dommages qui surviennent lorsque I'appareil est utilisé a des fins
autres que celles spécifiées dans les instructions, est utilisé de maniére
incorrecte ou n’est pas réparé par des experts ne sont pas couverts
par la garantie.

« Toujours utiliser I'appareil sur une surface plane et horizontale.

» L'appareil ne doit plus étre utilisé en cas de chute sur une surface
dure a partir d’'une certaine hauteur. Méme les dommages invisibles
peuvent avoir des effets négatifs sur la sécurité fonctionnelle de
'appareil. L'appareil ne peut étre utilisé qu’aprés avoir été vérifié par
un professionnel.

* Ne portez jamais et ne tirez jamais I'appareil en tenant la prise
d’alimentation, car il y a un risque de court-circuit d0 a une rupture de
cable. Ne pliez pas, ne pincez pas et ne tirez pas le cordon d’alimentation
sur des bords tranchants.

« S’il y a une ouverture de ventilation, ne la couvrez pas. Ne versez
aucun liquide ou poudre dans les trous de ventilation.

* Ne mettez pas les doigts ou d’autres objets dans les parties ouvertes
de l'apparell.

* Aucune responsabilité n’est acceptée en cas de dommages causés
par une utilisation incorrecte ou le non-respect de ces instructions.

* Lors de l'utilisation d’'une nouvelle batterie ou d’'une batterie utilisée
pour la premiére fois aprés une longue période de stockage, veuillez
charger la batterie complétement. Lorsque vous stockez cet appareil
pendant de longues périodes ou si vous ne I'utilisez pas, assurez-vous
de le charger et de le décharger au moins une fois tous les trois mois.

* Veuillez ne pas utiliser I'aspirateur pour nettoyer des détergents, du
kéroséne, des éclats de verre, des aiguilles, de la suie, de la poussiére
humide, des allumettes ou d’autres objets.
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APPRENEZ A CONNAITRE VOTRE ASPIRATEUR ROBOT INTELLIGENT

Le Robot

1. Récepteur de signal infrarouge 9. Brosse latérale L

2. Pare-chocs 10. Couvercle de la batterie
3. Panneau 11. Brosse roulante

4. HEPA 12. Roue universelle

5. Filtre primaire 13. Brosse latérale R

6. Couvercle supérieur du bac a poussiére 14. Roue

7. Couvercle inférieur du bac a poussiere 15. Bac a poussiere

8. Electrode de charge automatique

Base de charge

1. Fenétre de communication de signal
2. Témoin lumineux
3. Electrode de recharge
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Bouton Home (Retour a la base de charge)

Bouton Démarrer/Pause (Démarre un cycle de nettoyage
automatique ou met en pause/reprend un cycle de nettoyage en
cours)

Nettoyage localisé

Ne pas déranger

Touches directionnelles de navigation manuelle

Nettoyage des bords

Puissance d’aspiration

Description

Ne pas déranger

Nettoyage localisé

Nettoyage localisé/fixé

Nettoyage des bords

Nettoyage le long des murs

H
(H
O

Bouton Home (Retour a la base de
charge)

Appuyez sur cette touche en mode veille ou en mode de travail,
et le robot retournera automatiquement a la base de charge pour
se recharger.

Appuyez sur cette touche en mode veille ou en mode de travail

A Avant ;
pour faire avancer le robot.

« Arriére Appuyg\z sur cette touche en mode veille ou en mode de travail
pour faire reculer le robot.

( Gauche Appuyez sur cette touche en mode veille ou en mode de travail
pour faire tourner le robot a gauche.

. Appuyez sur cette touche en mode veille ou en mode de travail

> Droite - SO
pour faire tourner le robot a droite.
1. Appuyez sur cette touche en mode veille pour démarrer le
nettoyage automatique.

Bl Démarrer/Arréter 2. Appuyez sur cette touche en mode sommeil pour passer du

mode sommeil au mode veille.
3. Appuyez sur cette touche en mode de travail pour arréter le
nettoyage.

Puissance d'aspiration

Augmenter la puissance d'aspiration.

Puissance d'aspiration

Réduire la puissance d'aspiration.

YOO

Bouton de puissance d'aspiration

M/L peut étre sélectionné.

* Veuillez installer deux piles (2 x 1,5 V AAA) avant utilisation. Si vous n'utilisez pas la télécommande
pendant une longue période, veuillez retirer les piles.
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Guide d’utilisation rapide

» Placez la base de chargement contre le mur et retirez tous
les obstacles a moins de 1 metre a gauche et a droite et a
2 métres devant la base de chargement, comme indiqué
sur 'image a droite. Ensuite, connectez 'adaptateur et
I'alimentation. A ce moment-1a, l'indicateur d’alimentation de
la base de chargement reste allumé.

» Appuyez longuement sur la touche “ ¢h “ pour allumer ou
éteindre le robot.

» Appuyez sur “ () “ du robot ou sur la touche “ Home “ de la
télécommande en mode veille, ou appuyez sur “ (3} “ du robot
ou sur la touche “ Home “ de la télécommande en mode de
travail, le robot retournera automatiquement a la base de
chargement pour se recharger comme indiqué sur I'image a
coté.

Remarque : Lors du chargement avec la base de chargement,
appuyez sur la touche “ Démarrer/Arréter “ de la télécommande
ou sur la touche “ () “ du robot, et le robot arrétera de charger
et commencera a nettoyer.

Remarques

» Veuillez charger le robot pendant plus de 12 heures la premiére fois.

» Veuillez laisser le robot sur la base de chargement lors de son utilisation normale et assurez-vous que la
base de chargement est connectée a une source d’alimentation.

« Veuillez vérifier I'état de charge du robot une fois I'alimentation épuisée.

« Sile robot n'est pas utilisé pendant une longue période, veuillez maintenir la touche “ ¢}y “ enfoncée pour
éteindre le robot.

Charge automatique

« Lorsque la batterie est trop faible, le robot commencera automatiquement a chercher une base de
chargement pour se recharger.

« Veuillez vous assurer que la base de chargement est alimentée et qu’elle est placée dans un endroit
avec le moins d’obstacles possible, sinon le robot ne pourra pas trouver la base de chargement.

» Ce robot répond a la norme européenne ERP de consommation d’énergie.

« Pour trouver la meilleure position de charge, le robot peut aller et venir 3 a 4 fois avant de se charger
correctement.

» Siun grattoir est présent, cela peut empécher le robot de retourner a la base de chargement.
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Démarrage/Arrét/Veille

Mode veille : Le voyant “ (i) “ ne s’allume pas, et le robot est immobile.
Mode veille actif : “ ¢y “ clignote, et le robot est immobile.
Mode de travail : Le robot travaille, et “ ) “ est constamment allumé.

Démarrage

Appuyez brievement sur “ (h) “, le robot démarre ou met le robot en pause.

Remarque : Si 'appareil est en mode veille “ ¢hy “, appuyez sur la touche du robot ou sur la touche “
Démarrer/Arréter “ de la télécommande pour faire passer le robot du mode veille au mode veille actif, puis
appuyez a nouveau sur la touche “ ¢h “du robot ou sur la touche “ Démarrer/Pause “ de la télécommande,
et le robot commencera a fonctionner.

Arrét

L’arrét consiste a passer le robot de I'état de travail au mode veille actif, ce qui peut étre fait par les
opérations suivantes :

» Appuyez sur la touche “ (b “du robot.

* Appuyez sur la touche “ Démarrer/Arréter “ de la télécommande.

* Appuyez sur la touche “ Démarrer/Arréter “ de I'application.

Veille

Si le robot n’est pas utilisé pendant 1 a 2 minutes, il passera automatiquement en mode veille.
Remarque : Si le robot n’est pas utilisé pendant une longue période, veuillez maintenir la touche “ ¢f “
enfoncée pour éteindre le robot.

Mode de nettoyage o

Nettoyage automatique (1)
Le mode de nettoyage par défaut du robot est le nettoyage planifié.

Nettoyage localisé (2)

Placez le robot a c6té de la zone poussiéreuse, appuyez sur la touche “
Mode “ de la télécommande, sélectionnez le mode de nettoyage “ Spot “, et
le robot commencera a nettoyer un point précis.

Nettoyage des bords (3)

En mode veille ou en mode de travail, appuyez sur la touche “ Mode “ de la [ \
télécommande et sélectionnez le mode “ Edge “, et le robot commencera a | | {,u.) ]
nettoyer le long des murs. N i g

Remarque : o

« Apres avoir sélectionné un certain mode de nettoyage, le robot passera
automatiquement a d’autres modes de nettoyage en fonction de
I'environnement pour obtenir les meilleurs résultats de nettoyage.

* Quel que soit le mode de nettoyage du robot, il peut arréter le nettoyage en
appuyant sur la touche “ Démarrer/Arréter “ de la télécommande ou sur la
touche “ ¢y “ du robot.

* Quel que soit le mode de nettoyage du robot, il peut arréter le nettoyage
en appuyant sur la touche “ Démarrer/Arréter “ de I'application ou sur la
touche “ ¢ “du robot.
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Connexion a I’App

(L'image de l'interface de 'APP doit étre basée sur I'application affichée)
» Scannez le code QR sur la droite pour télécharger et installer 'APP.

« Inscrivez-vous avec votre numéro de téléphone mobile ou votre adresse e-mail. Aprés avoir recu le code
de vérification, entrez le mot de passe pour terminer 'inscription.

A awn e avn waa avw

< < <

Feglster Enter Verlfication Code Set Password

« Ajouter le Robot : Entrez dans I'APP, cliquez sur “Add device” ou sur le signe “+”
en haut a droite de la page d’accueil pour entrer dans la page d’ajout d’appareil.

* Connexion Réguliére
Ajoutez manuellement et sélectionnez “Small appliances “-” cleaning robot (Wi- m
Fi)", entrez le mot de passe Wi-Fi de la connexion et cliquez sur “Next” pour
réinitialiser I'appareil. Veuillez appuyer longuement sur le bouton “(” du robot.
Lorsque vous entendez I'invite “Di”, vous pouvez relacher le bouton. Le voyant du
bouton “(}” clignote rapidement. Cliquez sur “Next” pour terminer la réinitialisation.
Sélectionnez “Wi-Fi Quick Connection” sur votre téléphone portable et cliquez
sur “Next” pour entrer en état d’attente. Si le téléphone portable indique que la a o @
connexion a échoué, veuillez répéter les étapes ci-dessus.

P e g ‘- wane arm

Select 2.4 GHEWi-Fi Network sl th dovics
s aniber padeword,

F Zilanhome

&

Sabact (P shatim of tha it lighd
e b
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* Mode de Connexion Bluetooth
Activez la fonction Bluetooth de votre téléphone portable, puis appuyez sur le bouton “(}” de I'appareil
pendant 3 secondes. Lorsque vous entendez le son “Di”, vous pouvez relacher le bouton, et le voyant
de l'unité principale clignote rapidement. Vérifiez le “Confirm the indicator is blinking” sur le téléphone,
cliqguez sur “Next Step”, entrez le mot de passe Wi-Fi de la connexion et cliquez sur “Next” pour entrer en
état de recherche de connexion, cliquez pour connecter aprés avoir recherché I'appareil. Si le téléphone
portable indique que la connexion a échoué, veuillez répéter les étapes ci-dessus.

® oo - ® oo - 2 -]
PReset the devics Reset the davics Entor WI- Information S
* Zianhome .Qm ®
&
sy fresisigumy
gl SR heprioon ST
s i i g O ottt g
] = r =i

« Sile produit ne peut pas étre connecté via la connexion réguliére, essayez de le connecter en mode
AP. Ajoutez manuellement et sélectionnez “petits appareils” - “robot de nettoyage (Wi-Fi)”, entrez le
mot de passe Wi-Fi de la connexion et cliquez sur “Next” pour réinitialiser I'appareil. Veuillez appuyer
longuement sur le bouton “@)” du robot. Lorsque vous entendez I'invite “Di”, le voyant du bouton
clignote rapidement, puis relachez le bouton. Lorsque vous entendez une autre invite “di”, relachez le
bouton, puis le voyant du bouton clignote lentement, ce qui signifie que la réinitialisation est terminée,
puis cliquez sur “Suivant”. Sélectionnez “Hotspot Network” sur votre téléphone portable, entrez dans
l'interface de configuration réseau, cliquez sur “Connect” pour entrer dans les paramétres Wi-Fi de votre
téléphone portable, et sélectionnez “Smart Life” pour revenir a 'APP “Smart Life”. Entrez dans I'état
d’attente du réseau. Si le téléphone portable indique que la connexion a échoué, veuillez répéter les
étapes ci-dessus.
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* Appareil ajouté avec succés
Aprés avoir ajouté I'appareil avec succes, cliquez sur “ Finish “ pour accéder a la liste des appareils.
Cliquez sur le robot de nettoyage ajouté pour entrer dans l'interface d’opération. Aprés la connexion
réussie de I'appareil, la lumiére blanche de la touche “ Home “ s’éteint.

v g esox g
2 ) ¢ KVC-4090 ‘
A Devaes. ° nEs
e ®
O
Strandby

@ [ 3

' 2 - | s i -

* Nettoyage programmé
Cliquez sur “ Schedule “ dans l'interface d’opération, accédez a l'interface de la liste programmée,
cliqguez sur “ Add “ et vous pouvez sélectionner I'heure de démarrage et les jours répétitifs. Une fois le
temps programmé atteint, le robot nettoiera automatiquement. Si vous souhaitez supprimer le temps de
nettoyage programmeé, veuillez le supprimer dans le nettoyage programmé.

snr avm e awm ratnr -

< At Sehachale, S < R < Schréule

b Boaihi

» Cliquez sur le bouton “ & “ pour sélectionner le niveau d’aspiration.
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* Cliquez sur “ & “ dans l'interface d’opération pour entrer dans les trois opérations suivantes :
a. Cliquez sur “ Cleaning Records “ pour afficher les dossiers nettoyés.
b. Cliquez sur “ Find Robot “, le robot émettra un son, et vous pourrez déterminer la position du robot.

wsn e “m prevs

¥ Fird g Bobct
B charing sacon
2 e o

B Depiin

15 Setms

O skt

» Autres interfaces
a. Personal Center : Vous pouvez définir des pseudonymes utilisateurs, partager I'appareil avec vos
proches et amis, et donner un retour sur I'utilisation sur cette page.

b. More pages : Sur cette page, vous pouvez modifier le nom de I'appareil, obtenir des informations sur
I'appareil, donner un retour et retirer I'appareil.
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» Sivous n'avez pas besoin de contrbler I'aspirateur robot via 'APP, vous pouvez e e s s
maintenir enfoncé le bouton “ (&} “ pour quitter I'interface de controle de 'APP. *
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Nettoyage de la brosse latérale

Lorsque la brosse latérale devient sale, veuillez la nettoyer avec de I'eau propre et la sécher avant
utilisation ; si la brosse latérale est endommagée et ne fonctionne pas correctement, veuillez la remplacer.
Remarque : Lors du remplacement de la brosse latérale, veuillez faire correspondre les marquages “ L “ et
“R “ sur la brosse latérale avec les marquages “ L “ et “ R “ au bas du robot.

Nettoyage du bac a poussiére et du filtre

» Appuyez sur le bouton du bac a poussiére et retirez le bac a poussiére dans la direction de la fleche.

« Faites pivoter le couvercle supérieur du bac a poussiére et ouvrez le bac a poussiére (s'il y a trop de
poussiére, versez une partie sans ouvrir le bac a poussiére).

« Attrapez une languette du filtre primaire et tirez-la, puis retirez le filtre haute efficacité.

« Abaissez la hauteur du bac a poussiére pour libérer la poussiére.

» Nettoyez suffisamment le bac a poussiére, le filtre primaire et le filtre haute efficacité. Il est recommandé
de nettoyer le filtre haute efficacité une fois toutes les 15 a 30 jours. La durée de vie maximale du filtre
haute efficacité est de 6 mois. Le filtre haute efficacité ne peut pas étre balayé avec une brosse, il peut
seulement étre soufflé avec un souffleur ou tapoté Iégérement avec une force externe. Ne le lavez pas
avec de I'eau.

« Installez et utilisez correctement. Assurez-vous que les deux filtres sont installés avant utilisation, afin
d’éviter d’endommager le robot.

Remarque :

» Nettoyez le bac a poussiére et le canal de ventilation aprés chaque nettoyage.

* Les composants doivent étre séchés a I'air et non exposés au soleil aprés lavage, puis utilisés aprés
séchage complet, afin de ne pas affecter les caractéristiques et la durée de vie du robot.

» Pour les dommages des filtres primaire et haute efficacité, il est nécessaire de les remplacer a temps
pour éviter d’affecter I'effet d’élimination de la poussiere.
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Assemblage du réservoir

.

Retirez le chiffon situé au fond du réservoir d’eau. (F1)

Ouvrez le couvercle en caoutchouc du réservoir d’eau, remplissez-le d’eau, puis refermez-le. Si
nécessaire, ajoutez un peu de détergent. (F2)

L’assemblage du réservoir d’eau se fixe sous le robot dans la direction indiquée par la fleche. Placez les
deux supports de 'assemblage du réservoir dans les deux trous situés a la base du robot, de maniére a
ce que I'assemblage soit bien en contact avec la base. (F3)

Lors du transport du réservoir d’eau, le retour automatique a la station de charge sera impossible.
Transporter le réservoir d’eau peut réduire la capacité du robot a grimper.

Il est interdit de charger I'appareil lorsque le réservoir d’eau est installé afin d’éviter tout danger.

Une fois le réservoir d’eau installé, 'eau commencera a s’écouler. Nettoyez le réservoir immédiatement
apres son installation pour éviter dendommager le sol. Pour la méme raison, retirez directement le
réservoir apres le processus de nettoyage.

Veuillez toujours surveiller le produit pendant le processus de nettoyage pour éviter que le robot ne
signale des erreurs.

Aprés avoir nettoyé le sol, retirez le réservoir d’eau et la serpilliére,
ouvrez le couvercle en caoutchouc du réservoir d’eau et videz I'eau
restante. (F4)

Retirez la serpilliére du réservoir d’eau, nettoyez-la avec du détergent,
séchez-la, puis remettez-la dans le réservoir d’eau.
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Entretien du chiffon de nettoyage

Retirez le chiffon de nettoyage, rincez-le et étalez-le pour le sécher, puis réinstallez-le dans le réservoir

d’eau.

Remarque :

» Veuillez ne pas utiliser le chiffon contenant de I'eau qui goutte directement pour éviter de glisser pendant
le travail.

« Environnement d’utilisation : sol en bois, carrelage, marbre, sol dur peint, etc.

« Le chiffon est un assemblage de réservoir d’eau et n’est adapté qu’a certains modéles, comme indiqué
dans la liste de 'emballage.

Nettoyage de la lentille du capteur et des électrodes

« Essuyez doucement le capteur et les électrodes de charge avec 'outil de nettoyage ou un chiffon doux,
comme indiqué dans la figure ci-dessous.

Electrode

Capteur

» Nettoyez le connecteur de charge sur la base de charge avec un outil de nettoyage ou un chiffon doux,
comme indiqué dans la figure ci-dessous.

Connecteur de charge —— ™~~~

Nettoyage de I’assemblage de la brosse roulante

» Appuyez doucement sur les deux loguets dans le cercle A comme montré dans la figure pour retirer le
couvercle inférieur de la brosse roulante du robot.

« Tenez une extrémité du cercle B sur I'image et soulevez-la pour la retirer (procédez dans I'ordre inverse
lors de l'installation).

« Utilisez des outils pour nettoyer les enchevétrements sur la brosse roulante et la saleté sur les poils.
Ne perdez pas la gaine en caoutchouc sur le roulement a billes. Apres le nettoyage, remettez la brosse
roulante (composant) et le couvercle inférieur de la brosse roulante dans le robot successivement.

kg, =3 e
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Tableau des codes d’avertissement
En cas de défaillances courantes du robot, les phénoménes suivants et les solutions correspondantes

apparaitront.

Dépannage Solutions

Erreur du capteur de choc

Le capteur de choc est bloqué. Veuillez tapoter la bande plusieurs fois pour remettre la
bande en place. Déplacez le robot & un nouvel emplacement pour redémarrer.

Erreur de suivi de mur

Veuillez nettoyer la surface du capteur de suivi de mur pour vous assurer qu'elle est
exempte de poussiere et de saleté.

Suspension du robot

Veuillez vous assurer que le sol est plat, enlever les obstacles qui suspendent le robot, et
si le probléme persiste, veuillez nettoyer le capteur de falaise au bas du robot.

Erreur du capteur de falaise

Veuillez nettoyer le capteur de falaise au bas du robot.

Erreur du balai latéral

Veuillez retirer le balai latéral, nettoyer les enchevétrements, puis le réinstaller.

Erreur du balai rotatif

Veuillez retirer le balai rotatif, nettoyer les cheveux enroulés autour du balai rotatif et de
son emplacement d’installation.

Erreur des roues pivotantes

Veuillez vérifier si les roues pivotantes sont bloquées par des objets étrangers et vérifier
s'il y a des obstacles empéchant les roues de tourner. Veuillez essayer de nettoyer et
redémarrer.

Robot coincé

Veuillez dégager les obstacles sur le sol, déplacer le robot a une nouvelle position et
redémarrer.

Batterie trop faible, veuillez
charger

L'alimentation est faible, veuillez remettre le robot sur la base de chargement pour le
recharger.

Erreur de batterie

La température de la batterie est trop élevée ou trop basse. Veuillez attendre que la
batterie revienne a une température normale avant d’essayer de I'utiliser.

Erreur du ventilateur
d’aspiration de poussiéere

Le ventilateur d’aspiration de poussiére ne fonctionne pas correctement. Veuillez nettoyer
le bac a poussiére et le filtre et redémarrer.

Echec de la connexion Wi-Fi

Veuillez vérifier si le nom d'utilisateur et le mot de passe Wi-Fi sont corrects et vous
assurer que le SSID fonctionne en mode 2.4G. Lors de la connexion, veuillez garder le
partageur, I'appareil et le téléphone portable aussi proches que possible.

La base de chargement ne
peut pas charger le robot

Veuillez vous assurer que le cordon d'alimentation de la base de chargement est
correctement connecté, que la fiche est branchée dans la prise, puis essayez de
recharger a nouveau.

Le robot ne peut pas
retourner a la base de
chargement

Veuillez vous assurer qu'il y a suffisamment d'espace autour de la base de chargement
et qu'il n'y a pas d'obstacles. Vous pouvez placer manuellement le robot sur la base de
chargement pour le charger.

Remplacement du filtre

Veuillez nettoyer et remplacer régulierement le filtre.

Remarque :

Si les méthodes ci-dessus ne résolvent pas le probleme, essayez les actions suivantes :
» Appuyez longuement sur la touche “ () “ du robot et redémarrez le robot.
» Sile redémarrage du robot ne résout pas le probléme, envoyez I'appareil au centre de service aprés-

vente pour réparation.

Elimination correcte de ce produit

« Ce marquage indique que ce produit ne doit pas étre éliminé avec d’autres déchets ménagers dans

I'UE.

« Pour éviter tout dommage possible a I'environnement ou a la santé humaine di a une élimination
incontrolée des déchets, recyclez-le de maniére responsable pour favoriser la réutilisation durable des
ressources matérielles.

mmmmmm  © Pour retourner votre appareil usage, veuillez utiliser les systemes de retour et de collecte ou contacter le
détaillant ou le produit a été acheté. lls peuvent prendre ce produit pour un recyclage écologique sar.
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POR FAVOR CONSIDERE QUE EL MANUAL DEL PISPOSITIVO PUEDE SER ELABORADO CON INFORMACION DE MAS DE UN
MODELO ES POSIBLE QUE SU DISPOSITIVO NO CONTENGA LAS CARACTERISTICAS MENCIONADAS EN EL MANUAL.
ESTE IDIOMA HA SIDO TRADUCIDO CON LAAYUDA DE INTELIGENCIAARTIFICIAL.

INSTRUCCIONES GENERALES DE SEGURIDAD Y ADVERTENCIAS

» Antes de utilizar este dispositivo, por favor, lea cuidadosamente el
manual de instrucciones.

* Asegurese de que el voltaje nominal sea el mismo que el voltaje que
esta utilizando.

* jPor favor, guarde las instrucciones, el certificado de garantia, el recibo
de ventay, si es posible, el carton con el embalaje interior!

* El dispositivo esta destinado exclusivamente para uso privado y no
para uso comercial, jni para uso profesional!

» Siempre desconecte el enchufe de la toma de corriente cuando el
dispositivo no esté en uso al colocar piezas accesorias, limpiar el
dispositivo o cuando ocurra una perturbacion. Apague el dispositivo
antes. Tire del enchufe, no del cable.

» Para proteger a los nifios de los peligros de los electrodomésticos,
nunca los deje sin supervision con el dispositivo. En consecuencia,
al seleccionar la ubicacion para su dispositivo, hagalo de manera que
los niflos no tengan acceso al mismo. Asegurese de que el cable no
cuelgue.

* Revise regularmente el dispositivo y el cable en busca de danos. Si
hay algun dafio, el dispositivo no debe usarse.

* No permita que los nifios jueguen con el dispositivo. No deje que los
nifRos jueguen con material de embalaje como bolsas de plastico.

» Este electrodoméstico puede ser utilizado por nifos de 8 afios en
adelante y personas con discapacidades fisicas, sensoriales o
mentales, o falta de experiencia y conocimientos, siempre que estén
supervisados o se les hayan dado instrucciones sobre como usar el
electrodoméstico de manera segura y entiendan los posibles peligros.
La limpieza y el mantenimiento del usuario no deben ser realizados por
nifos a menos que tengan menos de 8 afnos y no estén supervisados.

* No repare el dispositivo usted mismo, consulte a un experto autorizado
en caso de un problema.

» Por razones de seguridad, un cable principal roto o dafiado solo puede
ser reemplazado por un cable equivalente del fabricante, nuestro
departamento de servicio al cliente o una persona calificada similar.

* Mantenga el dispositivo y el cable alejados del calor, la luz solar directa,
la humedad, los bordes afilados y cosas similares.

» Apague el dispositivo y desenchufelo cuando no lo esté utilizando.

» Use solo accesorios originales proporcionados por el proveedor.

* No use el dispositivo al aire libre. (A menos que el dispositivo esté
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disefiado para ser utilizado en exteriores). Siempre protéjalo contra
temperaturas de cero o bajo cero.

* Nunca lo use cerca del agua (bafera, fregadero, etc.). El
electrodomeéstico no debe estar expuesto a la lluvia o la humedad.
Solo use el dispositivo cuando sus manos estén secas.

+ Si el dispositivo cae al agua, desenchufelo antes de sacarlo del agua.
No toque la fuente de agua. El dispositivo debe ser revisado por un
especialista antes de volver a usarlo. Para evitar el riesgo de descarga
eléctrica, no limpie el dispositivo con agua ni lo sumerja en agua.

» Use el dispositivo solo para el propdsito previsto.

» Este dispositivo solo debe operarse cuando esté conectado a una
toma de corriente con conexion a tierra instalada de acuerdo con las
regulaciones. Asegurese de que el voltaje de suministro corresponda
al voltaje indicado en la placa de tipo.

* Los danos que ocurran cuando el dispositivo se use para fines distintos
a los especificados en las instrucciones o se use incorrectamente o no
sea reparado por expertos no estan cubiertos por la garantia.

» Utilice siempre el dispositivo en una superficie plana y horizontal.

* El dispositivo no debe usarse mas después de, en caso de caer sobre
una superficie dura desde altura. Incluso los dafios invisibles pueden
causar efectos negativos en la seguridad funcional del dispositivo.
El dispositivo solo puede usarse después de ser revisado por un
profesional.

* Nunca transporte ni tire del dispositivo sujetando el enchufe de
alimentacion, ya que existe riesgo de cortocircuito debido a la rotura
del cable. No doble, pellizque ni tire del cable de alimentacion sobre
bordes afilados.

+ Si hay un orificio de ventilacion, no lo cubra. No vierta liquidos ni polvos
en los orificios de ventilacion.

* No introduzca los dedos ni otros objetos en las partes abiertas del
dispositivo.

* No se acepta responsabilidad en caso de dafios causados por un uso
indebido o el incumplimiento de estas instrucciones.

» Cuando utilice una bateria nueva o una bateria que se haya utilizado
por primera vez después de haber estado almacenada durante un
largo periodo, cargue la bateria completamente. Si va a almacenar
esta maquina durante largos periodos o no la va a utilizar, asegurese
de cargarla y descargarla al menos una vez cada tres meses.

* No utilice la aspiradora para limpiar detergente, queroseno, fragmentos
de vidrio, agujas, hollin, polvo humedo, cerillas u otros objetos.
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CONOZCA SU ASPIRADORA ROBOT INTELIGENTE

El Robot

——— ——

1. Receptor de sefial infrarroja 9. Cepillo lateral izquierdo
2. Parachoques 10. Tapa de la bateria

3. Panel 11. Cepillo giratorio

4. HEPA 12. Rueda universal

5. Filtro primario 13. Cepillo lateral derecho
6. Tapa superior del contenedor de polvo 14. Rueda

7. Tapa inferior del contenedor de polvo 15. Contenedor de polvo
8. Electrodo de carga automatica

Base de carga

1. Ventana de comunicacion de sefial
2. Luzindicadora
3. Electrodo de recarga
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Control remoto
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Botdon Home (Volver a la base de carga)

Botén Iniciar/Pausar (Inicia un ciclo de limpieza automatica o
pausa/reanuda un ciclo de limpieza en curso)

Limpieza puntual

No molestar

Teclas de direccién para navegacion manual

Limpieza de bordes

Potencia de succién

Descripcion

No molestar

Limpieza puntual

Limpieza puntual/fija

Limpieza de bordes

Limpieza siguiendo la pared

Botén Home (Volver a la base de
carga)

Presione este boton en modo de espera o de trabajo, y el robot
volvera automaticamente a la base de carga para recargarse.

H
(o
0

Presione este botén en modo de espera o de trabajo para hacer

Adelante
avanzar el robot.
« Atras Presione este botén en modo de espera o de trabajo para hacer
retroceder el robot.
( Izquierda Presione este botén en modo de espera o de trabajo para hacer
a que el robot se mueva hacia la izquierda.
> Derecha Presione este boton en modo de espera o de trabajo para hacer

que el robot se mueva hacia la derecha.

DI

Iniciar/Detener

1. Presione este boton en modo de espera para iniciar la limpieza
automatica.

2. Presione este botén en modo de suspensién para pasar del
modo de suspension al modo de espera.

3. Presione este botén en modo de trabajo para detener la
limpieza.

Potencia de succién

Aumentar la potencia de succién.

Potencia de succién

Disminuir la potencia de succion.

YOO

Boton de succion

Se puede seleccionar M/L.

« Antes de usar, instale dos baterias (2 x 1,5 V AAA). Si no va a usar el control remoto durante mucho

tiempo, ret

Zilan

ire las baterias.
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Guia de Uso Rapido

» Coloque la base de carga contra la pared y retire todos los
obstaculos dentro de 1 metro a la izquierda y a la derecha
y 2 metros delante de la base de carga, como se muestra
en la figura de la derecha. Luego conecte el adaptador y la
fuente de alimentacion. En este momento, el indicador de
encendido en la base de carga estara siempre encendido.

» Mantenga presionado el botén “¢ly’ para encender o apagar
el robot.

+ Presione el boton “(}” del robot o la tecla “Home” del control
remoto en modo de espera, o presione el boton “()” del robot
o la tecla “Home” del control remoto en modo de trabajo, el
robot regresara automaticamente a la base de carga para
recargarse, como se muestra en la figura al lado.

Nota: Al cargar con la base de carga, presione la tecla “Iniciar/
Detener” del control remoto o el botdn “¢ly” del robot, y el robot
dejara de cargar y comenzara a limpiar.

Notas:

» Cargue el robot durante mas de 12 horas la primera vez.

« Guarde el robot en la base de carga durante el uso normal y asegurese de que la base de carga esté
conectada a la corriente.

» Revise el estado de carga del robot una vez que la energia se haya agotado.

« Si el robot no se utiliza durante mucho tiempo, mantenga presionado el botén “¢t)’ para apagarlo.

Carga Automatica

« Cuando la bateria esté muy baja, el robot comenzara automaticamente a buscar una base de carga
para recargarse.

» Asegurese de que la base de carga esté conectada a la corriente y colocada en una posicion con
la menor cantidad de obstaculos posible, de lo contrario, el robot no podra encontrar la base para
recargarse.

» Este robot cumple con la norma de consumo de energia ERP de Europa.

« Para encontrar la mejor posicién de carga, el robot puede ir y venir de la base de carga de 3 a 4 veces
antes de cargarse correctamente.

» Sitiene una rasqueta, puede impedir que el robot regrese a la base de carga.
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Iniciar/Detener/Suspender

Modo de suspension: La luz “(y” no esta encendida y el robot esta detenido.
Modo de espera: La luz “(y’ parpadea y el robot esta detenido.
Modo de trabajo: El robot esta trabajando y la luz “(y’ permanece encendida.

Inicio

Presione brevemente “(}y”, el robot se iniciara o pausara.

Nota: Si el aparato estd en modo de suspension “¢ly”, presione el botdn del robot o la tecla “Iniciar/
Detener” del control remoto para cambiar el robot del modo de suspension al modo de espera, luego
presione nuevamente el boton “(h” del robot o la tecla “Iniciar/Pausar” del control remoto, y el robot
comenzara a funcionar.

Detener

Detener significa cambiar el estado del robot de trabajo al modo de espera, lo que se puede hacer con las
siguientes operaciones:

+ Presione el boton “(hy” del robot.

» Presione el botdn “Iniciar/Detener” del control remoto.

« Presione el boton “Iniciar/Detener” de la aplicacion.

Suspender

Si el robot no es operado en 1-2 minutos, entrara automaticamente en modo de suspension.

Nota: Si el robot no se utiliza durante un largo periodo, mantenga presionado el botén “¢hy’ para apagar el
robot.

Modo de limpieza
Limpieza automatica (1) o
El modo de limpieza predeterminado del robot es la limpieza planificada.

Limpieza localizada (2)

Coloque el robot junto al area polvorienta, presione la tecla “Modo” del
control remoto, seleccione el modo de limpieza “Spot” y el robot comenzara
la limpieza en un punto fijo.

Limpieza de bordes (3)

En modo de espera o en modo de trabajo, presione la tecla “Modo” del
control remoto y seleccione el modo “Edge”, y el robot comenzara a limpiar
siguiendo las paredes.

Nota:

« Después de seleccionar un modo de limpieza, el robot cambiara
automaticamente a otros modos de limpieza segun el entorno real para
lograr el mejor resultado de limpieza. o

« Cualquiera sea el modo de limpieza del robot, puede detener la limpieza
presionando la tecla “Iniciar/Detener” del control remoto o el botén “¢hy” del
robot.

« Cualquiera sea el modo de limpieza del robot, puede detener la limpieza
presionando la tecla “Iniciar/Detener” de la aplicacion o el botén “¢hy” del
robot.
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Conexién con la APP
(La imagen de la interfaz de operacién de la APP debe basarse en la APP real

mostrada)
» Escanee el codigo QR en el lado derecho para descargar e instalar la APP.

* Registrese con su numero de teléfono mévil o correo electrénico. Después de recibir el codigo de
verificacion, ingrese la contrasefia para completar el registro.

A awn e avn waa avw

< < <

Reglster Enter Verlfication Code Set Password

» Agregar el Robot: Ingrese a la APP, haga clic en “Add device” o en el signo “+” en
la esquina superior derecha de la pagina de inicio para ingresar a la pagina de
adicion de dispositivos.

¢ Conexion regular s
Agregue manualmente y seleccione “Small appliances “-” cleaning robot (Wi-Fi)”, =
ingrese la contrasefia Wi-Fi de la conexién y haga clic en “Next” para reiniciar el
dispositivo. Presione y mantenga presionado el botdn “(3” en el robot durante
mucho tiempo. Cuando escuche el aviso “Di”, puede soltar el boton. La luz
indicadora del botdn “(}” parpadeara rapidamente. Haga clic en “Next” para
finalizar el reinicio. Seleccione “Wi-Fi Quick Connection” en su teléfono moévil y
haga clic en “Next” para ingresar al estado de espera. Si el teléfono mdvil indica s 2 g
que la conexién no tuvo éxito, repita los pasos anteriores.
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¢ Modo de conexiéon por Bluetooth
Encienda la funcion Bluetooth del teléfono movil y luego presione y mantenga presionado el botén *
)’ en la unidad principal durante 3 segundos. Cuando escuche el sonido “Di”, puede soltar el boton y
la luz indicadora de la unidad principal parpadeara rapidamente. Verifique el “Confirm the indicator is
blinking” en el teléfono, haga clic en “Next Step”, ingrese la contrasefia Wi-Fi de la conexion y haga clic
en “Next” para ingresar al estado de busqueda de conexion. Haga clic para conectar después de buscar
el dispositivo. Si el teléfono mévil indica que la conexion no tuvo éxito, repita los pasos anteriores.
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» Si el producto no se puede conectar a través de la conexién regular, intente conectar en modo AP.
Agregue manualmente y seleccione “pequefios electrodomésticos” - “robot de limpieza (Wi-Fi)”,
ingrese la contrasefia Wi-Fi de la conexién y haga clic en “Next” para reiniciar el dispositivo. Presione y
mantenga presionado el botdn “(}” en el robot durante mucho tiempo. Cuando escuche el aviso “Di”, el
indicador de la tecla parpadeara rapidamente, luego suelte el boton. Al escuchar otro aviso “di”, suelte
el botdn; el indicador de la tecla parpadeara lentamente, lo que significa que el reinicio esta completo,
luego haga clic en Siguiente. Seleccione “Hotspot Network” en su teléfono movil, ingrese a la interfaz de
configuracion de red, haga clic en “Connect” para ingresar a la configuracion Wi-Fi de su teléfono movil
y seleccione “Smart Life” para regresar a la APP “Smart Life”. Ingrese al estado de espera de la red. Si
el teléfono movil indica que la conexion no tuvo éxito, repita los pasos anteriores.
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» Dispositivo agregado con éxito
Después de agregar el dispositivo con éxito, haga clic en “Finish ” para ingresar a la lista de dispositivos.
Haga clic en el robot de limpieza agregado para ingresar a la interfaz de operacién. Una vez que el
dispositivo esté conectado con éxito, la luz blanca del botén “Home” se apaga.
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* Limpieza programada
Haga clic en “Schedule” en la interfaz de operacion, acceda a la interfaz de la lista programada, haga
clic en “Add” y podra seleccionar la hora de inicio y los dias repetitivos. Una vez alcanzado el tiempo
programado, el robot limpiara automaticamente. Si desea eliminar el tiempo de limpieza programado,
eliminelo en la limpieza programada.
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* Haga clic en el botén “ « ” para seleccionar el nivel de succion.
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» Haga clic en “£” en la interfaz de operacién para ingresar a las siguientes tres operaciones:
a. Haga clic en “Cleaning Records” para ver los registros de limpieza.
b. Haga clic en “Find Robot”, el robot emitira un sonido, y podra determinar la ubicacién del robot.

e Otras interfaces

¥ Fird okt
B charing sacon
2 e

W oepin

15 Sermie

O kv

it

a. Personal Center: Puede establecer apodos de usuario, compartir el dispositivo con familiares y
amigos, y dar retroalimentacién sobre el uso en esta pagina.
b. More Pages: En esta pagina, puede modificar el nombre del dispositivo, obtener informacién sobre el
dispositivo, dar retroalimentacion y eliminar el dispositivo.

* Si no necesita controlar el aspirador robot a través de la APP, puede mantener
presionado el botén “(Y}" para salir de la interfaz de control de la APP.
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Limpieza del cepillo lateral

Cuando el cepillo lateral se ensucie, limpielo con agua limpia y séquelo antes de usarlo; si el cepillo lateral
esta dafado y no funciona correctamente, reemplacelo.

Nota: Al reemplazar el cepillo lateral, haga coincidir las marcas “L” y “R” en el cepillo lateral con las marcas
“L” y “R” en la parte inferior del robot.

Limpieza del contenedor de polvo y filtro

» Presione el botén del contenedor de polvo y retire el contenedor de polvo en la direccion de la flecha.

« Gire la tapa superior del contenedor de polvo y abra el contenedor de polvo (si hay demasiada suciedad,
vierta una parte sin abrir el contenedor de polvo).

» Agarre una lengueta del filtro primario y saquelo, luego retire el filtro de alta eficiencia.

* Reduzca la altura del contenedor de polvo para liberar el polvo.

» Limpie adecuadamente el contenedor de polvo, el filtro primario y el filtro de alta eficiencia. Se
recomienda limpiar el filtro de alta eficiencia una vez cada 15 a 30 dias. La vida util maxima del filtro de
alta eficiencia es de 6 meses. El filtro de alta eficiencia no se puede barrer con un cepillo, solo se puede
soplar con un soplador o golpear ligeramente con una fuerza externa. No lo lave con agua.

 Instale y use correctamente. Asegurese de que ambos filtros estén instalados antes de usar, para evitar
dafar el robot.

Nota:

« Limpie el contenedor de polvo y el canal de ventilacién después de cada limpieza.

» Los componentes deben secarse al aire y no deben exponerse a la luz solar después de lavarlos, y
luego ponerse en uso después de secarse completamente, para no afectar las caracteristicas y la vida
util del robot.

» Para los dafios en los filtros primario y de alta eficiencia, es necesario reemplazarlos a tiempo para
evitar afectar el efecto de eliminacién de polvo.
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Montaje del Depésito

» Retire el pafio ubicado en la parte inferior del deposito de agua. (F1)

» Abra la tapa de goma del depésito de agua, llénelo con agua y luego ciérrelo nuevamente. Si es
necesario, agregue un poco de detergente. (F2)

» El montaje del depodsito de agua se engancha en la parte inferior del robot en la direccion indicada por
la flecha. Coloque los dos soportes del montaje del depdsito en los dos orificios de la base del robot, de
manera que el montaje del deposito esté en contacto cercano con la base. (F3)

- Al transportar un dep6sito de agua, se impedira que el robot regrese automaticamente a la base de

carga.

- Al transportar el deposito de agua, se vera afectada la capacidad de escalada del robot.

- Esta prohibido cargar el robot mientras transporta el depdsito de agua para evitar peligros.

- Una vez que se instala el deposito de agua, comenzara a gotear agua. Limpie el depdsito de agua
inmediatamente después de la instalacion para evitar dafios en el suelo. Por la misma razén, retire el
depdsito de agua directamente después del proceso de limpieza.

» Supervise siempre el producto durante el proceso de limpieza para evitar que el robot reporte errores.

» Después de fregar el suelo, saque el depésito de agua y la mopa, abra
la tapa de goma del depdsito y vacie el agua restante. (F4)

« Saque la mopa del depdsito de agua, limpiela con detergente, séquela
y finalmente coléquela nuevamente en el depédsito de agua.
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Mantenimiento del pafio de limpieza

Retire el pafio de limpieza, enjuaguelo y extiéndalo para que se seque, luego vuelva a instalarlo en el

tanque de agua.

Nota:

« Por favor, no use el pafio con agua goteando directamente para evitar resbalones durante el trabajo.

» Entorno de uso: suelo de madera, azulejos, marmol, suelo duro pintado, etc.

» El pafio es un ensamblaje del tanque de agua y solo es adecuado para algunos modelos, segun la lista
de embalaje.

Limpieza de la lente del sensor y los electrodos

« Limpie suavemente el sensor y los electrodos de carga con la herramienta de limpieza o un pafio suave,
como se muestra en la figura a continuacion.

Electrodo

Sensor

« Limpie el conector de carga en la base de carga con una herramienta de limpieza o un pafio suave,
como se muestra en la figura a continuacion.

Conector de carga ————

Limpieza del ensamblaje del cepillo rotatorio

» Presione suavemente las dos lenglietas en el circulo A como se muestra en la figura para quitar la tapa
inferior del cepillo rotatorio del robot.

« Sostenga un extremo del circulo B en la imagen y levantelo para retirarlo (realice la instalacion en orden
inverso).

« Use herramientas para limpiar los enredos en el cepillo rotatorio y la suciedad en las cerdas. No
pierda la funda de goma en el rodamiento. Después de la limpieza, vuelva a colocar el cepillo rotatorio
(componente) y la tapa inferior del cepillo rotatorio en el robot sucesivamente.

kg, =3 e
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Tabla de Cédigos de Advertencia
En caso de fallos comunes del robot, apareceran los siguientes fendmenos y soluciones correspondientes.

Resolucién de problemas Soluciones

Error del sensor de impacto

El sensor de impacto esta atascado. Por favor, golpea la tira varias veces para volver a
colocarla en su lugar. Mueve el robot a una nueva ubicacién para comenzar.

Error de seguimiento de
pared

Por favor, limpia la superficie del sensor de seguimiento de pared para asegurarte de que
esté libre de polvo y suciedad.

Suspension del robot

Por favor, asegurate de que el suelo esté nivelado, retira los obstaculos que cuelguen de
la suspension vy, si el problema persiste, limpia el sensor de acantilado en la parte inferior
del robot.

Error del sensor de
acantilado

Por favor, limpia el sensor de acantilado en la parte inferior del robot.

Error del cepillo lateral

Por favor, quita el cepillo lateral, limpia el enredo y vuelve a instalarlo.

Error del cepillo rotatorio

Por favor, quita el cepillo rotatorio, limpia el cabello enrollado en el cepillo rotatorio y en el
lugar de instalacion.

Error de la rueda giratoria

Por favor, revisa si las ruedas giratorias estan atascadas por objetos extrafios y verifica si
hay obstaculos que impidan que las ruedas giren. Intenta limpiar y reiniciar.

Robot atascado

Por favor, despeja los obstaculos en el suelo, mueve el robot a una nueva posicion y
reinicialo.

La bateria esta demasiado
baja, por favor carga

La energia es baja, por favor coloca el robot de nuevo en la base de carga para cargarlo.

Error de bateria

La temperatura de la bateria es demasiado alta o demasiado baja. Por favor, espera a
que la bateria regrese a una temperatura normal antes de intentar usarla.

Error del ventilador de
succion de polvo

El ventilador de succién de polvo no funciona correctamente. Por favor, limpia la caja de
polvo y el filtro y reinicialo.

Fallo de conexion Wi-Fi

Por favor, verifica si el nombre de usuario y la contrasefia del Wi-Fi son correctos y
asegurate de que el SSID funcione en modo 2.4G. Al conectar, mantén el compartidor, el
dispositivo y el teléfono moévil lo mas cerca posible.

La base de carga no puede
cargar el robot

Por favor, asegurate de que el cable de alimentacién de la base de carga esté conectado
correctamente y el enchufe esté en la toma, y luego intenta cargar nuevamente.

El robot no puede volver a la
base de carga

Por favor, asegurate de que haya suficiente espacio alrededor de la base de carga y
que no haya obstaculos. Puedes colocar el robot manualmente en la base de carga para
cargarlo.

Reemplazo del filtro

Por favor, limpia y reemplaza el filtro regularmente.

Nota:

Si el método anterior no resuelve el problema, pruebe las siguientes acciones:

» Mantenga presionado el boton “¢ly” del robot y reinicie el robot.

« Si reiniciar el robot no resuelve el problema, envie el aparato al centro de servicio técnico para su
reparacion.

Disposicion correcta de este producto

« Esta marca indica que este producto no debe desecharse con otros residuos domésticos en toda la UE.

« Para evitar posibles dafios al medio ambiente o a la salud humana debido a una disposicién de residuos
no controlada, reciclalo de manera responsable para promover el reuso sostenible de los recursos
materiales.

< Para devolver tu dispositivo usado, utiliza los sistemas de devolucion y recoleccién o contacta al

I~ minorista donde se compré el producto. Pueden llevar este producto para su reciclaje ambiental seguro.
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S| PREGA DI NOTARE CHE IL MANUALE DI ISTRUZIONI POTREBBE ESSERE STATO CREATO PER LE INFORMAZIONI DI PIU’ DI
UN MODELLO. IL VOSTRO APPARECCHIO POTREBBE NON INCLUDERE LE CARATTERISTICHE DESCRITTE NEL MANUALE.
QUESTA LINGUA E STATA TRADOTTA CON L’AIUTO DELLINTELLIGENZA ARTIFICIALE.

ISTRUZIONI GENERALI PER LA SICUREZZA E AVVERTENZE

* Prima di utilizzare questo apparecchio, leggere attentamente il manuale
delle istruzioni.

 Assicurarsi che la tensione indicata sia la stessa della tensione
utilizzata.

» Conservare le istruzioni, il certificato di garanzia, lo scontrino di acquisto
e, se possibile, il cartone con I'imballaggio interno!

* L'apparecchio & destinato esclusivamente all’uso privato e non
commerciale, né professionale!

* Rimuovere sempre la spina dalla presa quando [I'apparecchio
non € in uso, quando si collegano parti accessorie, durante la
pulizia dell’apparecchio o quando si verifica un disturbo. Spegnere
I'apparecchio prima. Tirare la spina, non il cavo.

» Per proteggere i bambini dai pericoli degli apparecchi elettrici, non
lasciarli mai incustoditi con I'apparecchio. Pertanto, quando si sceglie
la posizione per I'apparecchio, farlo in modo che i bambini non abbiano
accesso all’'apparecchio. Assicurarsi che il cavo non penzoli.

» Controllare regolarmente I'apparecchio e il cavo per danni. In caso di
danni di qualsiasi tipo, I'apparecchio non deve essere utilizzato.

* Non permettere ai bambini di giocare con I'apparecchio. Non lasciare
che i bambini giochino con materiali di imballaggio come sacchetti di
plastica.

* Questo apparecchio puo essere utilizzato da bambini di 8 anni e oltre
e da persone con disabilita fisiche, sensoriali 0 mentali, 0 mancanza
di esperienza e conoscenza, a condizione che siano supervisionati o
abbiano ricevuto istruzioni su come utilizzare 'apparecchio in sicurezza
e comprendano i possibili pericoli. La pulizia e la manutenzione
dell'utente non devono essere effettuate dai bambini a meno che non
abbiano meno di 8 anni e siano supervisionati.

* Non riparare I'apparecchio da soli, ma consultare piuttosto un esperto
autorizzato in caso di problemi.

» Per motivi di sicurezza, un cavo di alimentazione rotto o danneggiato
puo essere sostituito solo con uno equivalente fornito dal produttore,
dal nostro servizio clienti o da una persona qualificata simile.

» Tenere I'apparecchio e il cavo lontani da fonti di calore, luce solare
diretta, umidita, bordi taglienti e simili.

» Spegnere l'apparecchio e staccare la spina quando non si utilizza
I'apparecchio.

» Usare solo accessori originali forniti dal fornitore.

* Non utilizzare I'apparecchio all’aperto. (A meno che I'apparecchio non
sia progettato per essere utilizzato all’esterno.) Proteggere sempre
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dalle temperature zero o sotto zero.

* Non utilizzare mai vicino allacqua (vasca da bagno, lavandino, ecc.).
L'apparecchio non deve essere esposto alla pioggia o all’umidita.
Utilizzare I'apparecchio solo quando le mani sono asciutte.

» Se I'apparecchio cade in acqua, staccare la spina prima di estrarlo
dallacqua. Non toccare la fonte d’acqua. L'apparecchio deve essere
controllato da uno specialista prima di essere utilizzato di nuovo. Per
evitare il rischio di scosse elettriche, non pulire I'apparecchio con acqua
o immergerlo in acqua.

* Utilizzare I'apparecchio solo per I'uso previsto.

* Questo apparecchio deve essere utilizzato solo se collegato a una
presa di corrente a terra installata secondo le normative. Assicurarsi
che la tensione di alimentazione corrisponda a quella indicata sulla
targa.

* | danni che si verificano quando I'apparecchio viene utilizzato per
scopi diversi da quelli specificati nelle istruzioni o viene utilizzato in
modo improprio 0 non viene riparato da esperti non sono coperti dalla
garanzia.

« Utilizzare sempre I'apparecchio su una superficie piana e orizzontale.

* L'apparecchio non deve piu essere utilizzato dopo una caduta su
una superficie dura da un’altezza. Anche i danni invisibili possono
causare effetti negativi sulla sicurezza funzionale dell’apparecchio.
L'apparecchio puo essere utilizzato solo dopo essere stato controllato
da un professionista.

» Non trasportare o tirare I'apparecchio tenendo la spina di alimentazione
poiché esiste il rischio di cortocircuito a causa della rottura del cavo.
Non piegare, schiacciare o tirare il cavo di alimentazione su bordi
taglienti.

» Se c’é un foro di ventilazione, non coprirlo. Non versare liquidi o polveri
nei fori di ventilazione.

* Non inserire dita o altri oggetti nelle parti aperte dell’apparecchio.

* Non si accetta alcuna responsabilita per danni causati da un uso
improprio o dal mancato rispetto di queste istruzioni.

* Quando utilizzi una batteria nuova o una batteria che & stata utilizzata
per la prima volta dopo essere stata conservata a lungo, carica
completamente la batteria. Quando riponi questo apparecchio per
lunghi periodi o se non lo usi, assicurati di caricarlo e scaricarlo almeno
una volta ogni tre mesi.

* Non utilizzare I'aspirapolvere per pulire detergenti, cherosene, scaglie
di vetro, aghi, fuliggine, polvere bagnata, fiammiferi e altri oggetti.
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CONOSCI IL TUO ASPIRAPOLVERE ROBOT INTELLIGENTE

Il Robot

==

1. Ricevitore di segnale a infrarossi 9. Spazzola laterale sinistra
2. Paraurti 10. Coperchio della batteria

3. Pannello 11. Spazzola rotante

4. HEPA 12. Ruota universale

5. Filtro primario 13. Spazzola laterale destra

6. Coperchio superiore del contenitore della polvere 14. Ruota

7. Coperchio inferiore del contenitore della polvere 15. Contenitore della polvere
8. Elettrodo di ricarica automatica

Base di ricarica

1. Finestra di comunicazione del segnale
2. Spialuminosa
3. Elettrodo di ricarica
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Telecomando
E o 1. Pulsante Home (Ritorno alla base di ricarica)
2. Pulsante Avvia/Pausa (Avvia un ciclo di pulizia automatica o
e interrompe/riprende un ciclo di pulizia in corso)
3. Pulizia spot
4. Non disturbare
_a 5. Tasti direzionali di navigazione manuale
6. Pulizia dei bordi
7. Potenza di aspirazione
N——
Simbolo Funzione Descrizione
C; Non disturbare Non disturbare
E Pulizia spot Pulizia fissa/puntuale
1:‘ Pulizia dei bordi Pulizia lungo il muro
0 Pulsante Home (Ritorno alla base di Premere questo tasto in modalita standby o operativa e il robot
ricarica) tornera automaticamente alla base di ricarica.
A vanti Premere questo tasto in modalita standby o operativa per far
avanzare il robot.
- Indietro Premere questo tasto in modalita standby o operativa per far
retrocedere il robot.
( Sinistra Premere questo tasto in modalita standby o operativa per far
muovere il robot verso sinistra.
> Destra Premere questo tasto in modalita standby o operativa per far
muovere il robot verso destra.
1. Premere questo tasto in modalita standby per avviare la pulizia
automatica.
. 2. Premere questo tasto in modalita sospensione per passare
bl Awvia/Arresta dalla modalita sospensione alla modalita standby.
3. Premere questo tasto in modalita operativa per interrompere
la pulizia.
@ Potenza di aspirazione Aumentare la potenza di aspirazione.
@ Potenza di aspirazione Ridurre la potenza di aspirazione.
:-. asto della potenza di aspirazione E possibile selezionare M/L.

« Prima dell'uso, installare due batterie (2 x 1,5 V AAA). Se non si utilizza il telecomando per un lungo
periodo, rimuovere le batterie.
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Guida Rapida all’Uso

» Posizionare la base di ricarica contro il muro e rimuovere
tutti gli ostacoli entro 1 metro a sinistra e a destra e 2 metri
di fronte alla base di ricarica, come mostrato nella figura
a destra. Quindi collegare I'adattatore e I'alimentazione.

A questo punto, I'indicatore di alimentazione sulla base di
ricarica sara sempre acceso.

+ Tenere premuto il tasto “¢l)” per accendere o spegnere il
robot.

» Premere “(}" sul robot o il tasto “Home” sul telecomando in
modalita standby, oppure premere “(}” sul robot o il tasto
“Home” sul telecomando in modalita di lavoro, e il robot
tornera automaticamente alla base di ricarica per la ricarica
come mostrato nella figura accanto.

Nota: Durante la ricarica con la base di ricarica, premere il tasto
“Start/Stop” del telecomando o il tasto “¢t)” del robot, e il robot
interrompera la ricarica e iniziera a pulire.

Nota:

» Caricare il robot per piu di 12 ore la prima volta.

» Durante I'uso normale, conservare il robot sulla base di ricarica e assicurarsi che la base di ricarica sia
collegata all’alimentazione.

« Verificare le condizioni di ricarica del robot dopo che I'alimentazione ¢ stata esaurita.

+ Se il robot non viene utilizzato per un lungo periodo, tenere premuto il tasto “¢Yy” per spegnere il robot.

Ricarica Automatica

» Quando la carica € troppo bassa, il robot cerchera automaticamente una base di ricarica per ricaricarsi.

« Assicurarsi che la base di ricarica sia alimentata e posizionata in un luogo con meno ostacoli possibile,
altrimenti il robot non riuscira a trovare la base di ricarica.

» Questo robot soddisfa lo standard di consumo energetico ERP europeo.

« Per trovare la migliore posizione di ricarica, il robot potrebbe andare avanti e indietro vicino alla base di
ricarica 3 o 4 volte prima di poter ricaricare correttamente.

» Se é presente una raspa, potrebbe causare il fallimento del ritorno alla base di ricarica del robot.
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Avvio/Arresto/Sospensione

Modalita sospensione: Il tasto “(hy” non si accende e il robot & fermo.
Modalita standby: Il tasto “¢hy’ lampeggia e il robot & fermo.
Modalita lavoro: Il robot € in funzione e il tasto “(h” & sempre acceso.

Avvio

Premere brevemente “(hy’, e il robot avviera o mettera in pausa il robot.

Nota: Se la macchina & in modalita sospensione “(}y’, premere il tasto del robot o il tasto start/stop del
telecomando per passare dalla modalita sospensione a modalita standby, e poi premere di nuovo il tasto *
(b’ del robot o il tasto start/pause del telecomando, e il robot iniziera a funzionare.

Arresto

L'arresto si riferisce al passaggio del robot dallo stato di lavoro alla modalita standby, che pud essere
completato con le seguenti operazioni:

» Premere il tasto “¢hy” del robot.

* Premere il tasto “Start/Stop” del telecomando.

* Premere il tasto “Start/Stop” dell APP.

Sospensione

Se il robot non viene utilizzato per 1-2 minuti, entrera automaticamente in modalita sospensione.
Nota: Se il robot non viene utilizzato per un lungo periodo, tenere premuto “¢h” per spegnere il robot.

Modalita di Pulizia

Pulizia Automatica (1) o
La modalita di pulizia predefinita del robot € la pulizia pianificata.

Pulizia a Spot (2)

Posizionare il robot vicino all’area polverosa, premere il tasto “mode” del
telecomando e selezionare la modalita di pulizia a “Spot”, e il robot iniziera a
pulire un punto fisso.

Pulizia dei Bordi (3) e
In modalita standby o in modalita lavoro, premere il tasto “mode” del

telecomando e selezionare la modalita “Edge”, e il robot iniziera a seguire i
bordi per pulire. I \

Nota: & S
« Dopo aver selezionato una modalita di pulizia, il robot passera
automaticamente ad altre modalita di pulizia in base all'ambiente reale per

ottenere il miglior risultato di pulizia. o
 Indipendentemente dalla modalita di pulizia selezionata, € possibile
interrompere la pulizia premendo il tasto “Start/Stop” del telecomando o il
tasto “¢hy” del robot.
 Indipendentemente dalla modalita di pulizia selezionata, € possibile
interrompere la pulizia premendo il tasto “Start/Stop” dell’APP o il tasto “¢ly”
del robot.
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Connessione all’app

(Linterfaccia dell’operazione dell’app deve essere basata sull’app effettivamente
visualizzata)

» Scansiona il codice QR a destra per scaricare e installare 'app.

« Registrati con il tuo numero di telefono o e-mail. Dopo aver ricevuto il codice di verifica, inserisci la
password per completare la registrazione.

Feglster Enter Verlfication Code Set Password

» Aggiungere il robot: Accedi all'app, fai clic su “Add device” o sul segno “+”
nell’angolo in alto a destra della pagina principale per accedere alla pagina di
aggiunta del dispositivo.

* Connessione regolare e
Aggiungi manualmente e seleziona “Small appliances “-” cleaning robot (Wi-Fi)”, E=n
inserisci la password Wi-Fi della connessione e fai clic su “Next” per resettare

il dispositivo. Si prega di premere e tenere premuto il pulsante “(Y" sul robot

per un lungo periodo. Quando senti il prompt “Di”, puoi rilasciare il pulsante. La
luce indicatrice del pulsante “()” lampeggia rapidamente. Fare clic su “Next” per
completare il reset. Seleziona “Wi-Fi Quick Connection” sul tuo cellulare e fai clic su
“Next” per entrare nello stato di attesa. Se il cellulare ti informa che la connessione
non é riuscita, ripeti i passaggi sopra indicati.

wane - g 4

wawane arm

b b

Select 2.4 GHEWi-Fi Network sl th dovics
s aniber padeword,

F Zilanhome

& =
Salect P itatm of e vdicator light
e Dobg
ey ) (e

77 Zilan




IT

* Modalita di connessione Bluetooth

Attiva la funzione Bluetooth del cellulare, quindi premi e tieni premuto il pulsante “()” sull'unita principale
per 3 secondi. Quando senti il suono “Di”, puoi rilasciare il pulsante, e la luce indicatrice dell’'unita principale
iniziera a lampeggiare rapidamente. Controlla “Confirm the indicator is blinking” sul telefono, fai clic su
“Next Step”, inserisci la password Wi-Fi della connessione e fai clic su “Next” per entrare nello stato di
ricerca della connessione, fai clic per connetterti dopo aver cercato il dispositivo. Se il cellulare ti informa
che la connessione non é riuscita, ripeti i passaggi sopra indicati.
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» Se il prodotto non pud essere connesso tramite la connessione regolare, prova a connetterti tramite
la modalita AP. Aggiungi manualmente e seleziona “piccoli elettrodomestici” - “robot di pulizia (Wi-Fi)”,
inserisci la password Wi-Fi della connessione e fai clic su “Next” per resettare il dispositivo. Si prega di
premere e tenere premuto il pulsante “()” sul robot per un lungo periodo. Quando senti il prompt “Di”,
la luce indicatrice del pulsante iniziera a lampeggiare rapidamente, quindi rilascia il pulsante. Quando
senti un altro “di prompt”, rilascia il pulsante, e la luce indicatrice del pulsante iniziera a lampeggiare
lentamente, il che significa che il reset &€ completato. Fare clic su Avanti. Seleziona “Hotspot Network”
sul tuo cellulare, entra nell’interfaccia di configurazione della rete, fai clic su “Connect” per accedere alle
impostazioni Wi-Fi del tuo cellulare e seleziona “Smart Life” per tornare all’app “Smart Life”. Entra nello
stato di attesa della rete. Se il cellulare ti informa che la connessione non é riuscita, ripeti i passaggi
sopra indicati.
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» Dispositivo aggiunto con successo
Dopo aver aggiunto correttamente il dispositivo, fai clic su “Finish ” per accedere all’elenco dei dispositivi.
Fai clic sul robot di pulizia aggiunto per accedere all’interfaccia di operazione. Dopo che il dispositivo si &
connesso correttamente, la luce bianca del tasto “Home” si spegnera
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* Pulizia programmata
Fai clic su “Schedule” nell'interfaccia operativa per accedere all'interfaccia dell’elenco programmato,
fai clic su “Add” e puoi selezionare l'orario di avvio e i giorni di ripetizione. Una volta raggiunto 'orario
programmato, il robot pulira automaticamente. Se desideri eliminare I'orario di pulizia programmato, per
favore eliminalo nella pulizia programmata.
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< Fai clic sul pulsante “ : ” per selezionare il livello di aspirazione.
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 Fai clic su “¢” nell’interfaccia operativa per accedere alle seguenti tre operazioni:
a. Fai clic su “Cleaning Records” per visualizzare i record di pulizia.
b. Fai clic su “Find Robot”, il robot emettera un suono e potrai determinare la posizione del robot.
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* Altre interfacce
a. Personal Center: Puoi impostare i soprannomi degli utenti, condividere il dispositivo con parenti e
amici e fornire feedback sull'utilizzo in questa pagina.
b. More Pages: In questa pagina, puoi modificare il nome del dispositivo, ottenere informazioni sul
dispositivo, fornire feedback e rimuovere il dispositivo.
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» Se non € necessario controllare I'aspirapolvere robot tramite I'app, puoi premere a e e esteen s
lungo il pulsante “()” per uscire dall’interfaccia di controllo dell'app. .
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Pulizia della spazzola laterale

Quando la spazzola laterale diventa sporca, puliscila con acqua pulita e asciugala prima dell’'uso; se la
spazzola laterale & danneggiata e non puo funzionare normalmente, sostituiscila.

Nota: Quando sostituisci la spazzola laterale, abbina i segni “L” e “R” sulla spazzola laterale con “L” e “R”
sul fondo del robot.

Pulizia del contenitore della polvere e del filtro

» Premi il pulsante del contenitore della polvere e rimuovi il contenitore della polvere nella direzione della
freccia.

» Ruota il coperchio superiore del contenitore della polvere e apri il contenitore della polvere (se c’é troppa
polvere, svuota una parte di essa senza aprire il contenitore della polvere).

« Affera una linguetta centrale del filtro primario e tirala fuori, quindi rimuovi il filtro ad alta efficienza.

« Abbassa il contenitore della polvere per rilasciare la polvere.

» Pulisci accuratamente il contenitore della polvere, il filtro primario e il filtro ad alta efficienza. Si consiglia
di pulire il filtro ad alta efficienza una volta ogni 15-30 giorni. La durata massima del filtro ad alta
efficienza e di 6 mesi. Il filtro ad alta efficienza non deve essere spazzolato, pud essere pulito solo con
un soffiatore o puo essere leggermente colpito con una forza esterna. Non lavarlo con acqua.

« Installa e utilizza correttamente. Assicurati che entrambi i filtri siano installati prima dell’'uso per evitare
danni al robot.

Nota:

« Pulisci il contenitore della polvere e il canale di ventilazione dopo ogni pulizia.

» Le componenti devono essere asciugate all’aria e non esposte alla luce solare dopo il lavaggio, quindi
utilizzate solo dopo essere state completamente asciugate per non compromettere le caratteristiche e la
durata del robot.

« Per il danno dei filtri primario e ad alta efficienza, & necessario sostituirli tempestivamente per evitare di
compromettere I'efficacia della rimozione della polvere.
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Assemblaggio del Serbatoio

« Rimuovere il panno situato nella parte inferiore del serbatoio dell'acqua. (F1)

» Aprire il coperchio di gomma del serbatoio dell’acqua, riempirlo con acqua e poi richiuderlo. Se
necessario, aggiungere un po’ di detergente. (F2)

« |l serbatoio dell’'acqua si aggancia nella parte inferiore del robot nella direzione indicata dalla freccia.
Inserire i due supporti del serbatoio nei due fori presenti alla base del robot, in modo che il serbatoio sia
a stretto contatto con la base. (F3)

- Trasportando il serbatoio dell’acqua, il robot non sara in grado di tornare automaticamente alla base di
ricarica.

- Trasportando il serbatoio dell’acqua, la capacita di arrampicarsi del robot sara compromessa.

- E vietato caricare il robot mentre si trasporta il serbatoio dell'acqua per evitare pericoli.

- Una volta installato il serbatoio dell’acqua, iniziera a gocciolare. Pulire immediatamente il serbatoio dopo
l'installazione per evitare danni al pavimento. Per lo stesso motivo, rimuovere il serbatoio direttamente al
termine della pulizia.

» Sorvegliare sempre il prodotto durante il processo di pulizia per evitare che il robot segnali errori.

* Dopo aver lavato il pavimento, rimuovere il serbatoio dell’acqua e il
panno, aprire il coperchio di gomma del serbatoio e svuotare I'acqua
residua. (F4)

» Rimuovere il panno dal serbatoio dell’acqua, lavarlo con detergente,
asciugarlo e infine riposizionarlo nel serbatoio dell’acqua.
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Manutenzione del panno di pulizia

Rimuovi il panno di pulizia, risciacqualo e stendilo ad asciugare, quindi reinstalla nel serbatoio dell’acqua.

Nota:

» Per favore, non utilizzare il panno contenente acqua gocciolante direttamente per evitare scivolamenti
durante il processo di lavoro.

* Ambiente di utilizzo: pavimento in legno, piastrelle, marmo, pavimento duro verniciato, ecc.

Il panno ¢ parte dell’'assemblaggio del serbatoio dell’acqua ed & adatto solo per alcuni modelli, come
indicato nella lista di imballaggio.

Pulizia delle lenti del sensore e degli elettrodi

« Pulisci delicatamente il sensore e gli elettrodi di carica con I'apposito strumento di pulizia o con un panno

morbido, come mostrato nella figura sottostante.
Elettrodo

Sensore

 Pulisci il connettore di carica sulla base di ricarica con I'apposito strumento di pulizia o con un panno
morbido, come mostrato nella figura sottostante.

Connettore di carica ———_

Pulizia del gruppo spazzola rotante

» Premi delicatamente le due linguette nel cerchio A, come mostrato nella figura, per rimuovere il
coperchio inferiore della spazzola rotante dal robot.

« Tieni un’estremita del cerchio B nellimmagine, sollevala e rimuovila (operare in ordine inverso durante
l'installazione).

« Utilizza strumenti per pulire gli avvolgimenti sulla spazzola rotante e lo sporco sulle setole. Non perdere
la guaina in gomma sul cuscinetto a sfera. Dopo la pulizia, reinserisci la spazzola rotante (componente)
e il coperchio inferiore della spazzola rotante nel robot.

kg, =3 e
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Tabella dei codici di avvertimento
In caso di alcuni guasti comuni del robot, compariranno i seguenti fenomeni e le relative soluzioni.

Risoluzione dei problemi Soluzioni

Errore del sensore di impatto

Il sensore di impatto e bloccato. Tocca la striscia piu volte per riportarla in posizione.
Sposta il robot in una nuova posizione per avviarlo.

Errore di seguimento del
muro

Pulisci la superficie del sensore di seguimento del muro per assicurarti che sia priva di
polvere e sporco.

Sospensione del robot

Assicurati che il terreno sia piatto, rimuovi gli ostacoli che sospendono il robot e, se il
problema persiste, pulisci il sensore di scogliera nella parte inferiore del robot.

Errore del sensore di
scogliera

Pulisci il sensore di scogliera nella parte inferiore del robot.

Errore della spazzola laterale

Rimuovi la spazzola laterale, pulisci l'intreccio e reinstallala.

Errore della spazzola rotante

Rimuovi la spazzola rotante, pulisci i capelli avvolti attorno alla spazzola e reinstallala.

Errore della ruota girevole

Controlla se le ruote girevoli sono bloccate da oggetti estranei e verifica se ci sono
ostacoli che impediscono la rotazione delle ruote. Prova a pulire e riavviare.

Robot bloccato

Pulisci gli ostacoli sul terreno, sposta il robot in una nuova posizione e riavvia.

La batteria & troppo scarica,
si prega di caricare

La batteria & scarica, si prega di mettere il robot sulla base di ricarica per caricarlo.

Errore della batteria

La temperatura della batteria & troppo alta o troppo bassa. Attendi che la batteria torni a
una temperatura normale prima di provare a utilizzarla.

Errore della ventola di
aspirazione della polvere

La ventola di aspirazione della polvere non funziona correttamente. Pulisci la scatola
della polvere e il filtro e riavvia.

Guasto alla connessione
Wi-Fi

Controlla che il nome utente e la password Wi-Fi siano corretti e assicurati che I'SSID
funzioni in modalita 2.4G. Durante la connessione, tieni il distributore, il dispositivo e il
telefono il piu vicino possibile.

La base di ricarica non puo
caricare il robot

Assicurati che il cavo di alimentazione della base di ricarica sia collegato correttamente e
che la spina sia inserita nella presa, quindi prova a caricare di nuovo.

Il robot non riesce a tornare
alla base di ricarica

Assicurati che ci sia spazio sufficiente intorno alla base di ricarica e che non ci siano
ostacoli. Puoi posizionare manualmente il robot sulla base di ricarica per la ricarica.

Sostituzione del filtro

Pulisci e sostituisci il filtro regolarmente.

Nota:

Se il metodo sopra non risolve il problema, provare le seguenti azioni:

« Tenere premuto il tasto “BB” del robot e riavviare il robot.

» Se riavviare il robot non risolve il problema, inviare la macchina al centro di assistenza post-vendita per
la riparazione.

Smaltimento corretto di questo prodotto

I'UE.

|
I'ambiente.

* Questa marcatura indica che questo prodotto non deve essere smaltito con altri rifiuti domestici in tutta

« Per evitare possibili danni al’ambiente o alla salute umana derivanti da uno smaltimento non controllato
dei rifiuti, riciclarlo responsabilmente per promuovere il riutilizzo sostenibile delle risorse materiali.

« Per restituire il dispositivo usato, utilizzare i sistemi di ritorno e raccolta o contattare il rivenditore presso
il quale & stato acquistato il prodotto. Possono prendere questo prodotto per un riciclo sicuro per
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RENAINAI CA MANUALUL INFORMATIV A FOST CREAT PENTRU MAI MULTE MODELE ALE ACESTUI DISPOZITIV
ESTE POSIBIL CA UNELE CARACTERISTICI MENAIONATE IN MANUAL SA NU FIE DISPONIBILE PE DISPOZITIVULUI DVS.
ACEASTA LIMBA A FOST TRADUSA CU AJUTORUL INTELIGENTEI ARTIFICIALE.

INSTRUCTIUNI SI AVERTISMENTE GENERALE DE SIGURANTA

« Tnainte de a utiliza acest dispozitiv, va rugam sa cititi cu atentie manualul
de instructiuni.

* Va rugam sa va asigurati ca tensiunea nominala este aceeasi cu
tensiunea pe care ati utilizat-o.

 Va rugam sa pastrati instructiunile, certificatul de garantie, chitanta de
vanzare si, daca este posibil, cartonul cu ambalajul interior!

* Dispozitivul este destinat exclusiv utilizarii private si nu utilizarii
comerciale, nici utilizarii profesionale!

+ Scoateti intotdeauna fisa din priza ori de cate ori dispozitivul nu este
in uz cand se ataseaza piese suplimentare, se curata dispozitivul sau
cand apare o perturbare. Opriti dispozitivul inainte. Trageti de fisa, nu
de cablu.

* Pentru a proteja copiii de pericolele electrocasnicelor, nu-i lasati
niciodata nesupravegheati cu dispozitivul. Prin urmare, cand selectati
locul pentru dispozitivul dvs., faceti-o astfel incat copiii sa nu aiba acces
la dispozitiv. Aveti grija sa va asigurati ca cablul nu atarna.

* Testati regulat dispozitivul si cablul pentru deteriorari. Daca exista
deteriorari de orice fel, dispozitivul nu ar trebui sa fie folosit.

* Nu lasati copiii sa se joace cu dispozitivul. Nu lasati copiii sa se joace
cu materialul de ambalare cum ar fi sacii de plastic.

* Acest aparat poate fi utilizat de copiii cu varsta de 8 ani si peste si
de persoanele cu handicap fizic, senzorial sau mental, sau Iipsa de
experienta si cunostinte, cu conditia sa fie supravegheate sau sa li se
fi dat mstructlunl despre cum sa foloseasca aparatul in siguranta si sa
inteleaga pericolele posibile. Curatarea si intretinerea utilizatorului nu
ar trebui sa fie facute de copii decat daca acestia au sub 8 ani si sunt
nesupravegheati.

* Nu reparati dispozitivul singur, ci consultati un expert autorizat in caz
de problema.

* Din motive de siguranta, un cablu principal rupt sau deteriorat poate fi
inlocuit doar cu un cablu echivalent de la producator, departamentul
nostru de service pentru clienti sau o persoana calificata similara.

* Pastrati dispozitivul si cablul departe de caldura, soare direct, umezeala,
margini ascutite si altele asemenea.

* Opriti dispozitivul si deconectati-I cand nu-I utilizati.

« Utilizati doar accesorii originale furnizate de furnizor.

* Nu utilizati dispozitivul in aer liber. (Cu exceptia cazului in care
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dispozitivul este conceput pentru a fi utilizat in exterior.) Protejati
intotdeauna impotriva temperaturilor zero sau sub-zero.

Nu utilizati niciodata Tn apropierea apei (cada, chiuveta, etc.). Aparatul
nu ar trebui expus la ploaie sau umezeala. Utilizati dispozitivul numai
cand mainile sunt uscate.

Daca dispozitivul cade in apa, deconectati-l Thainte de a-I scoate
din apa. Nu atingeti sursa de apa. Dispozitivul trebuie verificat de un
specialist inainte de a fi utilizat din nou. Pentru a evita riscul de soc
electric, nu curatati dispozitivul cu apa sau nu-l scufundati in apa.
Utilizati dispozitivul numai pentru scopul prevazut.

Acest dispozitiv trebuie utilizat numai atunci cand este conectat la
o priza legata la pamant instalata in conformitate cu reglementarile.
Asigurati-va ca tensiunea de alimentare corespunde cu tensiunea
indicata pe placa tip.

Deteriorarile care apar atunci cand dispozitivul este utilizat pentru
scopuri altele decéat cele specificate in instructiuni sau este utilizat
in mod incorect sau nu este reparat de experti nu sunt acoperite de
garantie.

Utilizati intotdeauna dispozitivul pe o suprafata plana si orizontala.
Dispozitivul nu ar trebui utilizat dupa ce a cazut pe o suprafata dura de
la inaltime. Chiar si deteriorarea invizibila poate cauza efecte negative
asupra sigurantei functionale a dispozitivului. Dispozitivul poate fi
utilizat numai dupa ce este verificat de un profesionist.

Nu transportati sau trageti niciodata dispozitivul tindnd mufa de
alimentare, deoarece exista un risc de scurtcircuit din cauza ruperii
cablului. Nu indoiti, nu strangeti sau nu trageti cablul de alimentare
peste margini ascutite.

Daca exista un orificiu de ventilatie, nul acoperiti. Nu turnati lichid sau
pudra in orificiile de ventilatie.

Nu introduceti degetele sau alte obiecte in partile deschise ale
dispozitivului.

Nu se accepta nicio responsabilitate in caz de deteriorare cauzata de
utilizarea incorecta sau de nepurtarea la respect a acestor instructiuni.
Cand folosesti o baterie noua sau o baterie care a fost utilizata pentru
prima data dupa ce a fost stocata o perioada lunga, te rugam sa o
incarci complet. Cand depozitezi acest aparat pentru perioade lungi de
timp sau daca nu il folosesti, asigura-te ca il incarci si il descarci cel
putin o data la fiecare trei luni.

Va rugam sa nu folositi aspiratorul pentru a curata detergent, kerosen,
cioburi de sticla, ace, funingine, praf umed, chibrituri sau alte obiecte.
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Receptie semnal infrared

Bumper

Panou

HEPA

Filtru principal

Capacul superior al recipientului de praf
Capacul inferior al recipientului de praf
Electrod de incarcare automata

ONoOORWN =~

Baza de incarcare

1. Fereastra de comunicare a semnalului
2. Lumina indicatoare
3. Electrod de reincarcare

RO
CUNOSTETI-VA ASPIRATORUL ROBOT INTELIGENT

Robotul

9. Perie laterala stanga

10. Capacul bateriei

11. Perie rotativa

12. Roata universala

13. Perie laterala dreapta
14. Roata

15. Recipient de praf
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Buton Home (intoarcere la baza de incarcare)

Buton Start/Pauza (Porneste un ciclu de curatare automata sau
opreste/continua un ciclu de curatare existent)

Curatare punctuala

Nu deranjati

Tuse de navigare manuala

Curatare de margini

Puterea de aspiratie

Descriere

Nu deranjati

Curatare punctuala

Curatare fixa/locala

Curatare de margini

Curatare urmarind peretele

H
(o
18

Buton Home (intoarcere la baza de
fncarcare)

Apasati acest buton in modul de asteptare sau ih modul de lucru,
iar robotul va reveni automat la baza de incarcare pentru a se
ncarca.

Apasati acest buton in modul de asteptare sau in modul de lucru

~ Inainte pentru a face robotul s& se miste Tnainte.
A . Apasati acest buton in modul de asteptare sau in modul de lucru
v Inapoi ’ = o )
pentru a face robotul sa se miste tnapoi.
A Apasati acest buton in modul de asteptare sau ih modul de lucru
< Stanga ' . ey .
pentru a face robotul sa se miste spre stanga.
> D Apasati acest buton in modul de asteptare sau in modul de lucru
reapta ; = . y
pentru a face robotul s& se miste spre dreapta.
1. Apasati acest buton in modul de asteptare pentru a incepe
R curatarea automata.
DIl Incepe/Opreste 2. Apasati acest buton In modul de somn pentru a trece din modul

de somn in modul de asteptare.
3. Apasati acest buton Tn modul de lucru pentru a opri curatarea.

Puterea de aspiratie

Cresterea puterii de aspiratie.

Puterea de aspiratie

Scaderea puterii de aspiratie.

YOO

Buton de putere de aspiratie

Se poate selecta M/L.

» Varugam sa instalati doua baterii (2 x 1,5 V AAA) nainte de utilizare. Daca nu folositi telecomanda
pentru o perioada lunga, va rugam séa scoateti bateria.
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Ghid Rapid de Utilizare

Nota: Cand incarcati cu baza de incarcare, apasati butonul
“Start/Stop” al telecomenzii sau butonul “¢y” al robotului, iar
robotul va opri incarcarea si va incepe sa curete.

Plasati baza de incarcare impotriva peretelui si indepartati
toate obstacolele in termen de 1 metru la stanga si la dreapta
si 2 metri in fata bazei de incarcare, asa cum este aratat

in figura din dreapta. Apoi conectati adaptorul si sursa de
alimentare. In acest moment, indicatorul de alimentare de pe
baza de incarcare este intotdeauna aprins.

Tineti apasat butonul “¢hy” pentru a porni sau opri robotul.

Premiti “(}" de pe robot sau butonul “Home” de pe
telecomanda in modul standby, sau premiteti “(}” de pe robot
sau butonul “Home” de pe telecomanda in modul de lucru,
robotul se va intoarce automat la baza de incarcare pentru a
se incarca, asa cum este aratat in figura de langa.

Nota:

.

Va rugam sa incarcati robotul timp de mai mult de 12 ore prima data.

Va rugam sa pastrati robotul pe baza de incarcare in timpul utilizarii normale si asigurati-va ca baza de
incarcare este conectata la alimentare.

Va rugam sa verificati conditia de incarcare a robotului dupa ce alimentarea s-a consumat.

Daca robotul nu este utilizat o perioada lunga de timp, va rugam sa tineti apasat butonul “¢y’ pentru a
opri robotul.

incarcare Automata

Cand energia este prea scazuta, robotul va incepe automat sa caute o baza de incarcare pentru a se
incarca.

Va rugam sa va asigurati ca baza de incarcare este alimentata si plasata intr-o pozitie cu cat mai putine
obstacole, altfel robotul nu va putea gasi baza de incarcare pentru a se incarca.

Acest robot indeplineste standardul de consum de energie ERP european.

Pentru a gasi cea mai buna pozitie de incarcare, robotul poate merge inainte si inapoi de 3-4 ori nainte
de a putea fi incarcat corect.

Cand are o racla, poate cauza esecul robotului de a se intoarce la baza de incarcare.
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Pornire/Oprire/Mod Somn

Mod somn: Butonul “(h’ nu se aprinde si robotul este nemiscat.
Mod standby: “¢y” clipeste si robotul este nemiscat.
Mod lucru: Robotul lucreaza, iar “(hy” este mereu aprins.

Pornire

Apasati scurt “(hy’, robotul se va porni sau va face pauza.

Nota: Daca aparatul este in modul somn “¢ly”, apasati butonul robotului sau butonul start/stop al
telecomenzii pentru a trece robotul din modul somn in modul standby, apoi apasati din nou butonul “¢ly” al
robotului sau butonul start/pauza al telecomenzii, iar robotul va incepe sa lucreze.

Oprire

Oprirea se refera la trecerea robotului din starea de lucru in modul standby, ceea ce poate fi realizat prin
urmatoarele actiuni:

* Premiti butonul “¢ly” al robotului.

» Premiti butonul “Start/Stop” al telecomenzii.

= Premiti butonul “Start/Stop” al aplicatiei.

Somn

Daca robotul nu este operat timp de 1-2 minute, robotul va intra automat in modul somn.

Nota: daca robotul nu este utilizat pentru o perioada lunga de timp, va rugam sa tineti apasat “¢h” pentru a
opri robotul.

Modul de Curatare

Curatare Automata (1) o
Modul de curéatare implicit al robotului este curatarea planificata.

Curatare pe Punct (2)

Plasati robotul 1anga zona prafuita, apasati butonul “mode” al telecomenzii
si selectati modul de curatare “Spot”, iar robotul va incepe curatarea intr-un
punct fix.

Curatare a Marginilor (3)

Tn modul standby sau in modul de lucru, apasati butonul “mode” al
telecomenzii si selectati modul “Edge”, iar robotul va incepe curatarea de-a
lungul peretilor.

Nota:
= Dupa ce a fost selectat un anumit mod de curatare, robotul va comuta
automat la alte moduri de curatare in functie de mediu pentru a obtine cel

mai bun efect de curatare. o
« Indiferent de modul de curatare, robotul poate opri curatarea apasand
butonul “Start/Stop” al telecomenzii sau butonul “¢y” al robotului.
« Indiferent de modul de curatare, robotul poate opri curdtarea apasand
butonul “Start/Stop” al aplicatiei sau butonul “¢ty” al robotului.
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Conectarea aplicatiei

(Poza cu interfata aplicatiei trebuie sa fie bazata pe aplicatia afisata efectiv)
» Scanati codul QR din partea dreapta pentru a descarca si instala aplicatia.

. anegistrati-vé cu numarul de telefon mobil sau email-ul dvs. Dupa primirea codului de verificare,
introduceti parola pentru a finaliza inregistrarea.

A awn e avn waa avw

< < <

Feglster Enter Verlfication Code Set Password

» Adaugarea robotului: Intrati in aplicatie, faceti clic pe “Add device” sau pe semnul
“+” din coltul din dreapta sus al paginii principale pentru a intra in pagina de
adaugare a dispozitivului.

* Conexiune obisnuita
Adaugati manual si selectati “Small appliances “-” cleaning robot (Wi-Fi)”, introduceti &R
parola Wi-Fi a conexiunii si faceti clic pe “Next” pentru a reseta dispozitivul. Va rugam
sa apasati si sa mentineti apasat butonul “BB” de pe robot pentru o perioada lunga.
Cand auziti promptul “Di”, puteti elibera butonul. Indicatorul luminos al butonului “(}”
clipeste rapid. Faceti clic pe “Next” pentru a finaliza resetarea. Selectati “Wi-Fi Quick
Connection” pe telefonul dvs. mobil si faceti clic pe “Next” pentru a intra in starea

de asteptare. Daca telefonul mobil va anunta ca conexiunea a esuat, va rugam sa
repetati pasii de mai sus.
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¢ Modul de conexiune prin Bluetooth

Porniti functia Bluetooth a telefonului mobil, apoi apasati si mentineti apasat butonul “(3” de pe gazda timp
de 3 secunde. Cand auziti sunetul “Di”, puteti elibera butonul, iar indicatorul luminos al unitatii principale va
incepe sa clipeasca rapid. Verificati “Confirm the indicator is blinking” pe telefon, faceti clic pe “Next Step”,
introduceti parola Wi-Fi a conexiunii si faceti clic pe “Next” pentru a intra in starea de cautare a conexiunii,
faceti clic pentru a va conecta dupa cautarea dispozitivului. Daca telefonul mobil va anunta ca conexiunea
a esuat, va rugam sa repetati pasii de mai sus.
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» Daca produsul nu poate fi conectat prin conexiunea obisnuita, va rugam sa incercati sa va conectati
prin modul AP. Adaugati manual si selectati “aparate mici’- “robot de curatare (Wi-Fi)”, introduceti parola
Wi-Fi a conexiunii si faceti clic pe “Next” pentru a reseta dispozitivul. Va rugam sa apasati si sa mentineti
apasat butonul “(3}” de pe robot pentru o perioada lunga. Cand auziti promptul “Di”, indicatorul luminos
al butonului va incepe sa clipeasca rapid, apoi eliberati butonul. Cand auziti un alt “di prompt”, eliberati
butonul, iar indicatorul luminos al butonului va incepe sa clipeasca lent, ceea ce inseamna ca resetarea
este completa. Faceti clic pe Urmatorul. Selectati “Hotspot Network” pe telefonul dvs. mobil, introduceti
interfata de setare a retelei, faceti clic pe “Connect” pentru a intra in setarea Wi-Fi a telefonului mobil si
selectati “Smart Life” pentru a reveni la aplicatia “Smart Life”. Intrati in starea de asteptare a retelei. Daca
telefonul mobil va anunta ca conexiunea a esuat, va rugam sa repetati pasii de mai sus.

ware avm ware arm Awan e aem
* £ S wLan .
WLAN L
Connect your mobike phans o z Cennacting Devica
the device's hotspat o Sramismaa -0 ik B s
P T —
e
L Zilanhome e @
< A0
AN sr@
< ALK
sckinve Rl
ES) o
0 T et 1 ey T >
01:49
s i witis of the iniiisio lighs - se @
e b £
oWt Lv @
. [FTr. ML bagh ww 0
L o 9
FRUKR_ARID av @
i pe 0




RO

* Dispozitivul a fost adaugat cu succes
Dupa ce ati adaugat dispozitivul cu succes, faceti clic pe “Finish ” pentru a accesa lista de dispozitive.
Faceti clic pe robotul de curatare adaugat pentru a intra in interfata de operare. Dupa ce dispozitivul s-a
conectat cu succes, lumina alba a tastei “Home” se va stinge.
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» Curatare programata
Faceti clic pe “Schedule” in interfata de operare pentru a accesa interfata listei programate, faceti clic pe
“Add” si puteti selecta ora de pornire si zilele de repetare. Dupa ce ora programata este atinsa, robotul
va incepe curatarea automat. Daca doriti sa stergeti ora programata pentru curatare, va rugam sa o
stergeti in lista de curatare programata.
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» Faceti clic pe butonul “ : ” pentru a selecta nivelul de aspiratie.
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» Faceti clic pe “¢” in interfata de operare pentru a accesa urmatoarele trei operatiuni:
a. Faceti clic pe “Cleaning Records” pentru a vizualiza inregistrarile de curatare.
b. Faceti clic pe “Find Robot”, robotul va emite un sunet si puteti determina locatia robotului.
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* Alte interfete
a. Personal Center: Puteti seta poreclele utilizatorului, partaja dispozitivul cu rudele si prietenii si oferi
feedback despre utilizare pe aceasta pagina.
b. More Pages: in aceast& paginé, puteti modifica numele dispozitivului, aflati informatiile despre
dispozitiv, oferiti feedback si eliminati dispozitivul.
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» Daca nu este necesar sa controlati aspiratorul robot prin aplicatie, puteti apasa lung T e tasbon e
butonul “@}” pentru a iesi din interfata de control a aplicatiei. *
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Curatarea periei laterale

Cand peria laterala devine murdara, va rugam sa o curatati cu apa curata si sa o uscati inainte de utilizare;
daca peria laterala este deteriorata si nu poate functiona normal, va rugam sa o inlocuiti.

Nota: Cand inlocuiti peria laterald, va rugam sa potriviti marcajele “L” si “R” de pe peria laterala cu “L” si
“R” de pe partea inferioara a robotului.

Curatarea cutiei de praf si a filtrului

» Apasati butonul cutiei de praf si scoateti cutia de praf in directia sagetii.

 Rotiti capacul superior al cutiei de praf si deschideti cutia de praf (daca exista prea mult praf, goliti o
parte din el fara a deschide cutia de praf).

» Apucati un suport mijlociu al filtrului primar si trageti-l afara, apoi scoateti filtrul de Tnalta eficienta.

» Puneti cutia de praf jos pentru a elibera praful.

 Curatati bine cutia de praf, filtrul primar si filtrul de Tnalta eficienta. Se recomanda curatarea filtrului de
fnalta eficienta o data la 15-30 de zile. Durata de viata maxima a filtrului de Tnalta eficienta este de 6 luni.
Filtrul de Tnalta eficienta nu trebuie curatat cu o perie, poate fi curatat doar cu un suflator sau poate fi
usor lovit cu o forta externa. Nu spalati cu apa.

« Instalati si folositi corect. Asigurati-va ca ambele filtre sunt instalate Tnainte de utilizare pentru a nu
deteriora robotul.

Nota:

« Curatati cutia de praf si canalul de ventilatie dupa fiecare curatare.

» Componentele trebuie sa fie uscate la aer si sa nu fie expuse la lumina soarelui dupa spalare, apoi sa
fie puse in functiune dupa ce s-au uscat complet, pentru a nu afecta caracteristicile si durata de viata a
robotului.

 Pentru deteriorarea filtrelor primare si de inalta eficienta, este necesar sa le inlocuiti la timp pentru a
evita afectarea efectului de indepartare a prafului.
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Asamblarea Rezervorului

» Scoateti carpa aflata in partea de jos a rezervorului de apa. (F1)

» Deschideti capacul de cauciuc al rezervorului de apa, umpleti-l cu apa si apoi inchideti-I din nou. Daca
este necesar, adaugati putin detergent. (F2)

» Rezervorul de apa se monteaza in partea de jos a robotului in directia indicata de sageata. Introduceti
cele doua suporturi ale rezervorului in cele doua orificii de la baza robotului, astfel incat rezervorul sa fie
n contact strans cu baza. (F3)

- Cand transportati rezervorul de apa, robotul nu va putea sa se intoarca automat la statia de incarcare.

- Transportarea rezervorului de apa va afecta capacitatea de escaladare a robotului.

- Este interzisa incarcarea robotului in timp ce transportati rezervorul de apa, pentru a evita pericolele.

- Dupa instalarea rezervorului de apa, apa va incepe sa picure. Curatati imediat rezervorul de apa dupa
instalare pentru a evita deteriorarea podelei. Din acelasi motiv, scoateti rezervorul direct dupa finalizarea
procesului de curatare.

» Supravegheati intotdeauna produsul in timpul procesului de curatare pentru a preveni raportarea erorilor
de catre robot.

» Dupa spélarea podelei, scoateti rezervorul de apa si mopul, deschideti
capacul de cauciuc al rezervorului si goliti apa ramasa. (F4)

» Scoateti mopul din rezervorul de apa, curatati-l cu detergent, uscati-I si,
in final, puneti-l la loc in rezervorul de apa.
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intretinerea carpei de curitare

Scoateti carpa de curatare, clatiti-o si intindeti-o la uscat, apoi instalati-o inapoi in rezervorul de apa.

Nota:

» Va rugam sa nu folositi carpa care contine apa picurand direct pentru a evita alunecarea in timpul
procesului de lucru.

» Medii de utilizare: podea de lemn, faianta, marmura, podea tare vopsita etc.

» Carpa face parte din ansamblul rezervorului de apa si este potrivita doar pentru anumite modele,
conform listei de ambalare.

Curatarea lentilelor senzorului si a electrozilor
« Stergeti usor senzorul si electrozii de incarcare cu instrumentul de curatare sau cu o carpa moale, asa
cum este ilustrat in figura de mai jos.

Electrod

7
Senzor -“;
[\

Ll

» Curatati conectorul de incarcare de pe baza de incarcare cu un instrument de curatare sau cu o carpa
moale, asa cum este ilustrat in figura de mai jos.

Conector de incarcare ———_

Curatarea ansamblului periei rotative

» Apasati usor cele doua cleme din cercul A, asa cum este ilustrat in figura de mai jos, pentru a scoate
capacul inferior al periei rotative din robot.

« Tineti un capat al cercului B din imagine si ridicati-l pentru a-I scoate (operati in ordinea inversa in timpul
instalarii).

« Folositi instrumente pentru a curata incurcarile de pe peria rotativa si murdaria de pe peri. Nu pierdeti
maneca de cauciuc de pe rulmentul cu bila. Dupa curatare, puneti peria rotativa (componenta) si capacul
inferior al periei rotative Tnapoi in robot pe rand.

kg, =3 e
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Tabela coduri de avertizare
In cazul unor defectiuni comune ale robotului, vor aparea urmatoarele fenomene si solutiile

corespunzatoare.

Depanare Solutii

Eroare senzor de impact

Senzorul de impact este blocat. Va rugdm sa atingeti banda de mai multe ori pentru a
readuce banda la locul ei. Mutati robotul intr-o noua locatie pentru a porni.

Eroare de urmarire a
peretelui

Va rugam sa curatati suprafata senzorului de urmarire a peretelui pentru a va asigura ca
este lipsit de praf si murdarie.

Suspensie robot

Va rugam sa va asigurati ca solul este plan, indepartati obstacolele care suspenda
robotul, iar daca defectiunea persista, curatati senzorul de prapastie de la baza robotului.

Eroare senzor de prapastie

Va rugam sa curatati senzorul de prapastie de la baza robotului.

Eroare perie laterala

Va rugam sa indepartati peria laterala, sa curatati incurcatura si sa o reinstalati.

Eroare perie rotativa

Va rugam sa indepartati peria rotativa, sa curatati parul infasurat pe perie si sa o
reinstalati

Eroare roata pivotanta

Va rugam sa verificati daca rotile pivotante sunt blocate de obiecte straine si sa verificati
daca exista obstacole care impiedica rotatia rotilor. Incercati sa curatati si sa reporniti.

Robot blocat

Va rugam sa curatati obstacolele de pe sol, sa mutati robotul intr-o noua pozitie si sa
reporniti.

Bateria este prea
descarcata, va rugam sa
incarcati

Bateria este descarcata, va rugam sa plasati robotul in baza de incarcare pentru a-|
incarca

Eroare baterie

Temperatura bateriei este prea ridicata sau prea scazuta. Va rugam sa asteptati ca
bateria sa revind la temperatura normala inainte de a incerca sa o utilizati.

Eroare ventilator de aspirare
a prafului

Ventilatorul de aspirare a prafului nu functioneaza corect. Va rugam sa curéatati cutia de
praf si filtrul si sa reporniti

Esec conexiune Wi-Fi

Va rugam sa verificati daca numele de utilizator si parola Wi-Fi sunt corecte si sa va
asigurati ca SSID-ul functioneaza in modul 2.4G. Cand conectati, va rugdm sa pastrati
distribuitorul, dispozitivul si telefonul mobil cat mai aproape posibil.

Baza de incarcare nu poate
fncarca robotul

Va rugam sa va asigurati ca cablul de alimentare al bazei de incarcare este conectat
corect si ca stecherul este introdus Tn priza, apoi incercati s& incarcati din nou.

Robotul nu poate reveni la
baza de incarcare

Va rugam sa va asigurati ca exista suficient spatiu in jurul bazei de incarcare si ca nu
exista obstacole. Puteti plasa manual robotul pe baza de incarcare pentru incarcare.

Tnlocuire filtru

Va rugam sa curatati si sa inlocuiti filtrul in mod regulat

Nota:

Daca metoda de mai sus nu rezolva problema, va rugam sa incercati urmatoarele actiuni:
- Tineti apasat butonul “¢hy” al robotului si reporniti robotul.
» Daca repornirea robotului nu rezolva problema, va rugam sa trimiteti aparatul la centrul de servicii post-

vanzare pentru reparatii.

Importator:
«S.C. Zilanrom Trading S.r.l.

Sos. Bucuresti-Urziceni nr 64B,

Afumati, Jud ilfov (office@zilan.ro)

S.C. Scule si Unelte Design S.r.l.
Strada 3, nr 11A, Afumati, jud ilfov (office@zilanoffical.ro)

intreaga UE.

materiale.

.

Eliminarea corecta a acestui produs

 Aceasta marca indica faptul ca acest produs nu trebuie eliminat impreuna cu alte deseuri menajere in

Pentru a preveni posibilele daune aduse mediului inconjurator sau sanatatii umane prin eliminarea
necontrolatd a deseurilor, reciclati-l responsabil pentru a promova reutilizarea durabila a resurselor

Pentru a returna dispozitivul utilizat, va rugam sa utilizati sistemele de returnare si colectare sau sa
contactati comerciantul de la care ati achizitionat produsul. Acestia pot prelua acest produs pentru
reciclarea sigura a mediului inconjurator.

Zilan
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NALEZY PAMIETAC, ZE INSTRUKCJA URZADZENIA MOZE BYC UTWORZONA | ZAWIERAC WIECEJ INFORMACJI DOTYCZACYCH NIE
TYLKO TEGO O MODELU. TWOJE URZADZENIE MOZE NIE ZAWIERAC FUNKCJI WYMIENIONYCH W INSTRUKCJI URZADZENIA.
TEN JEZYK ZOSTAL PRZETLUMACZONY ZA POMOCA SZTUCZNEJ INTELIGENCJI.

INSTRUKCJE OGOLNE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA | OSTRZEZENIA

« Zanim uzyjesz tego urzgdzenia, prosze doktadnie przeczytac instrukcje
obstugi.

* Prosze upewnic sie, ze napiecie znamionowe jest zgodne z napieciem,
ktorego uzywasz.

* Prosze zachowac instrukcje, certyfikat gwarancyjny, paragon oraz,
jesli to mozliwe, karton z opakowaniem wewnetrznym!

* Urzadzenie jest przeznaczone wytgcznie do uzytku prywatnego, a nie
komercyjnego ani profesjonalnego!

« Zawsze wyjmuj wtyczke z gniazdka, gdy urzgdzenie nie jest uzywane,
podczas mocowania akcesoriow, czyszczenia urzgdzenia lub w
przypadku jakiegokolwiek zaktocenia. Najpierw wytgcz urzgdzenie.
Chwy¢ za wtyczke, a nie za kabel.

* Aby chroni¢ dzieci przed zagrozeniami zwigzanymi z urzgdzeniami
elektrycznymi, nigdy nie zostawiaj ich samych z urzgdzeniem. W
zwigzku z tym, przy wyborze miejsca dla urzgdzenia, nalezy zadbac o
to, aby dzieci nie miaty dostepu do urzadzenia. Upewnij sie, ze kabel
nie zwisa.

* Regularnie sprawdzaj urzgdzenie i kabel pod kgtem uszkodzen. W
przypadku jakiegokolwiek uszkodzenia, urzgdzenia nie nalezy uzywac.

* Nie pozwalaj dzieciom bawi¢ sie urzgdzeniem. Nie pozwalaj dzieciom
bawi¢ sie materiatami opakowaniowymi, takimi jak torby plastikowe.

* To urzadzenie moze byC¢ uzywane przez dzieci w wieku od 8
lat oraz osoby z fizycznymi, sensorycznymi lub umystowymi
niepetnosprawnosciami, lub brak doswiadczenia i wiedzy, pod
warunkiem, ze sg one nadzorowane lub otrzymaty instrukcje dotyczgce
bezpiecznego uzywania urzgdzenia i rozumiejg mozliwe zagrozenia.
Czyszczenie i konserwacja uzytkownika nie powinny by¢ wykonywane
przez dzieci, chyba ze majg mniej niz 8 lat i sg nadzorowane.

* Nie naprawiaj urzgdzenia samodzielnie, lecz skonsultuj sie z
autoryzowanym specjalistg w przypadku problemu.

+ Z powoddw bezpieczenstwa uszkodzong lub zepsutg przewode
zasilajgcg moze wymienic tylko przewdd réwnowazny od producenta,
naszego dziatu obstugi klienta lub podobnie wykwalifikowanej osoby.

» Trzymaj urzgdzenie i kabel z dala od ciepta, bezposredniego $wiatta
stonecznego, wilgoci, ostrych krawedzi itp.

» Wytgcz urzagdzenie i odigcz je od pradu, gdy nie uzywasz urzgdzenia.

» Uzywaj tylko oryginalnych akcesoriéw dostarczonych przez dostawce.
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* Nie uzywaj urzadzenia na zewnagtrz. (O ile urzgdzenie nie jest
zaprojektowane do uzytku na zewnagtrz.) Zawsze chron przed zerowymi
lub ponizej zerowymi temperaturami.

* Nigdy nie uzywaj w poblizu wody (wanna, zlew itp.). Urzgdzenie nie
powinno by¢ narazone na deszcz lub wilgo¢. Uzywaj urzadzenia tylko
wtedy, gdy rece sg suche.

+ Jesli urzgdzenie wpadnie do wody, odtgcz je przed wyjeciem z wody.
Nie dotykaj zrédta wody. Urzgdzenie musi by¢ sprawdzone przez
specjaliste przed ponownym uzyciem. Aby unikng¢ ryzyka porazenia
pradem, nie czy$¢ urzgdzenia wodg ani nie zanurzaj go w wodzie.

» Uzywaj urzagdzenia tylko w celu, do ktérego jest przeznaczone.

 To urzadzenie musi by¢ uzywane tylko wtedy, gdy jest podtgczone do
uziemionego gniazdka zainstalowanego zgodnie z przepisami. Upewnij
sie, ze napiecie zasilania odpowiada napieciu podanemu na tabliczce
Znamionowej.

» Szkody powstate podczas uzywania urzgdzenia w sposob inny niz
okreslony w instrukcjach lub niewtasciwego uzytkowania, lub gdy
urzgdzenie nie jest naprawiane przez specjalistdw, nie sg objete
gwarancja.

« Zawsze uzywaj urzgdzenia na ptaskiej i poziomej powierzchni.

* Urzadzenia nie nalezy juz uzywac po upadku na twardg powierzchnie
z wysokosci. Nawet niewidoczne uszkodzenia mogg wptyngé na
bezpieczenstwo funkcjonalne urzgdzenia. Urzgdzenie mozna uzywac
tylko po sprawdzeniu przez profesjonaliste.

* Nigdy nie przeno$ ani nie ciggnij urzagdzenia za wtyczke, poniewaz
istnieje ryzyko zwarcia spowodowanego uszkodzeniem kabla. Nie
zginaj, nie zaciskaj ani nie ciggnij kabla zasilajgcego przez ostre
krawedzie.

+ Jesli jest otwor wentylacyjny, nie zakrywaj go. Nie wlewaj ptynow ani
proszkow do otworow wentylacyjnych.

* Nie wktadaj palcow ani innych przedmiotow do otwartych czesci
urzgdzenia.

* Nie ponosimy odpowiedzialnosci za szkody spowodowane
niewfasciwym uzytkowaniem lub nieprzestrzeganiem tych instrukciji.

* Po uzyciu nowej baterii lub baterii, ktéra byta uzywana po raz pierwszy
po dtugim przechowywaniu, nalezy natadowacC baterie do petna.
Przy dtugotrwatym przechowywaniu tego urzgdzenia lub braku jego
uzywania, prosze upewnic sie, ze jest ono tadowane i roztadowywane
CO najmniej co trzy miesigce.

* Prosze nie uzywac odkurzacza do czyszczenia detergentéw, nafty, zuzla
szklanego, igiet, sadzy, mokrego kurzu, zapatek i innych przedmiotow.
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POZNAJ SWOJ INTELIGENTNY ODKURZACZ ROBOTYCZNY

Robot

1. Odbiornik sygnatu tadowania
podczerwieni 9. Lewe szczotki boczne

2. Zderzak 10. Pokrywa baterii

3. Panel 11. Szczotka obrotowa

4. HEPA 12. Koto uniwersalne

5. Filtr podstawowy 13. Prawe szczotki

6. Goérna pokrywa boczne
pojemnika na kurz 14. Koto

7. Dolna pokrywa 15. Pojemnik na kurz

pojemnika na kurz
8. Elektroda do
automatycznego

Montaz zbiornika
Montaz zbiornika wodnego (Montaz zbiornika wodnego jest dostepny tylko w niektérych modelach, zgodnie

z listg pakowania.)
A

P
Ostrzezenie: Robot musi by¢ nadzorowany podczas korzystania z funkcji mopowania. Robot musi zdjg¢
zbiornik na wode, aby sie natadowad.

Baza tadujgca

1. Okno komunikacji sygnatu
2. Wskaznik swietlny .

3. Czes¢ elektrody do tadowania 07
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Guzik Home (Powrdt do stacji fadujacej)

Guzik Start/Pauza (Uruchamia automatyczny cykl czyszczenia lub
wstrzymuje/wznawia istniejgcy cykl czyszczenia)

Czyszczenie punktowe

Prosze nie przeszkadzac

Reczne klawisze nawigacji

Czyszczenie krawedzi

Moc ssania

Symbol Funkcja Opis

Q Prosze nie przeszkadzac Prosze nie przeszkadzac¢

E Czyszczenie punktowe Czyszczenie state/lokalne

1:] Czyszczenie krawedzi Czyszczenie wzdtuz $ciany

0 Guzik Home (Powr6t do stacji Nacisnij ten klawisz w trybie czuwania lub w trybie pracy, a robot

tadujacej) automatycznie wrdci do stacji tadujgcej, aby sie natadowac.

~ Naprzéd Nacisnij te’n klawisz w trybie czuwania lub w trybie pracy, aby
przesuna¢ robota do przodu.

-~ Wstecz Nacisnij tgn klawisz w trybie czuwania lub w trybie pracy, aby
przesungc¢ robota do tytu.
Nacisnij ten klawisz w trybie czuwania lub w trybie pracy, aby

< W lewo -
przesung¢ robota w lewo.

> W prawo Nacisnij tgn klawisz w trybie czuwania lub w trybie pracy, aby
przesung¢ robota w prawo.
1. Naci$nij ten klawisz w trybie czuwania, aby uruchomic
automatyczne czyszczenie.

DIl Start/Zatrzymaj 2. Nacisnij ten klawisz w trybie uspienia, aby przejs¢ z trybu
uspienia do trybu czuwania.
3. Naci$nij ten klawisz w trybie pracy, aby zatrzyma¢ czyszczenie.

@ Moc ssania Zwigkszenie mocy ssania.

@ Moc ssania Zmniejszenie mocy ssania.

:-. Klawisz mocy ssania Mozna wybra¢ M/L.

* Prosze zainstalowa¢ dwie baterie (2 x 1,5 V AAA) przed uzyciem. Jesli nie uzywasz pilota przez dtugi

czas, wyjmij baterie.

Zilan
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Szybki Przewodnik Uzytkowania

Uwaga: Podczas fadowania z bazg fadujgcg nacisnij przycisk
“Start/Stop” na pilocie lub przycisk “¢}y” na robocie, a robot
zatrzyma tadowanie i rozpocznie sprzatanie.

Uwaga:

Ustaw baze tadujacg przy $cianie i usun wszystkie
przeszkody w promieniu 1 metra po lewej i prawej stronie
oraz 2 metry przed bazg fadujgcg, jak pokazano na rysunku
po prawej stronie. Nastepnie podtgcz zasilacz i zasilanie. W
tym czasie wskaznik zasilania na bazie tadujgcej jest zawsze
wigczony.

Dtugie nacisniecie przycisku “(h” w celu wigczenia lub
wytgczenia robota.

Nacisnij “()” na robocie lub przycisk “Home” na pilocie w
trybie oczekiwania, lub nacisnij “()" na robocie lub przycisk
“Home” na pilocie w trybie pracy, a robot automatycznie wroci
do bazy tadujacej, aby sie natadowad, jak pokazano na obok
rysunku.

Prosze tadowac¢ robota przez wigcej niz 12 godzin po raz

pierwszy.

Prosze przechowywac robota na bazie tadujgcej podczas normalnego uzytkowania i upewnic sie, ze
baza tadujaca jest podtgczona do zasilania.

Prosze sprawdzi¢ stan tadowania robota po wyczerpaniu zasilania.

Jesli robot nie jest uzywany przez dtuzszy czas, prosze przytrzymac przycisk “¢hy’, aby wytaczy¢ robota.

tadowanie Automatyczne

.
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Gdy moc jest zbyt niska, robot automatycznie rozpocznie poszukiwanie bazy tadujace;j.

Prosze upewnic¢ sie, ze baza tadujgca jest zasilana i znajduje sie w pozyciji z jak najmniejsza liczbg
przeszkdd, w przeciwnym razie robot nie bedzie mégt znalez¢ bazy tadujace;.

Ten robot spetnia europejski standard zuzycia energii ERP.

Aby znalez¢ najlepszg pozycje do fadowania, robot moze kilkakrotnie wraca¢ do bazy tadujgcej przed
prawidtowym natadowaniem.

Jesli jest wyposazony w skrobak, moze to spowodowac problemy z powrotem robota do bazy tadujgce;.
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Uruchomienie/Zatrzymanie/Tryb Uspienia

Tryb uspienia: Przyciski “(h)” nie $wiecg sig, a robot jest nieruchomy.
Tryb oczekiwania: “¢hy’ miga, a robot jest nieruchomy.

Tryb pracy: Robot pracuje, a “(hy’ jest zawsze wigczony.

Uruchomienie

Krotko nacisnij “(hy”, a robot sie uruchomi lub zatrzyma.

Uwaga: Jesli urzadzenie jest w trybie uspienia “(ty’, nacisnij przycisk robota lub przycisk start/stop na
pilocie, aby przetgczy¢ robota z trybu uspienia na tryb oczekiwania, a nastepnie ponownie nacisnij przycisk
“(hy” robota lub przycisk start/pauza na pilocie, a robot rozpocznie prace.

Zatrzymanie

Zatrzymanie odnosi sie do przetgczania robota z trybu pracy do trybu oczekiwania, co mozna osiggng¢ w
nastepujacy sposob:

 Premi przycisk “¢h” robota.

» Premi przycisk “Start/Stop” na pilocie.

» Premi przycisk “Start/Stop” w aplikacji.

Tryb Uspienia
Jesli robot nie jest obstugiwany przez 1-2 minuty, automatycznie przejdzie w tryb uspienia.
Uwaga: jesli robot nie jest uzywany przez diuzszy czas, prosze przytrzymac “¢hy’, aby wytaczy¢ robota.

Tryb Czyszczenia

Czyszczenie Automatyczne (1) o
DomysIinym trybem czyszczenia robota jest czyszczenie zaplanowane.

Czyszczenie Miejscowe (2)

Umiesc¢ robota obok zakurzonego obszaru, naci$nij przycisk “mode” na
pilocie i wybierz tryb czyszczenia “Spot”, a robot rozpocznie czyszczenie w
ustalonym miejscu.

Czyszczenie Krawedzi (3) il .
W trybie oczekiwania lub w trybie pracy nacisnij przycisk “mode” na pilocie i [
wybierz tryb “Edge”, a robot rozpocznie czyszczenie wzdtuz Scian. \ '\\:;l\

Uwaga:

» Po wybraniu okreslonego trybu czyszczenia robot automatycznie przetaczy o
sie na inne tryby czyszczenia w zaleznosci od rzeczywistego otoczenia,
aby uzyskac¢ najlepszy efekt czyszczenia.

» Niezaleznie od trybu czyszczenia robot moze zatrzymac czyszczenie,
naciskajgc przycisk “Start/Stop” na pilocie lub przycisk “(hy’ robota.

» Niezaleznie od trybu czyszczenia robot moze zatrzymac czyszczenie,
naciskajgc przycisk “Start/Stop” w aplikacji lub przycisk “¢h” robota.
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Potaczenie z aplikacjq

(Zdjecie interfejsu operacyjnego aplikacji powinno by¢ oparte na rzeczywistej
aplikacji)

» Zeskanuj kod QR po prawej stronie, aby pobrac i zainstalowac¢ aplikacje.

» Zarejestruj si¢ za pomoca numeru telefonu komérkowego lub e-maila. Po otrzymaniu kodu
weryfikacyjnego, wpisz hasto, aby zakonczy¢ rejestracje.

A awn e avn waa avw

< < <

Feglster Enter Verlfication Code Set Password

« Dodaj robota: Wejdz do aplikaciji, kliknij “Add device” lub znak “+” w prawym
gornym rogu strony gtéwnej, aby przejs¢ do strony dodawania urzgdzenia.

* Regularne potaczenie

Recznie dodaj i wybierz “Small appliances “-” cleaning robot (Wi-Fi)”, wpisz m

hasto Wi-Fi do potaczenia i kliknij “Next”, aby zresetowa¢ urzadzenie. Prosze
przytrzymacé przycisk “()” na robocie przez dtuzszy czas. Gdy ustyszysz dzwiek
“Di", mozesz pusci¢ przycisk. Wskaznik przycisku “(” miga szybko. Kliknij “Next”,
aby zakonczy¢ resetowanie. Wybierz “Wi-Fi Quick Connection” na telefonie i kliknij
“Next”, aby przejs¢ do trybu oczekiwania. Jesli telefon komorkowy poinformuje, ze

potaczenie jest nieudane, powtérz powyzsze kroki. s 3 @
ey = preves pop P e
® * 2 ]
Sebect 2.4 GHE Wi-Fi Network ot the davica sy
s aniber paasword,
rvemrA . ! ﬂ . ®
EAGH 5 '.
st e —— o
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105

Zilan




PL

* Modut potaczenia Bluetooth
Wigcz funkcje Bluetooth w telefonie komoérkowym, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj przycisk “(3}” na
jednostce gtéwnej przez 3 sekundy. Gdy ustyszysz dzwiek “Di”, mozesz pusci¢ przycisk, a wskaznik
jednostki gtdwnej zacznie szybko miga¢. Sprawdz “Confirm the indicator is blinking” na telefonie,
kliknij “Next Step”, wpisz hasto Wi-Fi do potgczenia i kliknij “Next”, aby przej$¢ do stanu wyszukiwania
potaczenia. Kliknij, aby potgczy¢ po wyszukaniu urzadzenia. Jesli telefon komérkowy poinformuje, ze
potgczenie jest nieudane, powtorz powyzsze kroki.

® oo - ® oo - 2 -]
Resat the davics Resat the davice oot

Enter Wi-Fi Information

¥ Zilanhome .om ©

&

« Jesli produkt nie moze zosta¢ potgczony przez regularne potgczenie, sprobuj trybu AP. Recznie dodaj i
wybierz “mate urzadzenia” - “robot czyszczacy (Wi-Fi)”, wpisz hasto Wi-Fi do potaczenia i kliknij “Next”,
aby zresetowac urzgdzenie. Prosze przytrzymac przycisk “(” na robocie przez diuzszy czas. Gdy
ustyszysz dzwiek “Di”, wskaznik klawisza bedzie szybko migat, a nastepnie pus¢ przycisk. Gdy ustyszysz
dzwiek “di”, pus¢ przycisk, a wskaznik klawisza zacznie powoli miga¢, co oznacza zakonczenie
resetowania, a nastepnie kliknij Dalej. Wybierz “Hotspot Network” na telefonie, wejdz do interfejsu
ustawien sieci, kliknij “Connect”, aby przej$¢ do ustawien Wi-Fi telefonu komoérkowego, i wybierz
“SmartLife-XXXX", aby wroci¢ do aplikacji “SmartLife”. Wejdz do trybu oczekiwania sieciowego. Jesli
telefon komérkowy poinformuje, ze potgczenie jest nieudane, powtérz powyzsze kroki.
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* Urzadzenie zostato pomysinie dodane
Po pomysinym dodaniu urzgdzenia kliknij “Finish ”, aby wejs$¢ na listg urzadzen. Kliknij dodany robot
sprzatajgcy, aby wejs¢ do interfejsu operacyjnego. Po pomysinym potgczeniu urzadzenia, biata lampka
klawisza “Home” zgasnie.

2 ) ¢ KVC-4050 ‘

B s

O
Strondby

- |

¢ Planowane sprzatanie
Kliknij “Schedule” w interfejsie operacyjnym, aby przejs¢ do interfejsu listy zaplanowanych, kliknij “Add”
i mozesz wybrac czas rozpoczecia i dni powtarzania. Po osiggnigciu zaplanowanego czasu, robot
zacznie sprzata¢ automatycznie. Jesli chcesz usungé zaplanowany czas sprzatania, prosze usun go w
planowanym sprzataniu.

provp ave o e pree e
< At S = < Ramparant < Sohnduin
e «
1m 50 i
-
= s
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-
N
« Kiliknij przycisk “ : 7, aby wybra¢ poziom ssania.
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 Kiliknij “£%” w interfejsie operacyjnym, aby przejs¢ do trzech nastepujgcych operacii:
a. Kliknij “Cleaning Records”, aby wyswietli¢ zapisane rekordy sprzgtania.
b. Kliknij “Find Robot”, robot wyda dzwigk, a ty bedziesz mogt okresli¢ lokalizacje robota.

¢ Inne interfejsy
a. Personal Center: Mozesz ustawi¢ pseudonimy uzytkownikow, udostepni¢ urzadzenie krewnym i
znajomym oraz przekaza¢ opinie na temat uzytkowania na tej stronie.

b. More Pages: Na tej stronie mozesz zmieni¢ nazwe urzadzenia, uzyska¢ informacje o urzgdzeniu,
przekazaé opinie i usungc¢ urzadzenie.

prov e prrem e
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2 e
» Jedli nie jest konieczne sterowanie odkurzaczem robotem za pomocg aplikacji, T daves astoen renoved
mozesz diugo nacisngc¢ przycisk “(})", aby wyj$¢ z interfejsu sterowania aplikacja. -
o @ & &
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Czyszczenie szczotki bocznej

Gdy szczotka boczna stanie sie brudna, prosze jg wyczys$ci¢ czystg woda i wysuszy¢ przed uzyciem; jesli
szczotka boczna jest uszkodzona i nie moze dziata¢ prawidtowo, prosze jg wymienic.

Uwaga: Podczas wymiany szczotki bocznej, dopasuj oznaczenia “L” i “R” na szczotce bocznej do “L” i “R”
na spodzie robota.

Czyszczenie pojemnika na kurz i filtra

» Nacisnij przycisk pojemnika na kurz i wyjmij pojemnik w kierunku strzatki.

« Obré¢ gorng pokrywe pojemnika na kurz i otwérz pojemnik (jesli jest zbyt duzo kurzu, wylej czes¢ bez
otwierania pojemnika).

» Chwy¢ srodkowy zaczep filtra wstepnego i wyciagnij go, a nastepnie wyjmij filtr HEPA.

« Obniz pojemnik na kurz, aby uwolni¢ kurz.

» Starannie wyczy$¢ pojemnik na kurz, filtr wstepny i filtr HEPA. Zaleca sie czyszczenie filtra HEPA raz co
15-30 dni. Maksymalna zywotnos¢ filtra HEPA wynosi 6 miesiecy. Filtr HEPA nie moze by¢ zamiatany
szczotkg, mozna go jedynie przedmucha¢ dmuchawg lub lekko uderzy¢ zewnetrzng sitg. Nie myj go
wodg.

» Zainstaluj i uzywaj prawidtowo. Upewnij sig, ze oba filtry sg zainstalowane przed uzyciem, aby unikng¢
uszkodzenia robota.

Uwaga:

« Czys$c¢ pojemnik na kurz i kanat wentylacyjny po kazdym sprzataniu.

» Komponenty nalezy wysuszy¢ na powietrzu i nie naraza¢ na dziatanie swiatta stonecznego po umyciu,
a nastepnie uzywac dopiero po catkowitym wyschnieciu, aby nie wptyneto to na wtasciwosci i zywotnosé
robota.

» W przypadku uszkodzenia filtrow wstepnego i HEPA, nalezy je wymieni¢ na czas, aby unikng¢ wptywu
na skutecznos¢ usuwania kurzu.
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Montaz Zbiornika

» Wyjmij Sciereczke znajdujaca sie na dole zbiornika na wode. (F1)

» Otwdrz gumowg pokrywe zbiornika na wode, napetnij go wodg, a nastepnie zamknij ponownie. W razie
potrzeby dodaj troche detergentu. (F2)

» Zbiornik na wode montuje sie na dole robota w kierunku wskazanym strzatkg. Umies¢ dwa uchwyty
zbiornika w dwdch otworach w podstawie robota, tak aby zbiornik byt w bliskim kontakcie z podstawg.
(F3)

- Transport zbiornika na wode uniemozliwia automatyczny powrét robota do stacji tadowania.

- Transport zbiornika na wode wptywa na zdolno$¢ robota do pokonywania wzniesien.

- Zabrania sie tadowania robota, gdy zbiornik na wode jest zamontowany, aby uniknaé zagrozen.

- Po zamontowaniu zbiornika na wode zacznie z niego kapa¢ woda. Oczy$c¢ zbiornik natychmiast
po instalacji, aby unikng¢ uszkodzenia podtogi. Z tego samego powodu nalezy usungc¢ zbiornik
bezposrednio po zakonczeniu procesu czyszczenia.

» Podczas procesu czyszczenia zawsze nadzoruj robota, aby zapobiec zgtaszaniu btedow.

* Po umyciu podtogi wyjmij zbiornik na wode i mop, otworz gumowg
pokrywe zbiornika i wylej pozostatg wode. (F4)

* Wyjmij mop ze zbiornika na wode, umyj go detergentem, wysusz i na
koniec wtéz go z powrotem do zbiornika na wode.
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Konserwacja szmatki czyszczacej

Usun szmatke czyszczaca, przeptucz jg i roztéz do wyschniecia, a nastepnie zainstaluj z powrotem w

zbiorniku na wode.

Uwaga:

* Prosze nie uzywaé¢ szmatki, ktéra zawiera kapigcg wode, aby unikng¢ poslizgniecia sie podczas pracy.

+ Srodowisko uzycia: podioga drewniana, ptytki, marmur, malowana twarda podtoga itp.

» Szmatka jest czescig zestawu zbiornika na wode i jest odpowiednia tylko dla niektérych modeli, zgodnie
z listg pakowania.

Czyszczenie soczewek czujnika i elektrod

» Delikatnie przetrzyj czujnik i elektrody tadowania przy uzyciu narzedzia do czyszczenia lub migkkiej
Sciereczki, jak pokazano na ponizszym rysunku.
Elektroda

» Czys¢ zlgcze tadowania na bazie tadujgcej przy uzyciu narzedzia do czyszczenia lub migkkiej $ciereczki,
jak pokazano na ponizszym rysunku.

Zigcze fadowania ——— &~

Czyszczenie zespotu szczotki obrotowej

» Delikatnie naci$nij dwie zaczepy w okregu A, jak pokazano na rysunku, aby zdja¢ dolng pokrywe
szczotki obrotowej z robota.

* Trzymaj jeden koniec okregu B na rysunku, podnie$ go i wyjmij (operuj w odwrotnej kolejnosci podczas
instalacji).

» Uzyj narzedzi do usuniecia splgtania na szczotce obrotowej i brudu z wiosia. Nie zgub gumowej ostony
na tozysku kulkowym. Po czyszczeniu wtdz szczotke obrotowg (komponent) i doing pokrywe szczotki
obrotowej z powrotem do robota.
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Tabela kodéw ostrzegawczych

W przypadku niektorych typowych awarii robota pojawig sie nastepujgce zjawiska i odpowiadajgce im
rozwigzania.

Rozwigzywanie probleméw Rozwigzania

Btad czujnika uderzeniowego | Czujnik uderzeniowy jest zablokowany. Prosze kilka razy stukng¢ w pasek, aby
przywrdéci¢ go na miejsce. Przenies robota w nowe miejsce, aby rozpoczac.

Btad $ledzenia $ciany Prosze oczysci¢ powierzchnie czujnika sledzenia Sciany, aby upewni¢ sig, ze jest wolna
od kurzu i brudu.
Zawieszenie robota Prosze upewnic sig, ze podioze jest rowne, usunagé przeszkody, ktére wieszajg robota,

a jesli usterka nadal wystepuije, prosze oczysci¢ czujnik przepasci znajdujgcy sie na
spodzie robota.

Btad czujnika przepasci Prosze oczysci¢ czujnik przepasci znajdujacy sie na spodzie robota.

Btad szczotki bocznej Prosze zdja¢ szczotke boczng, oczysci¢ zaplatanie i ponownie jg zainstalowac.

Btad szczotki obrotowej Prosze zdja¢ szczotke obrotowg, oczysci¢ wiosy owiniete wokot szczotki i miejsce
montazu.

Btad kotek skretnych Prosze sprawdzi¢, czy kétka skretne sg zablokowane przez obce przedmioty i czy sg
przeszkody uniemozliwiajgce obrot kétek. Prosze sprébowac wyczysci¢ i ponownie
uruchomic.

Robot utknat Prosze usung¢ przeszkody z podtoza, przeniesé robota w nowe miejsce i ponownie
uruchomié.

Bateria jest zbyt staba, Zasilanie jest niskie, prosze umiesci¢ robota z powrotem w bazie tadujgcej w celu

prosze natadowac natadowania.

Btad baterii Temperatura baterii jest zbyt wysoka lub zbyt niska. Prosze poczeka¢, az bateria wréci do

normalnej temperatury, zanim sprébujesz jej uzy¢.
Btad wentylatora ssgcego pyt | Wentylator ssacy pyt nie dziata prawidtowo. Prosze oczysci¢ pojemnik na kurz i filtr, a
nastgpnie ponownie uruchomic.

Btad potaczenia Wi-Fi Prosze sprawdzi¢, czy nazwa uzytkownika i hasto do Wi-Fi sg poprawne oraz upewni¢
sig, ze SSID dziata w trybie 2.4G. Podczas taczenia prosze trzymac router, urzadzenie i
telefon mozliwie jak najblizej siebie.

Baza tadujgca nie moze Prosze upewnic sie, ze przewdd zasilajgcy bazy tadujacej jest poprawnie podigczony, a
tadowac robota wtyczka jest wlozona do gniazdka, a nastepnie sprébowa¢ ponownie natadowacé.

Robot nie moze wréci¢ do Prosze upewnic sie, ze wokot bazy tadujgcej jest wystarczajaco duzo miejsca i ze nie ma
bazy tadujgcej przeszkdd. Mozesz recznie umiesci¢ robota na bazie tadujacej, aby go natadowacé.
Wymiana filtra Prosze regularnie czysci¢ i wymieniac filtr.
Uwaga:

Jesli powyzsza metoda nie rozwigzuje problemu, prosze sprobowac nastepujgcych dziatan:

- Diugie nacis$nigcie przycisku “¢}y” robota i ponowne uruchomienie robota.

« Jesli ponowne uruchomienie robota nie rozwigzuje problemu, prosze wystac¢ urzgdzenie do serwisu
posprzedazowego w celu naprawy.

Importer: Zilan Polska Sp. z 0.0., ul. gen. R. Kuklinskiego
zilanpolska@zilan.com.tr

SERWIS: IBE Technologies Sp. z o0.0., ul. gen. R. Kuklinskiego
14, 08-110 Siedice

Prawidiowe utylizowanie tego produktu

« To oznaczenie wskazuje, ze ten produkt nie powinien by¢ usuwany wraz z innymi odpadami domowymi
w catej UE.

* Aby zapobiec mozliwym szkodom dla srodowiska lub zdrowia ludzkiego wynikajacym z
niekontrolowanego usuwania odpadoéw, nalezy odpowiedzialnie je przetwarza¢, aby promowac
zrownowazone ponowne wykorzystanie zasobéw materialnych.

« Aby zwrdéci¢ zuzyte urzadzenie, skorzystaj z systemoéw zwrotu i zbidrki lub skontaktuj si¢ ze sprzedawca,

mmmmmm U ktorego zakupiono produkt. Moga oni przyjac ten produkt do recyklingu w sposéb bezpieczny dla

$rodowiska.
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OBPATUTE BHUMAHWE, YTO IAHHOE PYKOBOJCTBO MO 3KCIMIYATALIMM YCTPOWCTBA NMOArOTOBNEHO AN PA3NINYHbIX
MOJEJIEV. B BALLEM YCTPOWCTBE MOIYT OTCYTCTBOBATb HEKOTOPbIE ®YHKLIW, ONMUCAHHBIE B JAHHOM PYKOBOLCTBE.
OTOT A3bIK Bblf1 NEPEBEAEH C MOMOLLBIO NCKYCCTBEHHOIO MHTENNEKTA.

OBLWME UHCTPYKLIUK NO BE3OMNMACHOCTU U NPEAYNPEXAEHUA

* [epen ncnonb3oBaHMEM 3TOrO YCTPOMCTBA, NoXasyncra, BHAMaTENbHO
npoYnuTanTe MHCTPYKLMIO.

* Y6egutecb, 4YTO HOMMUHaANbHOE  HanpshkeHne  COOTBETCTBYET
HanNPsS»KeHUHo, KOTOPOE Bbl UCMOMb3YETE.

» CoxpaHuTe NHCTPYKLMIO, rapaHTUIHBIA TanoH, TOBApPHbIV YEK, a Takxke,
MO BO3MOXHOCTW, KAPTOHHYIO YMAKOBKY C BHYTPEHHUM HanonHutenem!

* YCTPOMCTBO  MNpedHas3Ha4YeHO  UCKIYUTENbHO  Ons  JIMYHOrO
NCMNONb30BaHUA MU HE AN KOMMEPYECKOro unm npodeccmoHanbHoro
ncnonb3oBaHus!

* Bcergja BblHMManTe BWUNKY W3 pO3ETKU, Korga YCTPOWCTBO He
Ncrnonb3yeTcs, Npyu YCTaHOBKE akceccyapoB, MpU YNCTKE YCTPOMCTBA
UM NpU BO3HMKHOBEHUM Henonagok. [lepen 3TUM  BbIKNKOYUTE
YCTPOMWCTBO. TAHWUTE 3a BUIKY, a He 3a Kabenb.

* YTOObI 3alLMTUTL OEeTEN OT ONACHOCTW, KOTOPYK MOryT NpeacTaBnATb
anekTpuyeckme Nnpubopbl, HUKOrA4a He ocTaBnanTe Ux 6e3 npucmoTtpa
¢ yctponctBoM. COOTBETCTBEHHO, BbibMpasi MecTo And YCTPOWCTBA,
ybeguTtecb, 4TO OE€TU He MOryT K Hemy fobpatbcs. Ybegurtech, 4To
kabenb He CBMCaET.

* PerynapHo npoBepsiiTe yCTPOUCTBO U Kabenb Ha npegMmer
noespexaeHun. Ecnu ectb kakme-nmbo noBpexaeHusi, yCTPOMCTBO He
cnegyet UCnonb3oBaThb.

* He nossonante getam wurpatb C YCTPOMCTBOM. He paBanTte getam
urpaTb C YNakoBOYHbIMM MaTepuanamu, TakuMm Kak nosinaTueHoBble
nakeTbl.

* OTO yCTPOMCTBO MOFYT MCMNONb30BaTb OETU B Bo3pacTe OT 8 neT u
cTapLle, aTakke nuua c gusm4yeckumMmn, CEHCOPHbIMU UM YMCTBEHHBIMMN
HegocTaTtkaMu, WNM HeOOCTaTKOM OMbiTa W 3HaHUK, MPU YCITOBUM,
YTO OHW HaXOAATCA Mo HAA30POM UMW MOMNYYUNIM UHCTPYKUMKU MO
©e3onacHOMY MCMNOMb30BaHWIO YCTPOMUCTBA M NMOHUMAKOT BO3MOXHbIE
onacHoctu. Ymctka u TexHuyeckoe o6CnyXnBaHMe YCTpPOWCTBA
He [OOMMKHbl BbINOJSTHATLCA OE€TbMU, €ClN UM MEHbllue 8 neT U OHn
HaxoasTca 6e3 npucmoTpa.

* He peMOHTUMpynTE YCTPONCTBO CaMOCTOATENBHO, @ NPY BO3HUKHOBEHUU
npobnem obpaTnuTeChb K aBTOPU30BAHHOMY CrneLuanucTy.

* B uensx 6e3onacHOCTU MOBPEXOAEHHbIN UMK HEUCMPABHbLIN CETEBOW
kabenb MOXeT ObiTb 3aMEeHEH TONbKO 3KBMBANEHTHbIM Kabenem
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OT MPOU3BOOMUTENSA, HaLlero CEepBUCHOro LEHTpa UMM aHarormdHo
KBanuunumpoBaHHOro nuua.

Hepxute ycTponcteo n kabenb Boanu ot Tenna, NpsiMOro COfHEYHOro
cBeTa, Bnaru, oCcTpbIiX KpaeB 1 TOMy Nogo6HOro.

BblkniovyanTe ycTpOMCTBO M OTKMNOYAWTE €ro OT CETU, KOrga OHO He
Ncnonb3yeTcs.

Mcnonb3ynTte TONMbKO OpUrMHanbHble akceccyapbl, NpeaocTaBneHHble
NOCTaBLLNKOM.

He uncnonbayiite yCcTpOMCTBO Ha ynuue (ecnm TONbKO YCTPOWCTBO HE
npegHasHavYeHo Ans UCnosib3oBaHUA Ha ynuvue). Becerga sawmwante
€ro OT Hyns U MUHYCOBLIX TemMnepaTyp.

Hukorga He ncnonb3ynTe YCTPOMCTBO BO3fe BOAbl (BaHHA, pakoBMHaA
N T.4.). YCTPOMUCTBO He LOMMKHO noaBepratbCA BO3AEWCTBUIO OOXASA
unn snarun. Micnonb3ynte yCTPOMUCTBO TOMbKO TOrAda, Korga Ballv pyku
cyxue.

Ecnn ycTponcTBO ynano B BoAy, OTKIIOYUTE €ro OT CETU, Npexae Yem
BblHUMaTb 13 BoAbl. He nprvkacanTech K UICTOMHUKY BOAbl. YCTPOWUCTBO
AOMKHO OblTb MPOBEPEeHO crneumanucTtoMm nepeqd  MOBTOPHbLIM
ncrnonb3oBaHneM. Bo nsbexaHne pucka nopaxxeHust aNeKTpudeckum
TOKOM, HE YNCTUTE YCTPOMCTBO BOLOW U HE MOrpyxanTe ero B Boay.
Mcnonb3ynTte yCTPONUCTBO TOSbKO MO ero NPAMOMY Ha3Ha4YeHuHo.

OTO YCTPOUCTBO JOSTHKHO UCMONb30BaTbCA TOSBbKO NPU MOAKMIOYEHUN
K 3a3eMSfieHHOM po3eTKe, YCTaHOBMEHHOW B COOTBETCTBUM C
HopMaTtMBamn. YbeauTtecb, YTO HanNpsiKeHue NUTaHUsa COOTBETCTBYET
HanNPsKeHUIO, yKazaHHOMY Ha Tabnuyke ¢ JaHHbIMW.

[MoBpexaeHusi, BO3HMKaKLWME MPU UCMNONb30BaAHUM YCTPOWMCTBA HEe
MO Ha3Ha4YeHuo, YKa3aHHOMY B WHCTPYKUMW, WX HenpaBUiibHOM
NCMONb30BaHUN, UIIM HEeKa4YeCTBEHHOM PEMOHTE, He MOKpbIBaKTCH
rapaHTuen.

Bcerga wvcnonb3ynte yCTpoOMCTBO Ha POBHOW U TOPU3OHTasIbHOM
NOBEPXHOCTW.

YCTPONCTBO HE OOMKHO MCMNONb30BaTbCA NOCne NageHnsa Ha TBepayro
NOBEPXHOCTb C BbICOTbI. [axe HeBUOMMbIE MOBPEXAEHUS MOryT
HeraTMBHO ckasaTbCs Ha (PyHKLUMOHanbHON 6€30MacHOCTN YCTPOMCTBA.
YCTPOMUCTBO MOXHO  WUCMOMb30BaTb TOMBKO MOCe  NPOBEPKM
cneunanmcTom.

Hukorga He nepeHocuTe MU He TAHUTE YCTPOMCTBO 3a CETEBYH BUJIKY,
TaK KaK CyLleCTBYEeT PUCK KOPOTKOro 3amMblKaHUA U3-3a MOBPEXAEHUS
kabens. He crmbanTe, He NpULLIEMNSIATE N HE TAHUTE ceTeBoK kabenb
Yyepes oCTpble Kpasi.
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* Ecnn ectb BeHTUNAUMOHHOE OTBEpPCTME, He 3akpbiBanTe ero. He
3anvBanTe B BEHTUNALNOHHbIE OTBEPCTUS XUOKOCTb UM MOPOLLOK.

* He BcTaBnanTe nanbubl unu gpyrne npeametbl B OTKPbITble 4acTu
YCTPOMUCTBA.

* KoMmnaHna He HeceT OTBETCTBEHHOCTU 3a NOBPEXAEHUS, Bbl3BaHHbIE
HenpaBwuSibHbIM  MCMNONb30BaHMEM UMW  HecobnogeHneM OaHHbIX
WHCTPYKLINWA.

* [Mpu ncnonb3oBaHnn HoBon BGatapeun nnu Gatapewn, KoTopas Bnepsble
ucrionb3oBanacb nocrne ONUTENbHOrO XpaHeHUs, noXaryncra,
NnonHocTblo 3apsagute b6atapeto. Mpu OAUTENBHOM XpPaHEHUU 3TOro
YCTPOMCTBA UMM €ro HEUCNorb3oBaHUKU, Noxanyncra, yéeantecob, 4To
Bbl 3apshkaeTe 1 paspshkaeTe ero He pexe, Yem pas B Tpu Mecsua.

* Noxanyncrta, He wuCNonb3ynTe MblNECoOC ASIS OYUCTKA MOHKLLEro
CpencTBa, KepocuHa, OCKOMKOB CTeKra, WM, CaXu, BNaXHOW Nbinwu,
CrnYeKk 1 Apyrux npeameToB.
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NO3HAKOMbLTECbH C BALUMM YMHbIM POBOT-MbIJIECOCOM

Pobot

==

1. TpneMHuK nHdpakpacHoro curHana 9. JleBasi 6okoBasi LieTka
2. bamnep 10. Kpbiwka 6atapen

3. MaHenb 11. BpawiatoLasics weTka
4. HEPA 12. YHuBepcanbHoe Koneco
5. TepBuUYHbIA PUNbTP 13. MNpaBas 6okoBas weTka
6. BepxHss KpbILKa KOHTeHepa Ans Nbinu 14. Koneco

7. HwxHAs KpbllwKa KOHTeHepa Ans nbinu 15. KoHTenHep ans noinu
8. OnekTpog Ans aBTOMAaTUYECKON 3apsaKku

3apsigHasa ctaHuus

1. OKHO Ansi cBA3M curHana
2. Wnhawukatop
3. OnekTtpoa Ans nepesapsigkv
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MynbT AMCTaHUMOHHOIO yNpaBeHus

117
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PyHKUMSA

He 6ecnokounTtb

N =

KHonka Home (Bo3Bpat Kk 3apsiiHOM CTaHLum)

Knonka Crapt/[May3a (3anyckaeT aBTomatuyeckuii umkn ybopku
WM CTaBUT Ha Nay3y/BO30OHOBNSIET CYLLECTBYIOLWMIA LMK YOOPKM)
ToueyHast ybopka

He 6ecnokounTtb

KHonku py4Hon HaBuraumum

Y6opka no kpasim

MouHoCTb BcacbiBaHUs

Onucaxue

He 6ecnokonTb

ToueyHast ybopka

dukcrpoBaHHas/nokanbHas yoopka

Y6opka no kpasim

Y6opka BOOMb CTEHbI

=
(o
0

KHnonka Home (Bo3sBpart Kk 3apsaHon
cTaHuum)

HaxmuTe 3Ty KHOMKY B peXxvme oxuaaHvs unu pabodero
pexuma, u poboT aBTOMaTUYECKN BEPHETCS K 3apsiAHOI CTaHLmm
NS 3apaaKu.

HaxmuTe 3Ty KHOMKY B peXnme OXnaaHusa unm paboyero

A Bnepe,
pea pexuma, 4Tobbl caenatb poboTa ABVKYLLMMCS BNiepes,.
-« Hasan HaxmuTe 3Ty KHOMKY B pexumMe oxuaaHnsa unm pabodero
pexuma, 4yTobbl caenaTb poboTa ABUXKYLLMMCS Hasag,.
< Bneso HaxmuTe 3Ty KHOMKY B PEXUME OXUAAHWUS UK paBGoyero
pexuma, 4Tobbl caenatb poboTa ABUXKYLLMMCS BIEBO.
3 Bnpaso HaxmuTe aTy KHOMKY B pexunMe oxuaaHus unu pabodero
P pexuma, YTobbl caenaTb poboTa ABUXKYLLMMCS BNPaBo.
1. HaxxmuTte 3Ty KHOMKY B pexume oxuaaHusi, YTobbl Ha4aTb
aBTOMaTUYeckyto yoopky.
DI Crapt/Cron 2. HaxkmMuTe 3Ty KHOMKY B PEXUME CHa, YTOObI NepeiTn 13

pexuma CHa B PeXuM OXuaaHUs.
3. HaxmuTe 3Ty KHOMKY B pabodem pexume, 4ToGbl OCTAaHOBUTL
y6opKy.

MoLHocTb BcackiBaHUS

YBenuyeHve MOLLHOCTN BCacCblBaHUA.

MoLHoCTb BCcacbiBaHUS

YMeHbLUEHNE MOLLHOCTM BCaCbIBaHUS.

®
©

[

KHoMka MOLLHOCTY BCacblBaHUS

MoxkHo BbIGpaTb M/L.

» [MoxanywcTa, yctaHoBute ABe 6atapen (2 x 1,5 V AAA) nepen ncnonb3oBaHvem. Ecnu Bbl He ByfeTe
1cnonb3oBaTh NynsT ANCTAHUMOHHOTO YNPaBneHus B TEYeHe ANUTENbHOTO BpeMeHW, N3BnekuTe

Garapeto.
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BbicTpbii PykoBoacTBO no Mcnonb3oBaHuto

» Pa3amecTtute 3apsagHyto 6a3y y cteHbl 1 ybepute Bce
npensTcTBus B paguyce 1 MeTpa crnesa u cnpasa u 2 Metpa
nepepn 3apsigHov 6a3oi, kak NokasaHo Ha NPaBOM PUCYHKE.
3aTtem nogknounTe agantep v UCTOYHUK NUTaHWs. B aTo
BpEMS MHAMKATOp NUTaHUs Ha 3apsaHov 6a3e Bceraa byaer
BKITHOYEH.

+ [lonroe HaxaTue Ha kHorky “()” Ans BkmtoYeHns unm
OTKIto4eHus1 poboTa.

» Haxwmute “()” Ha poboTe unw kHonky “Home” Ha nynbte
B PeXMME OXnaaHusi, unu Haxmute “()” Ha poGoTe Unm
KHOMKy “Home” Ha nynbTe B paboyem pexume, 1 poboT
aBTOMaTUYECKN BepHETCS K 3apsiiHo 6a3e Ans 3apsiaku, Kak
roKasaHo Ha CocefHEM PUCYHKeE.

Mpumeyanue: Bo Bpems 3apsakv oT 3apsgHov 6a3bl HaxMuTe
KHOMKy “Start/Stop” Ha nynkte unu kHonky “¢hY” Ha pobote, n
pobOT OCTaHOBUT 3aPSAKY U HAYHET YOOPKY.

Mpumeyvanue:

» [MoxanywcTa, 3apsikante pobota 6onee 12 yacoB B NepBbIi
pas.

» [Moxanyiicta, XxpaHuTe poboTa Ha 3apsaHOM 6a3e B HOpManbHOM pexuMe UCMOoNb30BaHUst U yoeauTecs,
YTO 3apsgHas 6asa noAkmnoYeHa K aNeKTPoCceTy.

 [MoxanyvcTa, NpoBepsTe COCTOSIHME 3apsaKku poboTa nocne paspsga akkymynsropa.

* Ecnu po6oT He ucnonb3yeTcst ANUTENbHOE BpeMs, MoxarnyncTa, yaepxusainTe kHomnky “AA”, 4Tobbl
OTKMIOYMTL poboTa.

ABTOMaTu4yeckana 3apsagka

» Korga 3apsapg CrMLIKOM HU30K, pobOT aBTOMaTUYeCKM HauyHeT uckaTb 3apsigHyto 6a3y ans apsgku.

« [loxanyincra, ybeauTech, 4To 3apsiaHasa 6asa BKIOMEHA M pacnofiokeHa B MECTe C MUHUManbHbIM
KONMYECTBOM NPENATCTBUIA, B MPOTUBHOM Criy4ae poboT He CMOXET HalTu 3apsigHyto 6asy.

* OTOT pobOT COOTBETCTBYET EBPONENCKOMY CTaHAapTy nNoTpebneHns aHeprum ERP.

* YT10Obl HANTK Ny4Llee MeCTO ANs 3apsakv, poboT MOXET HECKOMNbKO pa3 nepemMeLLaTbCcs Bnepes u Hasaz
K 3apsifHon 6ase nepen nNpaBunbHONW 3apsAKON.

* Ecnu ecTb ckpebok, 3TO MOXET Bbi3BaTb COOM B BO3BpaLLeHUM poboTa Kk 3apsigHon 6ase.
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3anyck/OctaHoBKa/Pexxum CHa

Pexxmm cHa: KHorka “¢hy” He ropuT, n poGoT He aBwxeTcs.
Pexxum oxuganus: “(h” muraert, n poGoT He ABKETCS.
PaGouwii pexxum: Po6oT pa6otaer, u “(ly” Bceraa ropur.

3anyck

KpaTkoe HaxaTtvie Ha “(f)’ 3anycTuT unm nproctaHoBuT paboTy poboTa.

MpumeyaHue: Ecnu malumHa HaxoguTcst B pexxumMe cHa “BB”, HaxmuTe KHOMKy po6oTa unm KHonky ctapt/
CTON Ha NyneTe, YTOObI NepPeknioyYNTL poboTa N3 peXxnma CHa B PeXUM OXUAAHWSA, @ 3aTeM CHOBa HaXxmute
kHorky “(hy” po6oTa unm kHonky ctapT/naysa Ha nynbsTe, U poGoT HayHeT paboTaTh.

OcTaHoBKa

OcTtaHoBKa 03Ha4aeT nepekniodeHne poboTa 13 pabovero COCTOAHNA B PEXUM OXUOAHUSA, YTO MOXHO
caenatb cregyowmnMmn 4eNCTBUSIMUL

» HaxmwuTe kHonky “(h’ Ha po6oTe.

» HaxmuTte kHonky “Start/Stop” Ha nynbrte.

* HaxmuTte kHonky “Start/Stop” B npunoxeHuu.

Pexxum CHa
Ecnu po6oT He ucnonb3yeTcsi B Te4eHUe 1-2 MUHYT, OH aBTOMaTUYeCKN NEPEVeT B PeXnUM CHa.
Mpumeyanue: Ecnn poGoT He UcMonb3yeTcst AoNroe BpeMsi, noxanyncTa, yaepxusaiite “¢h’, 4tobe
OTKMIOUUTL poboTa.

Pexum Yoopku

ABTomaTtuyeckas Yoopka (1) o
Pexvm ybopku no ymonyaHuio ans pobota nnaHosas ybopka.

ToyeyHas Y6opka (2)

MomectuTte poboTta psaaoMm ¢ 3anblfeHHON 06nacTbio, HAXMUTE KHOMKY
“mode” Ha nynesTe u BblibepuTe pexum yoopku “Spot”, n poboT HauHEeT y6opky
B (pMKCMPOBaAHHOWM TOYKE.

Y6opka Yrnog (3)
B pexume oxunaaHus unu B paboyem pexvrMe HaxkMmute KHormky “mode” Ha
nynete n Bbibepute pexum “Edge”, n poboT HauHeT yOOpKy BAOSMb CTEH.

MpumeyaHue: TT

» [locne Bbibopa onpeneneHHoro pexvma ybopku poboT aBTomaTudeckm f ,/’__“"‘\
NepPEeKIIYNTCS Ha ApYrMe pexunMbl YOOopKY B 3aBUCMMOCTH OT pearibHow | '\‘:@ ]
06CTaHOBKM ANt AOCTWXKEHUSI Hauny4yLlero peayneraTa. " ) -/

* HesaBucumo ot pexrma ybopku poboT MOXET OCTaHOBUTb YOOPKY, HaXkaB
KHoMKy “Start/Stop” Ha nynsTe unm kHonky “(h” Ha poboTe.

* HesaBucumo ot pexuma ybopkn poboT MOXET 0CTaHOBUTL YOOPKY, Haxas
kHonky “Start/Stop” B npunoxeHumn nnu kHonky “¢h” Ha poborte. o

MpumeyaHue:

Ecnu BbilweykasaHHbI MeToa He peluaeTt npobrnemy, nonpobyinte

crnegyoLme AencTBus:

» [onroe HaxaTtue Ha KHonky “BB” poboTa n nepesanyck pobota.

» Ecnu nepesanyck poGoTa He peluaeT npobnemy, noxanyincra, oTrpassTe
YCTPOMCTBO B LIEHTP NOCNEenpoaa)Horo o6cnyxmBaHns Ans peMoHTa.
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Mopgkno4veHue K NPUNOXEeHUIo

(M306paxeHne nHTepdelca NPUNOXeHNs JOMMKHO COOTBETCTBOBATL hakTU4eCKn
oTObpakaeMoMy MPUINOXKEHNIO)

* Otckanupyiite QR-kof cnpaea, YToObl 3arpy3nTb U YCTAaHOBUTL NPUIIOXEHME.

» 3aperucTpupyinTech ¢ MOMOLLb0 HoMepa MOBGUNbHOTo TenedgoHa Unu agpeca aNeKTPOHHON NOYTbI.
Mocne nonyyeHus koga NOATBEpXAEeHVs BBEAUTE Naporib AN 3aBepLUEHNs perucTpaumm.

A awn e avn waa avw

< < <

Feglster Enter Verlfication Code Set Password

* [lo6aButb Po6oTta: OTkpoiTe npunoxeHune, HaxmuTe “Add device” nnum 3Hak
“+” B BEpXHEM MPaBOM YrIy rMaBHON CTPaHuWLbl, YTOObI NEperTn Ha CTpaHuLy
nobaBrneHns ycTponcTea.

¢ O6bIYHOE NogkKIoYeHne
[obasbTe BpyyHyto 1 Bbibepute “Small appliances “-” cleaning robot (Wi-Fi)”,
BBeauTe naponb Wi-Fi ans nogkntodeHust n Haxmute “Next”, 4tobbl c6pocutb
YCTPOMCTBO. YaepxwBaiite kHorky “()” Ha po6oTe B TeYeHWe ANMTENBHOTO
BpeMeHu. Korga Bbl yenbiwmnte curHan “Di”, otnyctuTe KHOMKy. MIHOUKaTOpHbIN
cBeT kHomku “(Y}” ByaeT GbicTpo Murath. Haxkmute “Next”, 4To6bl 3aBepLUMTH
cbpoc. Beibepute “Wi-Fi Quick Connection” Ha MmobunbHOM TenedgoHe 1 HaxMnuTe
“Next”, 4yTobbl NepenTn B COCTOsSIHME OxuaaHus. Ecnu tenedoH coobliaert, 4to
noaKntYeHe He yaanoch, NOBTOPUTE yKa3aHHbIe Bbille Laru.

wane - g 4

Select 2.4 GHEWi-Fi Network sl th dovics
s aniber padeword,
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* Pexum nogkntoyeHus vyepes Bluetooth
Bkntounte doyHkumio Bluetooth Ha mobunbHoM TenedoHe, 3atem yaepxusainTe KHoMky “(3}” Ha OCHOBHOM
yCcTponcTBe B TedeHne 3 cekyHa. Korga Bbl yenbiwnte 3ByK “Di”, OTNyCTUTE KHOMKY, @ MHAMKATOp
OCHOBHOrO ycTpoicTea byaet 6bicTpo murath. [Mposepste “Confirm the indicator is blinking” Ha
TenedoHe, HaxmuTe “Next Step”, BBeamTe naponb Wi-Fi ans nogkntoveHns n Haxvmte “Next”, 4ytobbl
nepeviTV B PEXUM MOMCKa NOAKMIOYEHNS, HAXMUTE AN NOAKIOYEHNs nocne noucka ycrponctea. Ecnm
TernedoH coobLuaeT, YTo NMOAKIOYEHNE He YAanoch, NOBTOPUTE yKasaHHbIE BbiLLe Luaru.

® oo - ® oo - 2 -]
PReset the devics Reset the davics Entor WI- Information S
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» Ecnu npogykT He yaaeTcs nogkniounTb Yepes obblYHOE NOAKMYeHMe, NoNpobyiiTe NOAKMIOUUTLCS
yepes pexum AP. [lobaBkTe Bpy4Hyto 1 BeibepuTe “small appliances” - “poboT ans ounctkm (Wi-Fi)”,
BBeguTe naponb Wi-Fi ans nogkntodeHus n Haxmute “Next”, 4Tobbl cOpocUTb YCTPONCTBO. YaepxuBaiiTe
KHorKy “(3)” Ha po6oTe B TeYeHWe AnNMUTENbHOrO BpeMeHu. Koraa Bbl ycnbilumTe curian “Di”, uHaukaTop
KHOMKM ByaeT BbICTPO MuUraThb, 3aTeM OTMYCTUTE KHOMKY. [ocne nomnyyYeHns AonofHMTENBLHOMO curHana
“di” oTnycTWTE KHOMKY, 3aTeM MHAMKATOP KHOMKM ByaeT MeaneHHO Muratb, YTO O3HavaeT 3aBepLueHve
cbpoca, 3atem HaxmuTe “Lanee”. Boibepute “Hotspot Network” Ha mobunsHom TenedoHe, nepengnte
B MHTepdeiic HacTpoek ceTu, Haxkmute “Connect”, 4ToGbl NepenTu k HacTtporikam Wi-Fi Ha MoGunbHom
TenedoHe, a 3ateM BbibepuTe “Smart Life”, 4Tobbl BepHyTbCS K Npunoxenuto “Smart Life”. MNepengute
B COCTOsIHME OXunpaHusi cetn. Ecnmn TenedoH coobLuaeT, 4To noaknioveHne He yaanoch, NoBTopute
yKas3aHHble BhblILLE Luaru.
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* YcTpoWCcTBO ycnelwHo Ao6aBneHo
Mocne ycnewHoro go6aenexHus yctponctaa HaxmuTe “Finish “, 4yTobbl BONTM B CNNCOK YCTPONCTB.
HaxmunTe Ha nobaBneHHbI yOopoyHbIA poboT, YToGbI BOWTH B MHTEpdeiic ynpasneHus. Mocne
yCMELLHOro NOAKIMIYeHNs ycTponcTea benbivi cBeT Ha knasuwe “Home” noracHer.
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Strondby

¢ 3annaHupoBaHHasi y6opka
HaxmuTte “Schedule” B nHTepderice ynpaBneHus, 4tobbl nepenTn K MHTEpdericy cnmcka
3annaHnpoBaHHbIX, HaxmuTe “Add”, 1 Bbl CMOXeTe BbIGpaTb BpeMs Ha4ana u noBTopsoLLmecs
AHW. MNocne JOCTUXKeHUs 3anaHMPOBaHHOIO BPeMeHU poboT HauHeT yOopKy aBToMaTU4eCcKy.

Ecnu Bbl X0TUTe yaanuTb 3annaHMpoBaHHoOe BpeMs yOopKu, noxanyncTa, yaanuTe ero B pasaene
3annaHnpoBaHHON yBOpPKN.
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* HaxmuTe kHonky “ * 7, 4ToObl BbIGPaTh YPOBEHL BCACLIBAHUS.
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* HaxmuTte “£i” B uHTepdelice ynpaBneHusi, 4Tobbl nepenTu K Creayowmum Tpem onepauusim:
a. HaxxwvuTe “Cleaning Records”, 4Tobbl N(POCMOTPETb 3anncu O BbIMOMHEHHOW YH6opKe.
b. Haxkmute “Find Robot”, poboT nagact 3Byk, 1 Bbl CMOXETE ONPEAENUTbL MECTOMOMNOXEHNE poboTa.
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a. Personal Center: Ha aTon cTpaHuue Bbl MOXeTe YCTaHOBUTb NCEBAOHUMbI NMOnb3oBaTenew,
noaenuTbCS YCTPOMCTBOM C POACTBEHHMKAMM M APY3bsSMU, @ TakKe OCTaBUTb OT3bIB O €ro
MCMONb30BaHNN.
b. More Pages : Ha aToii cTpaHuLie Bbl MOXETE UBMEHUTb UMS YCTPOWCTBA, Y3HaTb UHOPMaLio O
YCTPOWNCTBE, OCTaBUTb OT3bIB U yAANUTb YCTPONCTBO.
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Ouyuctka 60KOBOM LLETKU

Koraa 6okoBas LeTka CTaHOBUTCS PSA3HON, NOXanyncra, O4uCcTUTe €€ YUCTON BOAON U BbICYLUMTE nepen
ncnonb3oBaHWeM; ecrnm 6okoBast LLeTKa NOBpexAeHa 1 He MoXeT paboTaTe HoOpManeHO, Noxanymncra,
3ameHuTe eé.

Mpumeyanwme: MNpy 3ameHe OOKOBOW LLETKM, NOXanyncra, coemectute metku “L” n “R” Ha GokoBon LueTke ¢
“L” n “R” Ha HwxHel YacTn poboTa.

OuuncTKa KOHTeMHepa ANA Nbinv u unbTpa

* HaxmuTe KHOMKy KOHTerHepa AN NbiNv U 3BMEKUTE KOHTENHEP B HAaNpaBIeHNW CTPENKM.

* [loBepHWUTE BEPXHIOK KPbILLKY KOHTENHepa ANs MNbifiv U OTKPONTE KOHTENHEP (€CNN NbIfW CIIULLKOM
MHOrO, BbINENTE YaCTb U3 HETO, HE OTKPbIBas KOHTEWHeP).

* BosbmuTe cpeaHWn BeICTYN NpeaBapuTenbHOro unbTpa 1 BblTalmTe ero, 3atem u3Bnekute ounstp
BbICOKOM 3h(PEKTUBHOCTU.

» OnycTtnTe KOHTeHep AN Nblnun, YTo6bl 0CBOGOANTL NbiSlb.

* XOpOLLO O4YNCTUTE KOHTENHEP ANA NbINW, NpeABapUTEnbHbIN PUNLTP 1 PUNBTP BbICOKON
ahbdekTnBHOCTU. PekomeHayeTcsa ounwatb hunbTp BbICOKON ahdeKkTMBHOCTM pa3 B 15-30 gHewn.
MakcrmanbHbIN Cpok crny0bl rnbTpa BbICOKON 3dEKTUBHOCTM coCTaBnseT 6 mecsaueB. Punstp
BbICOKOM 9(pPEeKTUBHOCTU HEMb3S YNCTUTDL LLETKON, €r0 MOXHO TOMbKO NPOAYTh BO34YyXOQYBKOW MK
crerka nocty4yaTtb BHELUHeWn cunon. He monTe ero BOAOMN.

* [NpaBunbHO ycTaHaBnmBanTe n ucrnonbaynte. Yoeautech, 4to oba cunsTpa yctaHoBNEHbI Nepes
MCMNOMNb30BaHMEM, YTOObI He MOBpPeanTbL POOOT.

MpumeyaHue:

* OunwanTe KOHTENHEP ANA NbIV U BEHTUNSALMOHHbBIN KaHan nocne Kaxaow yoopku.

* KOMMOHeHTbI AOMKHbI BbICbIXaTb Ha BO3AyXe 1 He noaBepraTbCsl CONIHEYHOMY CBETY NOCIe CTUPKK, a
3aTeM MCMonb30BaTbCs TOMLKO NMOCIE MOMHOMO BbIChIXaHWSA, YTODbI HE MOBMUATL Ha XapakTepUCTUKA U
Cpok cnyx6bl poboTa.

» [lpu noBpexaeHun NpeaBapuUTENbHOMO Y BbICOKO3(MEEKTUBHOIO (hMUNBTPOB UX HEOGXOAUMO
CBOEBPEMEHHO 3aMeHsITb, YTOObI He yXyAWwnTb 3PdEKTUBHOCTbL yaaneHus nbinu.
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COopka pe3epByapa

.

M3BneknTe TpSANKy, HaXoAALLYyOCA Ha AHe pe3epByapa ans soabl. (F1)

OTKpoITE PEe3NHOBYIO KPbILLKY pe3epByapa Ans BOAb!, 3anofiH1Te ero BoAoN, a 3aTeM 3aKpomTe KPbILLKY.
Ecnun Heobxogumo, fobaBbTe HeMHOro MotoLlero cpeactaa. (F2)

PesepByap ans Boabl kpenutcst BHUM3Y poboTa B HanpaBreHum, ykasaHHOM CTpenkon. BctaBbre ABa
KpenexHbIx anemMeHTa pesepByapa B Ba OTBEPCTUS Ha OCHOBaHWUK poboTa, 4Tobbl peaepsyap 6bin B
NMOTHOM KOHTaKTe ¢ ocHoBaHueMm. (F3)

Mpu nepeHocke pe3epByapa Ans BoAbl pobOT He CMOXET aBTOMAaTUYECKV BEPHYTLCS Ha 3apsifiHY0
cTaHumio.

Npwn nepeHocke pesepByapa AN BOAbl YXyALIAeTcs cnocobHOCTbL poboTa npeogonesaTb NpensTCTBUS.
3anpeluaeTca 3apsaka poboTa npu nepeHocke pesepsyapa AN BOAbl BO N3bexaHne onacHoCTU.
Mocne ycTaHOBKY pesepByapa ANs BoAbl HAYHETCS KanaHue Bodbl. HemeaneHHo oynctute pesepsyap
rocrne ycTaHOBKM, YTOObI n3bexaTtb noBpexaeHns nona. 1o Toi xe npuunHe ygananTe pesepsyap cpasy
nocrie 3aBepLUeHns npouecca yoopku.

Bceraa cnegute 3a pobotom B npoLecce ybopku, 4ToObl NPpefoTBpaTUTL BO3HUKHOBEHME OLLMBOK.

Mocne molku nona n3BnekuTe pesepeyap AN BOAb! U LWBAGPY,
OTKPOWTE PE3NHOBYIO KPbILLKY pe3epByapa 1 BblnenTe OCTaBLUyCS
Boay. (F4)

W3enekvTe WwWBabpy 13 pesepByapa AN BOAbl, NPOMOWTE ee C MOOLLMM
CpeACTBOM, BbICYLLMTE U 3aTEM CHOBA NOMeCTUTe B pe3epByap Ans
BOAbI.
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Yxopa 3a umMcTALLen TPANKOn

CHMMUTE YMCTSALLYIO TPSAMKY, MPOMONTE €€ 1 pasnoXuTe A4S BbiCbIXaHWs, 3aTeM yCTaHOBUTE 0OpaTHO B

6ak ans sogpl.

MpumeyaHume:

« [loxanyncra, He UCMONb3yNTe TPSAMKY, COAEPXKALLYH0 KanatoLLyo BoAy, YTOObl n3bexatb CKOMNbXEHUS BO
BpeMsi paboTbl.

» Cpepa UCnonb3oBaHUst: AepeBsiHHbIE NOTbl, MNNTKA, MpaMop, OKpaLLleHHble TBepAble Nombl U T.4.

« Tpsinka siBNsieTcs YacTbio cbopky 6aka Anst BOAbI U MOAXOAUT TOMbKO AN HEKOTOPbIX MOAEnewn, B
COOTBETCTBUM C YMAaKOBOYHbIM JIUCTOM.

OuucTKa NUH3 gaTyuKa u 3NeKTpoaoB

* AKKypaTHO MPOTPUTE AATUMK W 3MEKTPOAbI 3apsSiAKY C MOMOLLBIO UHCTPYMEHTA A1 YUCTKM UIN MSITKO
TKaHW, Kak Nnoka3aHo Ha PUCYHKE HIKe.

OnekTpoa

Latynk

* OunctuTe 3apsigHbI pa3beM Ha 3apsaHON 6a3e ¢ NOMOLLBI0 MHCTPYMEHTA OISt YACTKM UM MSTKON
TKaHW, Kak nokasaHo Ha PUCYHKE HUXKeE.

3apaaHbIi pasbem ————

OuucTKa y3na Bpalalowenca WeTKn

* AKKypaTHO HaXXMUTE Ha [Ba 3axumMa B Kpyre A, kak NokasaHo Ha PUCYHKE, YTOBbI CHATb HUXHIOK KPbILLIKY
BpaLlatoLLencs LWweTkn ¢ poborta.

« [epxwuTe oanH KoHew kpyra B Ha pucyHke, nogHMMKTE ero v u3Bnekute (yctaHoBuTe B o6paTHOM
ropsifike BO BPEMsI YCTaHOBKM).

* Vcnonb3ayiiTe UHCTPYMEHTbI AN OYUCTKM 3amnyTaHHOCTY Ha BpaLLatoLLencs LWEeTKe U rpsidav Ha LLeTUHKaX.
He TepsiiiTe pe3avHoByto 060104KY Ha LIapUKonoALWMnHMKe. Mocne o4nMcTKM BCTaBbTe BpaLlatoLLyocs
LLETKY (KOMMOHEHT) 1 HUXKHIOK KPbILLKY LLEeTKM obpaTHO B poboT no oyepeam.
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Tabnuua KkogoB NpegynpexaeHun

B crny4ae HEKOTOpPbIX PacnpoCTPaHEHHbIX HEVUCTPABHOCTEN poboTa NOSIBATCS CreAyoLmne SBNeHus 1
COOTBETCTBYHIOLLME PELUEHNS.

YcTpaHeHue Heronagok PeleHus

Owwbka gatymka ygapa [Natuvk yaapa sactpsn. MNoxanyiicta, nocTy4uTe No nonoce HeCKOmMbKO pas, YTobbl
BEPHYTb nonocy Ha Mecto. MNepemecTute poboTa B HOBOE MECTO, YTOBLI HavaTb.

Owwbka cnegoBaHus Baonb | MoxanyicTa, 04MCTUTE NOBEPXHOCTL AaTuMKa CrefoBaHWs BOOSb CTEeHbl, YTOObI
CTEHbI y6eanTbCsl, YTO Ha Hel HET NbINK 1 rPs3n.

Mopgecka poboTa MoxanyiicTa, y6eanTech, YTO NON POBHbIN, yaanuTe NpensTCTBUS, KOTOPbIE BUCST
noaBeLUEHHbIM, U €CINY HEUCMPABHOCTb BCE €LLe CyLLECTBYET, NoXanyncra, o4nucTute
[aTynk nepenaga BbICOTbI B HUXKHeN YacTu pobota.

Owwubka gatuvka nepenaga | MoxanyicTa, o4McTUTE AaTYMK Nepenasa BbICOTbl B HUXKHEN YacTu poborTa.
BbICOTbI

Ownbka 60KOBOW LLETKN MoxanyiicTa, CHUMMTE BOKOBYIO LLEETKY, O4UCTUTE 3anyThiBaHWe U YCTaHOBUTE ee
obpaTHo.

Owwubka BpallatoLLeiics MoxanyiicTa, CHAMMTE BPaLLAOLLYIOCS LETKY, O4UCTUTE BOMOCHI, HAMOTaHHbIE Ha

LETKN BpaLLatoLLyocs LLETKY, U MECTO YCTaHOBKM.

Owwubka NOBOPOTHOO MoxanyiicTa, NnpoBepkTe, HE 3aCTPSIN N KOSNIECUKI MOCTOPOHHWE NpeaMETbI, 1

Koneca npoBepbTe, HET N NPENSTCTBUM, KOTOPbIE MELLAIOT Konecam BpalaTtbes. MNoxanyicra,
nonpobyiTe OYNCTUTL U Nepe3anycTuTb.

Po6ot 3actpsin MoxanyiicTa, ybepvTe NpensTcTBUSA Ha Moy, nepemMectute pobota B HOBOe MeCTO U
nepesanycrure.

CnunLIKOM HU3KUI 3apsia Hwu3skwuii 3apsig 6atapeu, noxanyiicta, nomectute poborta obpaTtHo Ha 3apsaHyto H6asy

6aTtapeu, noxanymncra, ONs 3apagku.

3apspnTe

Ownbka 6atapen Temneparypa akKymynsTopa CIULLKOM BbICOKast Unn CIMLLKOM Hu3kast. MNoxanyicra,

noaoXanuTe, Nnoka akkyMynsTop He OCTbIHET 40 HOPMarbHOM TemnepaTtypsbl, npexae Yem
MNbITaTbCA NCNOMb30BaTh ero.

Owwubka BeHTUNSTOpa BeHTUnsATOp ANs BCacbiBaHUA NbinNv He MOXeT paboTaTb AOMKHbIM 06pasom.
BCacCbIBaHWs Nbinu Moxanyncra, o4ncTUTE NblNecOopHKK 1 OUNLTP 1 NepesanycTuTte ero.
C6oi nogkntoveHust Wi-Fi Moxanyncra, npoBepbTe NPaBUbHOCTb MMEHU nonb3osatens v napons Wi-Fi n

ybeputech, 4to SSID pabortaet B pexume 2.4G. [Npu nogknodeHnn, noxanymcra,
[epXuTe yCTPOWCTBO, YCTPOWCTBO U MOBUMbHbIA TenedoH kak MOXHO Brivxe.

3apsgHas 6a3a He MoXeT MoxanyiicTa, ybeanTech, YTO WWHYP NMUTAHWSA 3apsiaHOM 6a3bl MOAKMIOYEH NPaBUnbHO, a
3apsanTb poboTa BUWIIKa BCTaBlieHa B PO3ETKY, @ 3aTeM NOoBTOPUTE MOMbITKY 3apsiaku.

Po6oT He MoxeT BbITb MoxanyiicTa, ybeanTech, YTO BOKPYr 3apsiAHO H6a3bl JOCTATOYHO MECTa U HET HUKaKMX
BO3BpALLEH Ha 3apsiiHY0 npensTcTBUi. Bbl MOXeTe BpyYHYt MOMECTUTL poGoTa Ha 3apsiaHyto 6a3y Ans 3apsaku.
6asy

3ameHa punbTpa MoxanyincTa, perynsipHo ounwanTe n 3aMeHsanTe uneTp.

MpumeyaHue: Ecnu Boilleyka3aHHbI MeToA He peLuaeT npobnemy, nonpobyiiTe cnegytoLive AeNCcTBUS:

+ [onroe HaxaTtue Ha kHonky “()’ po6oTa n nepesanyck poGota.

« Ecnu nepesanyck poboTa He peluaeT npobnemy, noxanyncra, oTrpaBbTe YCTPOUCTBO B LEHTP
nocrenpoaaxHoro obCnyXnBaHus Ans peMOoHTa.

I'IpanmbHaﬂ yTunusauus 3Toro npoaykKkra

« OTa MapKvpoBKa yKa3bIBaeT, YTO 3TOT NPOAYKT He AOMMKEH YyTUNMM3NMPOBaTbCA BMECTE C APYrMMuM
6bITOBBIMK OTXOAAMKM BO Bcelt EBponerickon Cotose.

* Y106bI NPEaoTBPaTMTL BO3MOXHbIV BPes, Ans OKpY>KatoLLen cpeapbl Unv 300poBbs YernoBeka ot
HeynpasnsieMoyn yTUnn3aumum oTxonoB, yTUIN3NPYINTE ero OTBETCTBEHHO AJ1S NPOABWXEHNS! YCTONYMBOTO
NMOBTOPHOTO MUCMONb30BaHWs MaTepuarbHbIX PECYPCOB.

* YT06bI BEpHYTb CBOE MCMONb30BaHHOE YCTPOWNCTBO, BOCMOMNb3yiTECH CMCTEMaMM Bo3BpaTa 1 cbopa mnm

I CBFKMTECH C PO3HMYHBIM NPOAABLOM, rae 6bin nprobpeTeH NPoayKT. OHM MOTYT NPUHSATL 3TOT NPOAYKT

Ans 6e3onacHon yTunusaumm cpebl.
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MOLIMO DA IMATE U VIDU DA PRIRUCNIK UREDAJA MOZE BITI IZRADEN ZA NA INFORMACIJE O VISE OD JEDNOG MODELA.
VAS UREDAJ, MOZDA NE SADRZI ZNACAJKE OPISANE U PRIRUCNIKU.
OVAJ JEZIK JE PREVEDEN UZ POMOC UMJETNE INTELIGENCIJE.

OPCE SIGURNOSNE UPUTE | UPOZORENJA

* Prije koristenja ovog uredaja, paZzljivo procitajte upute za uporabu.

* Provjerite je li nazivni napon isti kao napon koji koristite.

* Spremite upute, jamstveni list, raun o kupnji i, ako je moguce,
kartonsku kutiju s unutarnjom ambalazZom!

* Uredajje namijenjen iskljucivo za privatnu uporabu, a ne za komercijalnu
ili profesionalnu uporabu!

* Uvijek izvucite utikaC iz utiCnice kada uredaj nije u upotrebi, prilikom
postavljanja dodatnih dijelova, CiS¢enja uredaja ili u sluCaju smetniji.
Prije toga iskljucite uredaj. Povucite utikac, a ne kabel.

» Kako biste zastitili djecu od opasnosti koje predstavljaju elektriCni
uredaji, nikada ih ne ostavljajte bez nadzora s uredajem. Slijedom toga,
pri odabiru mjesta za uredaj, pazite da djeca nemaju pristup uredaju.
Pazite da kabel ne visi dolje.

* Redovito provjeravajte uredaj i kabel na ostecenja. Ako postoji bilo
kakvo ostecenje, uredaj se ne smije koristiti.

* Ne dopustite djeci da se igraju s uredajem. Ne dopustite djeci da se
igraju ambalaznim materijalom kao $to su plasti¢ne vrecice.

» Ovaj uredaj mogu Kkoristiti djeca starija od 8 godina i osobe s tjelesnim,
osjetilnim ili mentalnim poteSko¢ama, ili osobe s nedostatkom iskustva i
znanja, pod uvjetom da su pod nadzorom ili su dobile upute o sigurnom
koriStenju uredaja i razumiju moguce opasnosti. CiS¢enje i odrzavanje
uredaja ne smiju obavljati djeca ako su mlada od 8 godina i nisu pod
nadzorom.

* Ne popravijajte uredaj sami, ve¢ se u sluCaju problema obratite
ovlastenom stru¢njaku.

* Iz sigurnosnih razloga, osteceni ili neispravni mrezni kabel moze
zamijeniti samo ekvivalentni kabel proizvodaca, nas servisni odjel ili
slicno kvalificirana osoba.

* Drzite uredaj i kabel dalje od topline, izravne sunceve svjetlosti, vlage,
ostrih rubova i sli¢nog.

* IskljuCite ureda;j i izvucite utika€ kada uredaj ne koristite.

* Koristite samo originalne dodatke koje isporucuje dobavljac.

* Ne koristite uredaj na otvorenom (osim ako uredaj nije dizajniran za
vanjsku uporabu). Uvijek ga zastitite od nultih ili negativnih temperatura.

* Nikada ne koristite u blizini vode (kada, umivaonik itd.). Uredaj ne smije
biti izlozen kisi ili vlazi. Uredaj koristite samo kada su vam ruke suhe.
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* Ako uredaj padne u vodu, prvo ga iskljuCite iz struje prije nego Sto ga
izvadite iz vode. Ne dirajte izvor vode. Uredaj mora pregledati struCnjak
prije ponovne uporabe. Kako biste izbjegli rizik od elektricnog udara,
ne Cistite uredaj vodom niti ga uranjajte u vodu.

» Upotrebljavajte uredaj samo za namjenu koja mu je odredena.

» Ovaj uredaj smije raditi samo kada je prikljuen na uzemljenu uticnicu
instaliranu u skladu s propisima. Provjerite odgovara li napon napajanja
naponu navedenom na ploc€ici s podacima.

» OSte¢enja koja nastanu kada se uredaj koristi u svrhe koje nisu
navedene u uputama ili se nepravilno koristi ili ga ne popravljaju
strucnjaci, nisu pokrivena jamstvom.

* Uvijek koristite uredaj na ravnoj i vodoravnoj povrsini.

* Uredaj se viSe ne smije koristiti nakon pada na tvrdu povrsinu s visine.
Cak i nevidljiva oSte¢enja mogu negativno utjecati na funkcionalnu
sigurnost uredaja. Uredaj se moze koristiti tek nakon Sto ga pregleda
strucnjak.

* Nikada ne nosite i ne vucite uredaj drzeci se za utikaC jer postoji
opasnost od kratkog spoja zbog loma kabela. Ne savijajte, ne stiskajte
i ne povlacite kabel preko ostrih rubova.

* Ako postoji ventilacijski otvor, nemojte ga prekrivati. Ne ulijevajte
tekucCinu niti prasak u ventilacijske otvore.

* Ne stavljajte prste ili druge predmete u otvorene dijelove uredaja.

* Ne prihvaéamo odgovornost za Stetu uzrokovanu nepravilnom
uporabom ili nepostivanjem ovih uputa.

» Kada koristite novu bateriju ili bateriju koja je prvi put koriStena nakon
dugotrajnog skladisStenja, molimo potpuno je napunite. Kada uredaj
pohranjujete dulje vrijeme ili ga ne koristite, osigurajte da ga punite i
praznite barem svaka tri mjeseca.

* Ne koristite usisavaC za CiSCenje deterdZenta, kerozina, staklenih
krhotina, igala, ¢ade, vlazne prasine, Sibica i drugih predmeta.
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UPOZNAJTE SVOJ PAMETNI ROBOT USISIVAC

Robot

==

©

1. Prijemnik infracrvenog signala 9. Lateralna Cetka lijevo
2. Granicnik 10. Poklopac baterije

3. Ploc¢a 11. Rotiraju¢a ¢etka

4. HEPA 12. Univerzalna kota¢

5. Primarni filtar 13. Lateralna ¢etka desno
6. Gornji poklopac spremnika za prasinu 14. Kota¢

7. Donji poklopac spremnika za prasinu 15. Spremnik za prasinu
8. Elektroda za automatsko punjenje

Baza za punjenje

1. Prozor za komunikaciju signala
2. Indikatorska lampica
3. Pieces elektroda za ponovnu punjenje
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Daljinski upravlja¢

E o 1. Dugme Home (Povratak na bazu za punjenje)
2. Dugme Start/Pauza (Pokre¢e automatski ciklus ¢iSéenja ili pauzira/
e obnavlja postojeci ciklus ¢is¢enja)
3. Punktualno ¢is¢enje
4. Ne ometaj
_a 5. Manuelne navigacijske tipke
6. Cisc¢enje rubova
7. Snazna usisna mo¢
N
Simbol Funkcija Opis
Q Ne ometaj Ne ometaj
E Punktualno ¢iscenje Fiksna/lokalna ¢is¢enje
U Cigéenje rubova Ciséenje uz zid
0 Dugme Home (Povratak na bazu za Pritisnite ovu tipku u stanju ¢ekanja ili radnom modu, i robot ¢e se
punjenje) automatski vratiti na bazu za punjenje.
~ Naprijed Pritisnite ovu tipku u stanju ¢ekanja ili radnom modu da biste

pokrenuli robota naprijed.

Pritisnite ovu tipku u stanju ¢ekanja ili radnom modu da biste

e Natrag pokrenuli robota unatrag.
< Liievo Pritisnite ovu tipku u stanju ¢ekanja ili radnom modu da biste
I pokrenuli robota lijevo.
> Desno Pritisnite ovu tipku u stanju ¢ekanja ili radnom modu da biste
pokrenuli robota desno.
1. Pritisnite ovu tipku u stanju ¢ekanja za pokretanje automatskog
ciscenja.
DIl Start/Stop 2. Pritisnite ovu tipku u reZimu mirovanja da biste presli iz reZzima
mirovanja u stanje ¢ekanja.
3. Pritisnite ovu tipku u radnom modu da biste prekinuli ¢i$¢enje.
@ Snazna usisna mo¢ Povecanje usisne moci.
@ Snazna usisna mo¢ Smanjenje usisne moci.
:-. Tipka za usisnu mo¢ M/L moze se odabrati.

 Prije upotrebe instalirajte dvije baterije (2 x 1,5 V AAA). Ako ne Koristite daljinski upravlja¢ dulje vrijeme,
izvadite bateriju.
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Brzi Vodi€ za Koristenje

» Postavite osnovu za punjenje uz zid i uklonite sve prepreke
unutar 1 metra lijevo i desno te 2 metra ispred osnove za
punjenje, kao $to je prikazano na desnoj slici. Zatim spojite
adapter i izvor napajanja. U tom trenutku, indikator napajanja
na osnovi za punjenje uvijek ¢e biti ukljucen.

+ Dugim pritiskom na gumb “¢y” ukljucite ili iskljucite robota.

+ Pritisnite “()” na robotu ili tipku “Home” na daljinskom
upravljacu u stanju pripravnosti, ili pritisnite “(}” na robotu
ili tipku “Home” na daljinskom upravljacu u radnom rezimu,
robot ¢e se automatski vratiti na osnovu za punjenje radi
punjenja, kao $to je prikazano na slici pored.

Napomena: Kada punite s osnovom za punjenje, pritisnite
gumb “Start/Stop” na daljinskom upravljacu ili gumb “}’ na
robotu, i robot ¢e prestati s punjenjem i zapoceti s ¢iS¢enjem.

Napomena:

« Punite robota viSe od 12 sati prvi put.

» Drzite robota na osnovi za punjenje tijekom normalne upotrebe i provjerite je li osnova za punjenje
spojena na izvor napajanja.

« Provijerite stanje punjenja robota nakon $to se napajanje potrosi.

« Ako robot nije koriten dugo vremena, pritisnite i drzite gumb “(}" za isklju€ivanje robota.

Automatsko Punjenje

» Kada je napajanje previSe nisko, robot ¢e automatski poceti traZiti osnovu za punjenje.

« Osigurajte da je osnova za punjenje pod napajanjem i na mjestu s $to manje prepreka, inace robot nec¢e
moci pronaci osnovu za punjenje.

» Ovaj robot ispunjava europske standarde potros$nje energije ERP.

« Da bi pronasao najbolju poziciju za punjenje, robot moze nekoliko puta i¢i naprijed i natrag do osnove za
punjenje prije nego $to se pravilno napuni.

» Ako ima strugalicu, to moZe uzrokovati neuspjeh robota da se vrati na osnovu za punjenje.
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Pokretanje/Zaustavljanje/Mod Spavanja

Mod spavanja: Gumb “¢hy” ne svijetli, a robot je nepomican.
Mod pripravnosti: “¢hy” trepce, a robot je nepomican.
Radni mod: Robot radi, a “()” je uvijek ukljucen.

Pokretanje

Kratko pritisnite “fy’, robot ¢e se pokrenuti ili pauzirati.

Napomena: Ako je aparat u na¢inu spavanja “¢ty’, pritisnite gumb robota ili gumb start/stop na daljinskom
upravljacu da biste prebacili robota iz na¢ina spavanja u nacin pripravnosti, a zatim ponovno pritisnite
gumb “¢iy” robota ili gumb start/pauza na daljinskom upravljacu, a robot ¢e zapoceti rad.

Zaustavljanje

Zaustavljanje se odnosi na prebacivanje robota iz radnog stanja u stanje pripravnosti, $to se moze postici
sljedec¢im radnjama:

+ Pritisnite gumb “¢ly” robota.

« Pritisnite gumb “Start/Stop” na daljinskom upravljacu.

« Pritisnite gumb “Start/Stop” u aplikaciji.

Mod Spavanja
Ako robot nije koriSten 1-2 minute, automatski ¢e uci u nacin spavanja.
Napomena: Ako robot nije koristen dugo vremena, pritisnite i drzite “¢ly” za iskljucivanje robota.

Mod Ciséenja

Automatsko Ciséenje (1) o
Zadani nacin ¢iS¢enja robota je planirano CiS¢enje.

Ciséenje na Mjestu (2)

Postavite robota pored prasnjavog podrucja, pritisnite gumb “mode” na
daljinskom upravljacu i odaberite nacin ¢iS¢enja “Spot”, a robot ¢e zapoceti
¢iscenje na fiksnoj tocki.

Ciséenje Rubova (3)

U stanju pripravnosti ili u radnom rezimu, pritisnite gumb “mode” na
daljinskom upravljacu i odaberite nacin “Edge”, a robot ¢e zapoceti €iScenje
uz zidove.

Napomena: o

« Nakon odabira odredenog nacina CiS¢enja, robot ¢e se automatski
prebaciti na druge nacine CiS¢enja prema stvarnom okruzenju kako bi
postigao najbolji u€inak ¢is¢enja.

« Bes obzira na nacin ¢iS¢enja, robot moze prestati s €iScenjem pritiskom na
gumb “Start/Stop” na daljinskom upravljacu ili gumb “¢fy” robota.

» Bes obzira na nacin ¢iS¢enja, robot moze prestati s €iS¢enjem pritiskom na
gumb “Start/Stop” u aplikaciji ili gumb “¢hy’ robota.
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Povezivanje s aplikacijom

(Slika sucelja aplikacije trebala bi odgovarati stvarnoj prikazanoj aplikaciji)
« Skenirajte QR kod s desne strane za preuzimanje i instalaciju aplikacije.

* Registrirajte se pomocu broja mobitela ili e-mail adrese. Nakon primitka kod za potvrdu, unesite lozinku
za dovrSavanje registracije.

A awn e avn waa avw

< < <

Feglster Enter Verlfication Code Set Password

« Dodajte robota: Otvorite aplikaciju, kliknite na “Add device” ili znak “+” u gornjem
desnom kutu pocetne stranice za ulazak na stranicu za dodavanje uredaja.

* Redovito povezivanje e
Ruéna dodajte i odaberite “Small appliances “-” cleaning robot (Wi-Fi)”, unesite ==
Wi-Fi lozinku za povezivanje i kliknite “Next” za resetiranje uredaja. Drzite pritisnutu
tipku “@” na robotu duze vrijeme. Kada &ujete “Di” signal, moZete otpustiti tipku.
Svjetlosni indikator tipke “()” brzo trepce. Kliknite “Next” da zavrsite resetiranje.
Odaberite “Wi-Fi Quick Connection” na mobilnom telefonu i kliknite “Next” da
udete u stanje ¢ekanja. Ako telefon pokazuje da povezivanje nije uspjelo, ponovite

prethodne korake. a 8 2
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* Nacin povezivanja putem Bluetootha
Ukljucite Bluetooth funkciju na mobilnom telefonu, zatim pritisnite i drZite tipku “(}" na glavnoj jedinici
3 sekunde. Kada Cujete zvuk “Di”, mozete otpustiti tipku, a indikator glavne jedinice Ce brzo treptati.
Provjerite “Confirm the indicator is blinking” na telefonu, kliknite “Next Step”, unesite Wi-Fi lozinku za
povezivanje i kliknite “Next” da udete u stanje pretrazivanja veze, kliknite za povezivanje nakon $to se
uredaj pronade. Ako telefon pokazuje da povezivanje nije uspjelo, ponovite prethodne korake.

® Barcom = " Faricom = 2 L]
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. ®
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« Ako se proizvod ne moze povezati putem redovitog povezivanja, pokusajte povezivanje putem AP
nacina. Ru¢no dodajte i odaberite “mali uredaji” - “robot za cis¢enje (Wi-Fi)”, unesite Wi-Fi lozinku za
povezivanje i kliknite “Next” za resetiranje uredaja. Drzite pritisnutu tipku “(}” na robotu duze vrijeme.
Kada Cujete “Di” signal, indikator tipke brzo trepée, zatim otpustite tipku. Nakon $to ¢ujete dodatni “di”
signal, otpustite tipku, a indikator tipke ¢e sporo treptati, $to znaci da je resetiranje zavrS§eno, zatim
kliknite “Dalje”. Odaberite “Hotspot Network” na mobilnom telefonu, idite na sucelje postavki mreze,
kliknite “Connect” da udete u Wi-Fi postavke mobilnog telefona, a zatim odaberite “Smart Life” da se
vratite na aplikaciju “Smart Life”. Udite u stanje ¢ekanja mreze. Ako telefon pokazuje da povezivanje nije
uspjelo, ponovite prethodne korake.
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* Uredaj je uspjesno dodan
Nakon uspjeSnog dodavanja uredaja, kliknite “Finish ” za ulazak u popis uredaja. Kliknite na dodanog
robota za CiS¢enje kako biste usli u operativni su€elje. Nakon uspjeSnog povezivanja uredaja, bijela
lampica na tipki “Home” ¢e se ugasiti.
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e Planirano ¢iséenje
Kliknite “Schedule” u operativnom sucelju kako biste usli u sucelje s popisom rasporeda, kliknite “Add”
i mozete odabrati vrijeme pocetka i dane ponavljanja. Nakon postizanja planiranog vremena, robot ¢e
automatski poceti Cistiti. Ako Zelite izbrisati planirano vrijeme &iS¢enja, molimo izbrisati ga u planiranom
Cis¢enju.

asnr avm prere avm rasnr aem

« Kliknite gumb “ : ” za odabir razine usisavanja.
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« Kiiknite “£%” u operativnom sucelju za pristup sljede¢im trima operacijama:
a. Kliknite “Cleaning Records” za pregled zapisnika ¢iScenja.
b. Kliknite “Find Robot”, robot e ispustati zvuk i mo¢i ¢ete odrediti lokaciju robota.

* Druga sucelja
a. Personal Center: Na ovoj stranici mozZete postaviti nadimke korisnika, podijeliti uredaj s rodacima i
prijateljima te ostaviti povratnu informaciju o upotrebi.

b. More Pages: Na ovoj stranici mozete promijeniti naziv uredaja, saznati informacije o uredaju, dati
povratne informacije i ukloniti uredaj.
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» Ako nije potrebno upravljati usisivatem robota putem aplikacije, moZete dugim T e tasbon e
pritiskanjem tipke “(})” izaci iz sucelja upravljanja aplikacijom. *
e @ ¢ &

137 Zilan




CRO-BIH
Ciséenje boéne éetke
Kada bocna ¢etka postane prljava, ocistite je Cistom vodom i osusite prije upotrebe; ako je bo¢na Cetka
ostec¢ena i ne moze raditi ispravno, molimo zamijenite je.

Napomena: Kada mijenjate bo¢nu Eetku, uskladite oznake “L” i “R” na bo¢€noj €etki s oznakama “L” i “R” na
dnu robota.

CiSc¢enje spremnika za prasSinu i filtra

 Pritisnite gumb za spremnik prasine i izvadite spremnik u smjeru strelice.

« Okrenite gornji poklopac spremnika za praSinu i otvorite spremnik (ako je previsSe praSine, izlijte dio bez
otvaranja spremnika).

« Uzmi sredisnji izbo¢ak prethodnog filtra i izvadite ga, zatim izvadite filter visoke ucinkovitosti.

Spustite spremnik za praSinu kako biste ispustili prasinu.

» Dobro ogistite spremnik za prasinu, prethodni filtar i filter visoke ucinkovitosti. Preporucuje se ¢is¢enje
filtra visoke ucinkovitosti jednom svakih 15-30 dana. Maksimalni vijek trajanja filtra visoke ucinkovitosti
je 6 mjeseci. Filter visoke ucinkovitosti ne moze se Cistiti cetkom, moze se samo ispuhivati puhalom ili
lagano udarati vanjskom silom. Nemojte ga prati vodom.

« Ispravno instalirajte i koristite. Provjerite jesu li oba filtra instalirana prije upotrebe kako ne biste ostetili
robota.

.

Napomena:

« Cistite spremnik za prasinu i ventilacijski kanal nakon svake &igéenja.

« Komponente treba osusiti na zraku i ne izlagati sun€evoj svjetlosti nakon pranja, a zatim koristiti tek
nakon potpunog isusivanja kako ne bi utjecale na znacajke i vijek trajanja robota.

« U slu€aju osteéenja prethodnog i filtra visoke ucinkovitosti, potrebno ih je pravovremeno zamijeniti kako
bi se izbjeglo smanjenje ucinkovitosti uklanjanja prasine.
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Sastavljanje Spremnika

.

Izvadite krpu koja se nalazi na dnu spremnika za vodu. (F1)

Otvorite gumeni poklopac spremnika za vodu, napunite ga vodom, a zatim ga ponovno zatvorite. Ako je
potrebno, dodajte malo deterdzenta. (F2)

Spremnik za vodu priévrSc¢uje se na dnu robota u smjeru naznacenom strelicom. Postavite dvije

noge spremnika u dvije rupe na podnoZzju robota, tako da spremnik bude u neposrednom kontaktu s
podnozjem. (F3)

Pri prijenosu spremnika za vodu robot neée moci automatski vratiti na stanicu za punjenje.

Pri prijenosu spremnika za vodu smanijit ¢e se sposobnost robota za penjanje.

Zabrana je punjenje robota dok nosite spremnik za vodu kako bi se izbjegle opasnosti.

Nakon $to je spremnik za vodu postavljen, pocet ¢e kapati voda. Odmah ocistite spremnik nakon
instalacije kako biste izbjegli oStec¢enje poda. Iz istog razloga, odmah uklonite spremnik nakon zavrSetka
procesa CiS¢enja.

Uvijek nadzirite proizvod tijekom procesa €iS¢enja kako biste sprijecili izvjeStavanje robota o
pogreSkama.

.

Nakon brisanja poda, izvadite spremnik za vodu i mop, otvorite gumeni
PO F1
poklopac spremnika i izlijte preostalu vodu. (F4)

Izvadite mop iz spremnika za vodu, ocistite ga s deterdzentom, osusite
i na kraju ga vratite u spremnik za vodu.
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Odrzavanje krpe za ¢iSéenje

Uklonite krpu za €iS¢enje, isperite je i rasirite da se osusi, zatim je ponovno postavite u spremnik za vodu.
Napomena:

» Ne koristite krpu koja sadrzi kaplje¢u vodu kako biste izbjegli klizanje tijekom rada.

« Okruzenje upotrebe: drveni pod, plocice, mramor, obojeni tvrdi podovi itd.

» Krpa je sastavni dio skupa za vodu i pogodna je samo za odredene modele, prema popisu pakiranja.

Ciséenje leéa senzora i elektrode

« Njezno obriSite senzor i elektrode za punjenje pomocu alata za ¢iS¢enje ili meke krpe, kao $to je
prikazano na donjem crtezu.

Elektroda

Senzor

- Cistite prikljuéak za punjenje na bazi za punjenje pomocu alata za gi$éenje ili meke krpe, kao $to je
prikazano na donjem crtezu.

Prikljuéak za punjenje ————

CisSéenje sklopke rotacijske ¢etke

* Njezno pritisnite dva drZzaca u krugu A, kao $to je prikazano na slici, kako biste skinuli donji poklopac
rotacijske Cetke s robota.

« Drzite jedan kraj kruga B na slici, podignite ga i izvadite (postavite u obrnutom redoslijedu prilikom
instalacije).

« Upotrijebite alate za CiS¢enje zapetljanosti na rotacijskoj Cetki i prljavstine na dlaicama. Nemojte izgubiti
gumenu navlaku na kugli¢nom lezaju. Nakon ¢iS¢enja, umetnite rotacijsku ¢etku (komponentu) i doniji
poklopac Cetke natrag u robot redom.

L
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RjesSavanje problema
U sluc¢aju nekih uobicajenih kvarova robota, pojavit ¢e se sljedeci fenomeni i odgovarajuéa rjeSenja.

Rjesavanje problema Rjesenja

Pogreska senzora udarca

Senzor udarca je zapet. Molimo tapnite traku nekoliko puta kako biste je vratili na mjesto.
Premjestite robota na novu lokaciju i ponovno pokrenite.

Pogreska pracenja zida

Molimo ocistite povrsinu senzora praéenja zida kako biste osigurali da bude slobodna od
prasine i prljavstine.

Ovjes robota

Molimo provijerite je li tlo ravno, uklonite prepreke koje ometaju ovjes, a ako kvar i dalje
postoji, molimo o€istite senzor ruba na dnu robota.

Pogreska senzora ruba

Molimo ocistite senzor ruba na dnu robota.

Pogreska boc¢ne cetke

Molimo uklonite bo&nu Eetku, ogistite zapetljavanje i ponovo je postavite.

Pogreska valjkaste cetke

Molimo uklonite valjkastu ¢etku, oCistite kosu koja se omotala oko valjkaste ¢etke i mjesto
za instalaciju.

Pogreska kotacica

Molimo provijerite jesu li kotaci¢i zapeli zbog stranih objekata i provjerite ima li prepreka
koje sprecavaju kotace da se okre¢u. PokuSajte ocistiti i ponovno pokrenuti.

Robot je zapet

Molimo ocistite prepreke na tlu, premjestite robota na novu poziciju i ponovno pokrenite.

Baterija je preniska, molimo
napunite

Napajanje je nisko, molimo stavite robota natrag na osnovnu stanicu za punjenje kako bi
se napunio.

Pogreska baterije

Temperatura baterije je previsoka ili preniska. Molimo pri¢ekajte da baterija dode na
normalnu temperaturu prije nego pokusate koristiti.

Pogreska ventilatora za
usisavanje prasine

Ventilator za usisavanje prasine ne moze pravilno raditi. Molimo ocistite kutiju za praSinu i
filter i ponovno pokrenite.

Neuspjeh Wi-Fi veze

Molimo provijerite jesu li korisni€ko ime i lozinka za Wi-Fi ispravni i osigurajte da SSID radi
u 2.4G nacinu. Kada se povezujete, molimo drzite dijelitelja, uredaj i mobilni telefon $to je
moguce blize.

ne moze napuniti robota

Osnovna stanica za punjenje

Molimo osigurajte da je naponski kabel osnovne stanice za punjenje ispravno spojen, a
utika¢ umetnut u utiénicu, a zatim pokusajte ponovno s punjenjem.

Robot se ne moze vratiti na
osnovnu stanicu za punjenje

Molimo osigurajte da ima dovoljno prostora oko osnovne stanice za punjenje i da nema
prepreka. MoZete ru€no staviti robota na osnovnu stanicu za punjenje.

Zamijena filtra

Molimo redovito Cistite i mijenjajte filter.

Napomena:

Ako gornja metoda ne rijeSi problem, pokusajte sljedece radnje:
+ Dugim pritiskom na gumb “¢})” robota i ponovno pokrenite robota.
« Ako ponovno pokretanje robota ne rijesi problem, posaljite uredaj u servisni centar nakon prodaje na

popravak.

Uvoznik za HR:

* ZED d.o.0. Industrijska cesta 5, 10360 Sesvete-HR

Tel: +385 01 2006 148
Uvoznik za BIH:

« Digitalis d.o.0. M.Spahe 2A/30, 72290 Novi Travnik-BiH

Tel: +387 61 095 095

Pravilno odlaganje ovog proizvoda

« Ovaj znak oznagava da se ovaj proizvod ne smije odlagati s drugim ku¢anskim otpadom u cijeloj EU.

« Kako biste sprijecili mogucu Stetu okolisu ili ljudskom zdravlju od nekontroliranog odlaganja otpada,
odlozite ga odgovorno kako biste promicali odrzivo ponovno koristenje materijalnih resursa.

« Za povrat vaseg koriStenog uredaja koristite sustave za povrat i prikupljanje ili se obratite trgovcu kod

kojeg je proizvod kupljen. Oni mogu preuzeti ovaj proizvod za ekoloski sigurno recikliranje.
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JU LUTEM KUJDES SE MANUALI | PAJISJES MUND TE KRIJOHET PER ME SHUME SE NJE MODEL.
INFORMACION PAJISJA JUAJ NUK MUND TE PERMBANE FUNKSIONIN E LENDUAR NE MANUAL.
KJO GJUHE ESHTE PERKTHYER ME NDIHMEN E INTELIGJENCES ARTIFICIALE.

UDHEZIME TE PERGJITHSHME PER SIGURINE DHE PARALAJMERIME

» Para pérdorimit té kétij pajisjeje, ju lutemi lexoni me kujdes manualin e
udhézimeve.

+ Ju lutemi sigurohuni gé tensioni i pércaktuar té€ jeté i njéjté me tensionin
gé pérdorni.

* Ruani udhézimet, certifikatén e garancisé, faturén e blerjes dhe, nése
éshté e mundur, kutiné kartoni me paketimin e brendshém!

* Pajisja éshté e destinuar ekskluzivisht pér pérdorim privat dhe jo pér
pérdorim komercial ose profesional!

* Gjithmoné higni spinén nga priza kur pajisja nuk éshté né pérdorim,
kur vendosni pjesét shtesé, kur pastroni pajisjen ose kur ndodh njé
¢rregullim. Fikeni pajisjen mé paré. Térhigeni spinén, jo kabllon.

» Pér té mbrojtur fémijét nga rreziqet e pajisjeve elektrike, kurré mos i
lini pa mbikéqyrje me pajisjen. Si pasojé, kur zgjidhni vendndodhjen e
pajisjes tuaj, béjeni até né ményré té tillé gé fémijét t&€ mos kené qasje
né pajisje. Sigurohuni gé kablloja t& mos varet poshté.

 Kontrolloni rregullisht pajisjen dhe kabllon pér démtime. Nése ka ndonjé
démtim, pajisja nuk duhet té pérdoret.

* Mos i lejoni fémijét té luajné me pajisjen. Mos i lejoni fémijét té luajné
me materialet e paketimit si geset plastike.

* Kjo pajisje mund té pérdoret nga fémijé mbi 8 vje¢ dhe persona me
aftési té kufizuara fizike, shgisore ose mendore, ose me mungesé
pérvoje dhe njohuri, me kusht gé té jené nén mbikéqyrje ose té kené
marré udhézime pér pérdorimin e sigurt té pajisjes dhe té kuptojné
rreziget e mundshme. Pastrimi dhe mirémbajtja e pajisjes nuk duhet té
kryhen nga fémijét pérveg nése jané nén 8 vje¢ dhe nén mbikéqyrije.

* Mos riparoni pajisjen veté, por konsultohuni me njé ekspert t€ autorizuar
né rast problemi.

» Pér arsye sigurie, njé kabllo kryesore e thyer ose e démtuar mund
té zévendésohet vetém me njé kabllo ekuivalente nga prodhuesi,
departamenti yné i shérbimit té klientit ose njé person i kualifikuar i
ngjashém.

* Mbajeni pajisjen dhe kabllon larg nxehtésise, drités sé diellit, lagéshtisé,
skajeve té& mprehta dhe té ngjashme.

* Fikeni pajisjen dhe higeni spinén kur nuk e pérdorni pajisjen.

» Pérdorni vetém aksesoré origjinalé té ofruar nga furnizuesi.

* Mos e pérdorni pajisjen jashté. (Pérve¢ nése pajisja €shté projektuar
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pér t'u pérdorur jashté.) Gjithmoné mbrojeni nga temperaturat zero ose
nén zero.

* Kurré mos e pérdorni afér ujit (vaské, lavaman, etj.). Pajisja nuk duhet
té ekspozohet ndaj shiut ose lagéshtisé. Pérdorni pajisjen vetém kur
duart jané té thata.

* Nése pajisja bie né ujé, higni spinén pérpara se ta nxirrni nga uji. Mos
e prekni burimin e ujit. Pajisja duhet té kontrollohet nga njé specialist
pérpara se té pérdoret pérséri. Pér t&é shmangur rrezikun e goditjes
elektrike, mos e pastroni pajisjen me ujé ose mos e zhytni até né ujée.

» Pérdorni pajisjen vetém pér géllimin e parashikuar.

* Kjo pajisje duhet té pérdoret vetém kur éshté e lidhur me njé prizé me
tokézim té instaluar né pérputhje me rregulloret. Sigurohuni gé tensioni
i furnizimit té korrespondojé me tensionin e deklaruar né pllakén e tipit.

* Démtimet qé ndodhin kur pajisja pérdoret pér géllime té tjera pérveg
atyre té specifikuara né udhézime ose pérdoret gabimisht ose nuk
riparohet nga ekspertét nuk mbulohen nga garancia.

* Gjithmoné pérdorni pajisjen né njé sipérfaqe té sheshté dhe horizontale.

* Pajisja nuk duhet té€ pérdoret mé pas, né rast té rénies nga njé
sipérfaqe e forté nga njé lartési. Edhe démtimet e padukshme mund té
shkaktojné efekte negative né siguriné funksionale té pajisjes. Pajisja
mund té pérdoret vetém pasi té jeté kontrolluar nga njé profesionist.

* Kurré mos e mbani ose térhigni pajisjen duke mbajtur spinén e
energjis€, pasi ekziston rreziku i njé garku té shkurtér pér shkak té
thyerjes sé kabllos. Mos e pérkulni, mos e ngjeshni ose mos e térhigni
kabllon mbi skaje té€ mprehta.

* Nése ka njé vrimé ventilimi, mos e mbuloni até. Mos hidhni asnjé Iéng
ose pluhur né vrimat e ventilimit.

» Mos futni gishta ose sende té tjera né pjesét e hapura té pajisjes.

» Asnjé pérgjegjési nuk pranohet né rast t& démtimit t& shkaktuar nga
pérdorimi i papérshtatshém ose mosrespektimi i kétyre udhézimeve.

» Kur pérdorni njé bateri té re ose njé bateri qé éshté pérdorur pér heré
té paré pas njé periudhe té gjaté ruajtjeje, ju lutemi karikoni bateriné
plotésisht. Kur e ruani kété makiné pér periudha té gjata kohore ose
nuk e pérdorni, ju lutemi sigurohuni gé ta karikoni dhe shkarkoni té
paktén ¢do tre muaj.

* Ju lutemi mos e pérdorni fshesén me korrent pér té pastruar
detergjentin, vajgurin, copézat e qelqit, gjilpérat, blozén, pluhurin e
lagésht, shkrepéset dhe sende té tjera.
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NJOHUNI ME ASPIRATORIN TUAJ INTELIGJENT ROBOT

Roboti

Marrési i sinjalit infra té kuq
Bumper

Panela

HEPA

Filtri kryesor

Kapa e sipérme e enés pér pluhur
Kapa e poshtme e enés pér pluhur
Elektroda e karikimit automatik

ONoOORWN =~

Baza e karikimit

1. Shkalla e komunikimit té sinjalit
2. Drita treguese
3. Pjesa e elektrodés pér karikim té ri

9. Ckarkimi anésor i majté
10. Kapa e baterisé

11. Ckarkimi rrotullues

12. Rrota universale

13. Ckarkimi anésor i djathté
14. Rrota

15. Ené pér pluhur
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Guida Home (Kthehu te baza e karikimit)
Guida Start/Pauzé (Fillon ciklin automatik té pastrimit ose ndalon/
rivendos njé cikél pastrimi ekzistues)
Pastrimi pikor

Mos e shqgetésoni

Celésat e navigimit manual

Pastrimi i skajeve

Potenca e thithjes

Pérshkrimi

Mos e shgetésoni

Pastrimi pikor

Pastrimi i fiksuar/lokal

Pastrimi i skajeve

Pastrimi né mur

H
(H
O

Guida Home (Kthehu te baza e
karikimit)

Shtypni kété gelés né modalitetin e gatishmérisé ose né
modalitetin e punés, dhe roboti do té kthehet automatikisht te
baza e karikimit pér t'u karikuar.

Shtypni kété gelés né modalitetin e gatishmérisé ose né

~ Pérpara modalitetin e punés pér ta béré robotin té Iévizé pérpara.
« Mbrapa Shtypni kété gelés né modalitetin e gatishmérisé ose né
P modalitetin e punés pér ta béré robotin té 1€vizé€ mbrapa.
< Maitas Shtypni kété celés né modalitetin e gatishmérisé ose né
| modalitetin e punés pér ta béré robotin té lévizé majtas.
> Diathtas Shtypni kété gelés né modalitetin e gatishmérisé ose né
) modalitetin e punés pér ta béré robotin té Iévizé djathtas.
1. Shtypni kété celés né modalitetin e gatishmérisé pér té filluar
pastrimin automatik.
Bl Fillim/Ndalim 2. Shtypni kété gelés né modalitetin e gjumit pér t'u kaluar né

modalitetin e gatishmérisé.
3. Shtypni kété gelés né modalitetin e punés pér té ndalur
pastrimin.

Potenca e thithjes

Rritja e fuqisé sé thithjes.

Potenca e thithjes

Ulja e fugisé sé thithjes.

YOO

Celési i potencés sé thithjes

M/L mund té zgjidhet.

* Ju lutemi instaloni dy bateri (2 x 1,5 V AAA) para pérdorimit. Nése nuk e pérdorni telekomandén pér njé
kohé té gjaté, ju lutemi nxirrni bateriné.
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Udhézues i Shpejté pér Pérdorimin

» Vendosni bazén e karikimit prané murit dhe higni té gjitha
pengesat brenda 1 metri majtas dhe djathtas dhe 2 metra
pérpara bazés sé karikimit, si¢ éshté treguar né figurén e
djathté. Mé pas, lidhni adaptorin dhe burimin e energjis€. Né
kété moment, treguesi i energjisé né bazén e karikimit do té
jeté gjithmoné i ndezur.

+ Shtypni dhe mbani té shtypur “¢hy” pér té hapur ose fikur
robotin.

« Shtypni “(}” né robot ose butonin “Home” né telekomandé
né modalitetin e gatishmérisg, ose shtypni “(}” né robot ose
butonin “Home” né telekomandé né modalitetin e punés,
robot do té kthehet automatikisht né bazén e karikimit pér t'u
karikuar, si¢ &shté treguar né figurén prané.

Shénim: Kur karikoni me bazén e karikimit, shtypni butonin
“Start/Stop” té telekomandés ose butonin “AA” té robotit, dhe
roboti do té ndalojé karikimin dhe do té fillojé pastrimin.

Shénim:

« Té& lutemi, karikoni robotin pér mé shumé se 12 oré pér heré té paré.

« Té& lutemi, ruani robotin né bazén e karikimit gjaté pérdorimit normal dhe sigurohuni gé baza e karikimit
éshté e lidhur me energjiné.

» Té lutemi, kontrolloni gjendjen e karikimit t& robotit pasi té jeté shpenzuar energjia.

+ nése roboti nuk pérdoret pér njé kohé té gjaté, ju lutemi, mbani té shtypur butonin “¢Yy” pér té fikur
robotin.

Karikimi Automatik

« Kur energjia éshté shumé e ulét, roboti do té fillojé automatikisht té€ kérkojé njé bazé karikimi pér t'u
karikuar.

« Té& lutemi, sigurohuni gé baza e karikimit éshté e energjizuar dhe né njé pozicion me sa mé pak pengesa
té jeté e mundur, pérndryshe roboti nuk do t&€ mund té gjejé bazén e karikimit pér t'u karikuar.

» Ky robot i pérmbush standardin e konsumit té& energjisé ERP evropiane.

« Pér té gjetur pozicionin mé té€ miré té karikimit, roboti mund té shkojé pérpara dhe mbrapa disa heré para
se té karikohet si¢ duhet.

* Nése ka njé gérryes, mund té shkaktojé déshtimin e kthimit té robotit n€ bazén e karikimit.
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Fillimi/Ndalimi/Modaliteti i Gjumi

Modaliteti i gjumit: Butoni “¢hy” nuk ndizet, dhe roboti &éshté i palévizur.
Modaliteti i gatishmérisé: “¢h” ndricon, dhe roboti &shté i palévizur.
Modaliteti i punés: Roboti &shté duke punuar, dhe “¢y’ éshté gjithmoné i ndezur.

Fillimi

Shtypni shpejt “¢hy", roboti do té fillojé ose do té ndalojé.

Shénim: Nése makineria &shté né modalitetin e gjumit “¢ly”, shtypni butonin e robotit ose butonin fillim/
ndalim né telekomandé pér té kaluar robotin nga modaliteti i gjumit né modalitetin e gatishmérisé, pastaj
shtypni pérséri butonin “¢h)” té robotit ose butonin fillim/pauzé né telekomandé, dhe roboti do té fillojé té
punojé.

Ndalimi

Ndalimi do té thoté té kalosh robotin nga gjendja e punés né modalitetin e gatishmérisé, e cila mund té
realizohet pérmes operacioneve té€ méposhtme:

+ Shtypni butonin “¢h” té robotit.

« Shtypni butonin “Start/Stop” té telekomandés.

» Shtypni butonin “Start/Stop” né aplikacion.

Modaliteti i Gjumi
Nése roboti nuk operohet pér 1-2 minuta, ai do té kalojé automatikisht né modalitetin e gjumit.

Shénim: Nése roboti nuk pérdoret pér njé kohé té gjaté, ju lutemi mbani té shtypur “¢hy” pér té fikur robotin.
Modaliteti i Pastrimit

Pastrimi Automatik (1) o
Modaliteti i pastrimit nga default pér robotin &shté pastrimi i planifikuar.

Pastrimi né Vend (2)

Vendosni robotin prané zonés sé pluhurosur, shtypni butonin “mode” té
telekomandés dhe zgjidhni modalitetin e pastrimit “Spot”, dhe roboti do té
fillojé pastrimin né vend té caktuar.

Pastrimi i Kufijve (3)

Né modalitetin e gatishmérisé ose modalitetin e punés, shtypni butonin
“mode” té telekomandés dhe zgjidhni modalitetin “Edge”, dhe roboti do té
fillojé pastrimin pérgjaté mureve.

Shénim:

« Pas zgjedhjes sé njé modaliteti t& caktuar pastrimi, roboti do té kalojé
automatikisht né modalitete té tjera pastrimi sipas ambientit real pér té
arritur efektin mé té miré té pastrimit. e

« Pavarésisht se né cilin modalitet pastrimi &€shté roboti, ai mund té ndalojé
pastrimin duke shtypur butonin “Start/Stop” té telekomandés ose butonin “
¢’ té robotit.

« Pavarésisht se né cilin modalitet pastrimi &€shté roboti, ai mund té ndalojé
pastrimin duke shtypur butonin “Start/Stop” né aplikacion ose butonin “(ly’
té robotit.
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Lidhja me Aplikacionin

(Imazhi i ndérfages sé aplikacionit duhet té& bazohet né aplikacionin aktual gé
shfaget)

» Skano kodin QR nga e djathta pér té shkarkuar dhe instaluar aplikacionin.

» Regjistrohuni me numrin e telefonit ose e-mailin tuaj. Pas marrjes sé kodit té verifikimit, futni fjalékalimin
pér té pérfunduar regjistrimin.

A awn e avn waa avw

< < <

Feglster Enter Verlfication Code Set Password

« Shtoni Robotin: Hyni né aplikacion, klikoni né “Add device” ose né shenjén “+”
né kéndin e sipérm té djathté té fages kryesore pér té hyré né fagen e shtimit té
pajisjes.

* Lidhja Regullatore ==
Shtoni manualisht dhe zgjidhni “Small appliances “-” cleaning robot (Wi-Fi)”, futni
fjalékalimin e Wi-Fi pér lidhjen dhe klikoni “Next” pér té rivendosur pajisjen. Mbani
té shtypur butonin “()" né robot pér njé kohé té gjaté. Kur t& dégjoni sinjalin “Di”,
mund té lironi butonin. Ndizni dritén e indikatorit t& butonit “(}” gé ndricon shpeijt.
Klikoni “Next” pér té pérfunduar rivendosjen. Zgjidhni “Wi-Fi Quick Connection”
né telefonin tuaj dhe klikoni “Next” pér té hyré né gjendjen e pritjes. Nése telefoni s 3 @
sinjalizon gé lidhja nuk ka sukses, ju lutemi pérséritni hapat e mésipérm.

P ‘e asn wem sagne avm
® * 2 ]
Salect 2.4 GHEWIi-Fi Network Rigsat ths davica oo
s anter P
s i ﬂ . o ®
|
RAGh - |
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* Modaliteti i Lidhjes Bluetooth
Gaktivizoni funksionin Bluetooth né telefonin tuaj, pastaj mbani té shtypur butonin “@}" né njésiné
kryesore pér 3 sekonda. Kur té dégjoni zérin “Di”, mund té lironi butonin, dhe ndiza e njésisé kryesore
do té ndrigojé shpejt. Kontrolloni “Confirm the indicator is blinking” né telefon, klikoni “Next Step”, futni
fjalékalimin e Wi-Fi pér lidhjen dhe klikoni “Next” pér t& hyré né gjendjen e kérkimit té lidhjes, klikoni pér
té lidhur pas kérkimit té pajisjes. Nése telefoni sinjalizon qé lidhja nuk ka sukses, ju lutemi pérséritni
hapat e mésipérm.

- i e bl _ et i,

® Barcom = " Farcom = 2 L]
Resat the device Fesat the davice Eniter Vii-Fi Infoamation oo
¥ Zilanhome e
. ®
=}

* Nése produkti nuk mund té lidhet pérmes lidhjes sé zakonshme, pérpiquni té lidhni pérmes modalitetit
AP. Shtoni manualisht dhe zgjidhni “pajisje té vogla” - “robot pér pastrim (Wi-Fi)”, futni fialékalimin e Wi-Fi
pér lidhjen dhe klikoni “Next” pér té rivendosur pajisjen. Mbani té shtypur butonin “(}” né robot pér njé
kohé té gjaté. Kur té dégjoni sinjalin “Di”, ndiza e butonit do té ndrigojé shpeijt, pastaj lironi butonin. Kur
té dégjoni njé sinjal tjetér “di”, lironi butonin, pastaj ndiza e butonit do t€ ndrigojé ngadalé, qé do té thoté
se rivendosja éshté e pérfunduar, pastaj klikoni “Pérpara”. Zgjidhni “Hotspot Network” né telefonin tuaj,
shkoni né ndérfagen e konfigurimit té rrjetit, klikoni “Connect” pér té hyré né cilésimet Wi-Fi té telefonit
tuaj, dhe pastaj zgjidhni “Smart Life” pér t'u kthyer né aplikacionin “Smart Life”. Shkoni né gjendjen e
pritjes sé rrjetit. Nése telefoni sinjalizon qgé lidhja nuk ka sukses, ju lutemi pérséritni hapat e mésipérm.
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* Dispositivi u shtua me sukses
Pas shtimit t& suksesshém té pajisjes, klikoni “Finish ” pér té hyré né listén e pajisjeve. Klikoni robotin e
shtuar pér té hyré né ndérfagen e operacionit. Pas lidhjes sé suksesshme té pajisjes, drita e bardhé e
celésit “Home” do té fiket.

- g sor g
2 ¢ KvG-4080 ‘
M Devices nes
. ®
O
Strandby

e 3

a 2 -] L L

¢ Pastrimi i planifikuar
Klikoni “Schedule” né ndérfagen e operacionit pér té hyré né ndérfagen e listés sé planifikuar, klikoni
“Add” dhe mund té zgjidhni kohén e nisjes dhe ditét e pérséritjes. Pas arritjes sé kohés sé planifikuar,
roboti do té fillojé pastrimin automatikisht. Nése déshironi té fshini kohén e planifikuar t€ pastrimit, ju
lutemi fshijeni até né pastrimin e planifikuar.

pre avm prere avm rasnr

< At Schachale, S < R < Schréule

EREEEEET

 Klikoni butonin “ : ” pér té zgjedhur nivelin e thithjes.
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» Klikoni “£x” né ndérfagen e operacionit pér té hyré né tre operacione t& méposhtme:
a. Klikoni “Cleaning Records” pér té paré regjistrat e pastrimit.

b. Klikoni “Find Robot”, roboti do té€ béjé njé zé dhe ju mund té pércaktoni vendndodhjen e robotit.

¢ Ndérfaget e tjera
a. Personal Center: Né kété fage mund té vendosni pseudonime pér pérdoruesit, t€ ndani pajisjen me té
aférm dhe miq, dhe té jepni feedback mbi pérdorimin.

b. More Pages: Né kété fage mund té ndryshoni emrin e pajisjes, t€ mésoni informacion rreth pajisjes, té
jepni feedback dhe té higni pajisjen.

AN - . tanye - e -
B e <
{Q\ ‘nmlscnlckn-n ‘oaas F
i Il on.
e 2 Vg Hoh 60 AL tmevenen
[=] = %
: = ; ores e
B i Hrtticaron
T Wnsage Corviee s
() FigmFaschast o Grou
£ Mot keformeron P
Ao T Home Screen
e e i it — —
P g °
* Nése nuk éshté e nevojshme té kontrolloni aspiratorin e robotit pérmes aplikacionit, T do s oan s
mund té€ mbani shtypur butonin “(}” pér té dalé nga ndérfagja e kontrollit t& -
aplikacionit.
e © @ @
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Pastrimi i fur¢és anésore

Kur furga anésore béhet e ndotur, ju lutemi pastroni me ujé té pastér dhe thahet para pérdorimit; nése furga
anésore éshté e démtuar dhe nuk mund té funksionojé si¢ duhet, ju lutemi zévendésoni até.

Shénim: Kur té zévendésoni furgén anésore, pérshtatni shenjat “L” dhe “R” né furcén anésore me “L” dhe
“R” né fundin e robotit.

Pastrimi i kontejnerit pér pluhurin dhe filtrit

» Shtypni butonin e kontejnerit pér pluhur dhe nxirrni kontejnerin né drejtimin e shenjés.

* Rotoni kapakun e sipérm té kontejnerit pér pluhur dhe hapeni kontejnerin (nése ka shumé pluhur,
derdhni njé pjesé pa hapur kontejnerin).

* Merrni njé prekje t&€ mesme té filtrit t&€ parém dhe nxirrni até, pastaj nxirrni filtrin e larté té efikasitetit.

« Ulni lartésiné e kontejnerit pér pluhur pér té liruar pluhurin.

« Pastroni miré kontejnerin pér pluhur, filtrin e parém dhe filtrin e larté té efikasitetit. Rekomandohet té
pastroni filtrin e larté té efikasitetit njé heré pas 15-30 ditésh. Jeta maksimale e filtrit té larté té efikasitetit
éshté 6 muaj. Filtri i larté i efikasitetit nuk mund té€ pastrohet me njé furgé, mund té pastrohet vetém me
njé fryrés, ose mund té goditet lehté me forcé té jashtme. Mos e lani me ujé.

« Instaloni dhe pérdorni sakté. Sigurohuni qé té dy filtrat jané té instaluar pérpara pérdorimit, pér té
shmangur démtimin e robotit.

Shénim:

« Pastroni kontejnerin pér pluhur dhe kanalét e ventilimit pas ¢do pastrimi.

« Komponentét duhet té thahen né ajér dhe t& mos ekspozohen né dritén e diellit pas larjes, dhe pastaj t&
pérdoren vetém pasi té€ jené tharé plotésisht, pér té mos ndikuar né karakteristikat dhe jetégjatésiné e
robotit.

« Pér démtimin e filtrave té& parém dhe té larté té efikasitetit, €shté e nevojshme t'i zévendésoni né kohé
pér té shmangur ndikimin né efektivitetin e hegjes sé pluhurit.
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Montimi i Rezervuarit

» Nxirrni leckén gé ndodhet né fund té rezervuarit té ujit. (F1)

* Hape kapakén e gomés sé rezervuarit té ujit, mbushe me ujé dhe pastaj mbylle pérséri. Nése éshté e
nevojshme, shtoni pak detergjent. (F2)

» Rezervuari i ujit montohen né pjesén e poshtme té robotit né drejtimin e treguar nga shigjeta. Vendosni
dy mbéshtetésit e rezervuarit né dy vrimat né bazén e robotit, qé rezervuari té jeté né kontakt t&€ ngushté
me bazén. (F3)

- Kur transportoni rezervuarin e uijit, robotit do t'i pamundésohet kthimi automatik né stacionin e karikimit.

- Kur transportoni rezervuarin e ujit, do té ndikoni né aftésiné e robotit pér té ngjitur.

- Eshté e ndaluar té karikoni robotin kur transportoni rezervuarin e uijit pér t& shmangur rreziget.

- Pasi té instalohet rezervuari i ujit, do té fillojé té pikojé ujé. Pas instalimit, pastroni menjéheré rezervuarin
pér té parandaluar démtimin e dyshemesé. Pér té njéjtén arsye, higni rezervuarin menjéheré pas
pérfundimit té procesit té pastrimit.

* Ju lutemi gjithmoné mbikéqyrni produktin gjaté procesit té& pastrimit pér té& parandaluar gé roboti té
raportojé gabime.

» Pas pastrimit t& dyshemeség, nxirrni rezervuarin e ujit dhe grykén, hapni
kapakén e gomés sé rezervuarit dhe derdhni ujin e mbetur. (F4)

« Nxirrni grykén nga rezervuari i ujit, pastroni me detergjent, thaceni dhe
mé pas vendoseni pérséri né rezervuarin e ujit.
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Mbéshtetje pér leckén e pastrimit

Higni leckén e pastrimit, shpélani até dhe shtrijeni pér té tharé, pastaj rinstaloni até né rezervuarin e uijit.

Shénim:

* Ju lutemi mos pérdorni leckén qé pérmban ujé qé pika pér t&¢ shmangur rréshqitjen gjaté procesit té
punés.

» Mijedisi i pérdorimit: dyshemeja prej druri, pllaka, marmori, dysheme e ngjyrosur e forté, etj.

» Lecka éshté njé grup i rezervuarit té€ ujit dhe éshté e pérshtatshme vetém pér disa modele, sipas listés
sé paketimit.

Pastrimi i lenteve té sensorit dhe elektrodave

» Ndizni sensorin dhe elektrodat e karikimit me mjetin pér pastrim ose me njé copé té buté, si¢ éshté
treguar né figurén mé poshté.

Elektrodé

» Pastroni lidhésin e karikimit né bazén e karikimit me mjetin pér pastrim ose me njé copé té buté, si¢
éshté treguar né figurén mé poshté.

Lidhési i karikimit ———__ ™~

Pastrimi i skemés sé furgés rrotulluese

« Ndizni butoni né dy kapakét né rrethin A, si¢ éshté treguar né figuré, pér té hequr kapakun e poshtém té
furgés rrotulluese nga roboti.

* Mbani njé fund té rrethit B né figuré, ngrijeni dhe higeni (pérdorni né rend té kundért gjaté instalimit).

« Pérdorni mjete pér té pastruar ngatérrimin né furgén rrotulluese dhe papastértité né fije. Mos e humbisni
kapakun e gomés né mbéshtjellésin e topit. Pas pastrimit, vendosni furgén rrotulluese (komponentin) dhe
kapakun e poshtém té furgés sé rrotullimit pérséri né robot né rend.

P = < Z
S//Q . e
n\\ e h
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Tabela e Kodit té Paralajmérimit
Né rast té disa déshtimeve té zakonshme té robotit, do té shfagen fenomenet dhe zgjidhjet pérkatése.

Zgjidhja e Problemeve Zgjidhjet

Gabimi i sensorit té€ ndikimit

Sensor i ndikimit éshté bllokuar. Ju lutem godisni shiritin disa heré pér ta rikthyer até né
vendin e tij. L&vizni robotin né njé vend té ri pér té filluar.

Gabimi i sensorit t& ndjekjes
sé murit

Ju lutem pastrojeni sipérfagen e sensorit t€ ndjekjes sé murit pér té siguruar gé té jeté e
liré nga pluhuri dhe ndotja.

Suspensioni i robotit

Ju lutem sigurohuni gé toka té jeté e sheshté, higni pengesat gé ndalojné suspendimin,
dhe nése defekti vazhdon, ju lutem pastroni sensorin e shképutjes né fund té robotit.

Gabimi i sensorit té
shképutjes

Ju lutem pastroni sensorin e shképutjes né fund té robotit.

Gabimi i brushés anésore

Ju lutem higni brushén anésore, pastroni ngatérrimet dhe instaloni pérséri.

Gabimi i brushés rrotulluese

Ju lutem higni brushén rrotulluese, pastroni flokét e mbéshtjellé né brushén rrotulluese
dhe vendin e instalimit.

Gabimi i rrotave té garkullimit

Ju lutem kontrolloni nése rrotat e garkullimit jané té bllokuara nga objekte t€ huaja dhe
kontrolloni nése ka pengesa qé parandalojné rrotat té rrotullohen. Ju lutem provoni té
pastroni dhe té rifilloni.

Robot i bllokuar

Ju lutem higni pengesat né toké, 1évizni robotin né njé pozicion té ri dhe rifilloni.

Bateria éshté shumé e ulét,
ju lutem karikoni

Fugia éshté e ulét, ju lutem vendosni robotin pérséri né bazén e karikimit pér karikim.

Gabimi i baterisé

Temperatura e baterisé &shté shumé e larté ose shumé e ulét. Ju lutem prisni qé bateria
té kthehet né temperaturén normale para se té provoni té pérdorni.

Gabimi i ventilatorit té&
thithjes sé pluhurit

Ventilatori i thithjes sé pluhurit nuk funksionon si¢ duhet. Ju lutem pastroni kutiné e
pluhurit dhe filtrin dhe rifilloni.

Déshtimi i lidhjes Wi-Fi

Ju lutem kontrolloni nése emri i pérdoruesit dhe fjalékalimi Wi-Fi jané té sakté dhe
sigurohuni gé SSID té funksionojé né modin 2.4G. Kur lidheni, ju lutem mbani sa mé afér
mundshme shpérndarésin, pajisjen dhe telefonin mobil.

Baza e karikimit nuk mund té
karikojé robotin

Ju lutem sigurohuni gé kordoni i energjisé sé bazés sé karikimit éshté i lidhur si¢ duhet
dhe prizat jané té fiksuar né socket, dhe pastaj provoni té karikoni pérséri.

Roboti nuk mund té kthehet
né bazén e karikimit

Ju lutem sigurohuni gé té keté mjaft hapésiré rreth bazés sé karikimit dhe t& mos keté
pengesa. Ju mund ta vendosni manualisht robotin né bazén e karikimit pér karikim.

Zévendésimi i filtrit

Ju lutem pastroni dhe zévendésoni filtrin rregullisht.

Shénim:

Nése metoda e mésipérme nuk zgjidh problemin, ju lutemi provoni veprimet e méposhtme:
+ Shtypni dhe mbani té shtypur butonin “¢l)” té robotit dhe ribashkoni robotin.
* Nése ribashkimi i robotit nuk zgjidh problemin, ju lutemi dérgoni pajisjen né gendrén e shérbimit pas

shitjes pér riparim.

Ndalimi i sakté i kétij produkti

« Kjo shenjé tregon se ky produkt nuk duhet t€ hedhet me mbeturinat e tjera shtépiake né té gjithé BE-né.
« Pér té parandaluar démtimin e mundshém té mjedisit ose shéndetit njerézor nga hedhja e pa kontrolluar
e mbeturinave, ricikloni até me pérgjegjési pér té promovuar rizhvendosjen e géndrueshme té burimeve

materiale.

« Pér té kthyer pajisjen tuaj té pérdorur, ju lutemi pérdorni sistemeshin e kthimit dhe mbledhjes ose
kontaktoni shitésin ku éshté bleré produkti. Ata mund té marrin kété produkt pér riciklim té sigurt té

mjedisit.
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NAPAKANOYME ZHMEIQXTE: TO EMXEIPIAIO THX ZYZKEYHZ MIMOPEI NAAHMIOYPIHOEI MATEPIZZOTEPAAINO ENAMONTEAA.
OIAEITOYPTIEZ MOY AEN MEPIEXEI O AIKOZ $AY EZOMNMAIZMOX. MIMOPEI NA KATATPA®OYN ZTO EFXEIPIAIO.
AYTH H FAQZ3A EXEl META®PAXTEI ME TH BOHOEIA TEXNHTHZ NOHMOZYNHX.

FENIKEZ OAHIIEZ AZ®AAEIAZ KAI MPOEIAOMOIHZEIZ

* Mpiv XpNOIPOTIOINCETE QUTAV T CUCKEUH, OIABAOTE TTPOCEKTIKA TO

EYXEIPIOIO XproNng.
* BeBaiwBeite OT1 n ovopaoTik) TAON €ival idla pe TNV TAON TTOU

é)prl\ql OTIOIEITE. ) ) ) )

* QuAAgTE TIG 0dnYyieg, TO TTIGTOTTOINTIKG £yyUNONG, TNV ATTOdEIGN ayopdg
Kal, av gival duvaTov, TO KOUTI PE TN ECWTEPIKI ouokeuaaial

* H ouokeury TTpoopileTal atTOKAEIOTIKA yIa IDIWTIKA XpAon Kal oxI yida
EMUTTOPIKA 1 ETTAYYEAMATIKA Xprion!

* ApaipéaTe Travta 1o BUoua amo v TIpifa OTav dEV XPNOIUOTIOIEITE
TN OUOKeUR, OTavV OUVOELETE ateooudp, KaBapileTe TN OCUOKEUN 1 OTaV
TTapouciacTei KAtTola BAAGBN. ATTEVEPYOTTOINOTE Tn OUOKEUN TIPIV.
TpaBrgre atrd 1o Buopa, 6xi atrd T0 KAAWDIO.

* [Na va TTpooTaTEUOETE TA TTAIOIA ATTO TOUG KIVOUVOUG TWV E)\EKTpIK(bV
OUOKEUWV, PNV TO QQVETE TTOTE YOVA TOUG UE T OUOKEUN. ETTouEVWG,
oTav eTTIAEYETE TNV TOTTOBECIA yIA TN CUOKEUNR 0AG, KAVTE TO HE TETOIO
TPOTTO WOTE Ta TTAIdIA VO PNV €X0UV TTPOcRacn oTn cuokeur). povTioTe
TO KOAWDIO VO PNV KPEPETA.

* AOKINAOTE TAKTIKA TN OUOKEUN Kal TO KOAWIO yia TuxXov (nuiEg. Eav
UTTAPXEI OTTOIOONTTOTE (rg.ud, N OUOKEUN OEV TTPETTEI VA XPNOIUOTTOIEITAL.

* Mnv emiTpETeTe OTA TTAIOIA VA TTQICOUV UE TN GUoKeUN. Mnv a@nveTe Ta
TTaIdIA va TTaidouV PE UAIKG OUOKEUAOIag OTTWG OOKOUAEG TTAACTIKOU.

* AUTA N OUOKEUN UTTOPEi va XpnoiuoTroiNBei atmd aidid nAIKiag 8 eTwv
KOl Qvw Kal a1md AToPa PE OWWATIKEG, aIoONTNPIOKEG N BlavoNTIKES
avatrnpieg, N EAEIYPN EUTIEINIOG KAl YVWOEWY, EQOCOV EMMBAETIOVTAI 1
Exouv AaBel o6r]yi£6 OXETIKA JE TN XPNON TNG OUOKEUNG E QOPAAEIQ Kal
KOATAVOOUV TOUG TTIBavoug Kivduvoug. Kabapiopog kal ouvTrpnan atmo
TOV XPoTN dev TTPETTEN VA yivovTal aTTd TTAIOIA €KTOG AV Eival KATW TWV
8 €TWV Kal UTTO ETTOTITEIQ.

* Mnv emdlopBwvVeTE TN CUOKEUN POvVol oag, aAAG ouuBouAcuTeiTe Evav
£60UCI0BOTNUEVO EIBIKO OE TTEPITITWAN TTPOBARMATOG.

* [a AOyoug ao@aAciag, €va OTTAOPEVO N KATEOTPOAUMEVO KAAWDIO
pPeUPATOC TTPETTEI VA AVTIKaBioTaTal JOVO E 1I000UVAUO KOAWDIO atrd
TOV KOTAOKEUQOTH, TNV UTTNPECIa €EUTTNPETNONG TTEAATWY Hag f €va
TTAPOHOIO EGEIDIKEUPEVO ATOUO. ) ) ) )

. K}\)GTI’]O‘TS TN OUOKEUN Kal TO KOAwDIO POKPIA aTré BepudTnTa, AUETO
NAIOKO WG, Uypaaia, aiXunPEG aKUES Kal TTAPOUOIa. )

* ATTEVEPYOTTOINOTE Tr OUOKEUN KAl OTTOOUVOEOTE Tnv, OTav OV TN

NOIUOTIOIEITE.

* XPNOIYOTTIOIEITE HOVO TA AUBEVTIKA ateooudp TTOU TTAPEXOVTAl ATTO TOV
TTPONNBEUTH.

* Mnv XpnoluoTIOIEITE TN OUOKEUN Of €GWTEPIKOUG XWwpous. (EkTo
av n ouokeuny eivar oxedlaopévn yia XPron €EwTeEPIKOU XWPEOU.
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NpoaTareuoTe TN TTAVTA ATTO UNJEVIKEG ] APVNTIKEG BEPUOKPATIEG.

* Mnv TN XPNOIUOTIOIEITE TTOTE KOVTA O€ VEPO (UTTAVIEPQ, VITITHPAG K.ATT.).
H ouokeun dev TpETTel va eKTiBeTaI O€ BpoxN 1 uypaaia. XpnaIUOTIOIEITE
TN OUOKEUNR JOVO OTav Ta XEPIQ 0AG €ival OTEYVA.

* Eav n ouokeun TTécel 0TO vePO, ATTOOUVOECTE TNV TIPIV TN PYAAeTe
atro 10 vepod. Mnv aygi(ue TNV TTNYN TOU vEPOU. H OuoKeun TTPETTEI va
eAeyxBei amo Evav eI0IKO TTpIv xpr]cngonom ei gava. MNa va atmopuyeTe
TOV KIVOUVO NAEKTPOTTANEIAG, PNV KaBapideTe T CUOKEUN PE VEPO 1 TV

uBiCeTe oTO veEPO.

* XPNOIUOTIOIEITE TN OCUOKEUN POVO YIA TOV TTPOOPICHUO TTOU TTPOOPICETA.

* AuTr) n ouokeun TTPETTEl va Asitoupyei povo Otav ouvdebei oe pia
Ealwpévr] TTPia TTOU £XEI EYKATAOTABEI CUNPWVA PE TOUG KAVOVIOUOUG.

eBaiwBeite OTI n TAON TPOPOdOCIAG QAVTIOTOIXEI OTNV TAON TIOU
avaypageTal aTnv Tvakioa TUTrou.

* ZNUJIEG TTOU TTPOKUTITOUV OTAV 1) CUCKEUN XPNOIUOTIOIEITAI Vi GAAOUG
OKOTTOUG EKTO% TWV KGGOé)IO}JEV(,UV aTIg 06r]y|'86g N XPNolJoTToIEiTal
AavBaopéva i 6ev emdlopBwveTal atd €I8IKOUG BV KAAUTITOVTAI ATIO
TNV €yyunon.

* XpNOIYOTIOIEITE TIAVTA Tl CUCKEUN O€ MIa ETTITTEdN Kal opIfovTia
ETTIPAVEIQ.

* H ocuokeur dev TTPETTEI VO XPNOIMOTIOIEITAI UETA TNV TITWON € OKANPN
ETTIPAVEIQ ATTO Uwoi. AKOUN Kal adpaTeG (NUIEG PUTTOPET va ETTNPEATOUV
apvNTIKA TNV aoQAAgla AgiToupyiag TNG CUOKEUNG. H OUOKEUN UTTOPEI
va XPpNaIyoTroinBei povo apou eAcyxXBel atro £vav emrayyeAuaria.

* [MoTe PNV HPETAQEPETE 1 TPAPRATE TN OUOCKEUN KPATWVTAG TO PUCHO
PEUPATOG, KABWG UTTAPXE! KivOUVOS BPaxUKUKAWNATOG Adyw Bpauong
KaAwdiou. Mnv AuyiCeTe, MECETE 1 TPARATE TO KAAWDIO TPOPOdOTiag
TTAVW ATTO AIXUNPESG OKUEG.

 Eav umdpxer ot agpiopou, unv TV KaAuTTete. Mnv pixvete uypa R
OKOVEG OTIG OTTEG agPIOPOU.

* Mnv eloayete dAXTUAQ 1 GAAQ QVTIKEIMEVA OTA AVOIXTA HUEPN TNG
OUOKEUNG.

* Aev avoAapBdaverar kKagio €uBuvn Oe  TEPITTTWON  CNUILV TTOU
TPOKANBNKAV atrd akataAANAn xpron f Un CUPUOPPWON PE AUTEG TIG
oonyieg.

. Kong TN XPNON WHIag VEOg JTOTAPIag N UTTaTOpiag TIOU  EXEI

XPNOIPOTTOINBEI yIa TTPWTN POPA YETA ATIO TTAPATETAUEVT) ATTOBNKEUDN,

TTAPAKOAW QOPTIOTE TNV TTANPWG. OTaV ATTOBNKEUETE AUTH TN MNXAVH YIQ

MEYAAEG TTEPIOBOUG I ATTOTUYXAVETE VA TN XPNOIMOTIOINCETE, TIAPOAKAAW

BeBaiwbeiTe 0TI TN QOPTICETE KAl ATTOPOPTICETE TOUAAXIOTOV KABE TPEIG
NVEG.

Hapam)\(b MNV  XPNOIYOTIOIEITE TN OKOUTIA yia Tnv KaBapiopo

ATTOPPUTIAVTIKWY, KNpodivng, Bpaucudtwy yuaAiou, BeAovwy, KaTvou,

uypnNg oKOVNG, OTTIPTWV KAl GAAWY QVTIKEIUEVWV.

157 Zilan




GR
FNQPIZTE TON ESYTINO POMIMOTIKO ZKOYTIZTH ZAZ

Poptrér

1. AékTngG UTTEPUBPNG OrjaTOg 9. ApioTepn TTAEUPIKY BoupToa
2. MpoguAiaktipag 10. K&dAuppa pmratapiag

3. Nivakag 11. Potévta Bouptoa

4. HEPA 12. Mavtayou Tapdv TPoXOG

5. Kupiog @iAtpo 13. Aegic Aeupikn Bolptoa

6. Avw kdAuppa Tou Kadou oKOvNg 14. Tpoxog

7. Katw kGAuppa Tou Kadou okovng 15. K&dog okévng

8. AutdpaTog nAekTpOdIo PAPTIONG

Bdon ®o6pTiong

1. Mapd&Bupo eTmiKoIvwviag orjpaTog
2. Auyvia évdeigng
3. Koppdr nAektpodiou eTTavagopTiong
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KoupTri Home (EmioTtpogr) otn ¢opTion)

KoupTri ‘Evapén/lN Pause (Zekiva Tov autépaTo KUKAO KaBapiopou
1 TTavel/gavapyiel évav utrdpxovta KUkAo kabapiopou)
KaBapiopdg onpeiou

Mn evoxAeite

KAeId1d xeipokivntng TAoriynong

KaBapiopdg dkpwv

Advaun avappdenong

Meprypaen

Mn evoxAeite

KaBapiopdg onuegiou

21aBepr TOTTIK KaBapIOTNTA

KaBapiopog akpwv

KaBapiopdg kovid aTov Toixo

H
(u
O

KoupTti Home (emmoTtpogn otn
@opTIon)

MaTtAoTe aUTO TO KOUNTTT € KATAOTAON QVANOVAG 1 AgIToupyiag,
Kal 0 POUTTOT Ba ETTIOTPEWEI QUTOPATA OTN BAON POPTIONG Yia
PopTION.

MaTAoTe QUTO TO KOUMTI O€ KATAOTAON QVANOVAG 1 AsiToupyiag

A MrrpooTd . . .
VIO VO JETOKIVATETE TO POUTTOT TTPOG T EUTTPOG.

~ Miow MaTtroTe QUTO TO KOUNTT O€ KATAOTAON QVAMOVAG 1 AsiToupyiag
yla VO JETAKIVATETE TO POUTIOT TTPOG TA TTIOW.

< AoIOTEDG MatAoTe auTd To KOUWTTi O€ KATAOTAG AVAPOVAG ) AeIToupyiag

pIOTEP YIO VO JETAKIVAOETE TO POPTIOT TTPOG TA APICTEPG.

> Astid MaTtAoTE QUTO TO KOUNTI O€ KATAOTAON QVAMOVAG 1 AsiToupyiag
Y10 VO JETAKIVAOETE TO POUTTOT TTPOG Ta OEEIA.
1. MaTAOTE QUTO TO KOUPTTT O€ KATAOTAON QVANOVHAG YIa VO
EEKIVAOETE TOV QUTOPATO KABaApPIoUO.

N Evapén/Trapdmua 2. MatAoTE auTd TO KOUPTTi O€ KATAOTACN UTTVOU IO VO TIEPATETE

g€ KATdoTOoN AVOUOVAG.
3. MatAoTe autd TO KOUPTTI OE AEITOUPYIa YIa VO OTAPGTHCETE TOV
KaBapiopo.

Autvaun avappdenong

Augavovtag Tn duvaun avappodPnong.

Alvaun avappdéenong

MeilvovTag Tn duvapun avappoPnong.

YOO

KoupTri avappdégnong

Mrropei va emiAeyei M/L.

» [NapakahoUpe eykataoTrioTe dUo ptratapieg (2 x 1,5 V AAA) TTpiv atré mn xprion. Av 8ev XpnOIUOTTOIEITE TO
TNAEXEIPIOTAPIO YIA HEYAAO XPOVIKO SIAOTNUA, TTAPAKAAOUNE AQAIPETTE TN PTTATAPIA.
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I'pnvopoc 03nyog Xpriong

» TomoBetAGTE TN BACN POPTIONG KOVTA OTOV TOiXO Kal
agaipéoTe OAa Ta euTodia e aTéoTaon 1 HETPOU apIoTEP
Kal OECIG KAl 2 PETPWVY PTTPOCTA aTrd TN BAcn GOPTIONG,
OTTWG Qaivetal aTn de€Id eiKOvVaA. XTn ouvéxela, ouvOEDTE TOV
QVTATITOPA Kal TNV TTNyRA Tpo®odoaiag. & autd To onueio, o
O¢eikTNG 10KU0G TN Bdon GopPTIONG gival TTAVTA AVAPPEVOG.

+ MaroTe Kai kpatroTe TTatnpévo 1o “¢Y” yia va avoiteTe i va
KAEIOETE TO POUTTOT.

» MaroTe “G)Y’ oT0 POUTIOT i} TO TTAfiKTPO “Home” aTo
TNAEXEIPIOTAPIO O€ KATAOTOON AVONOVAG, 1} TTATAOTE “(Y}
” 0TO POUTTOT A TO TTARKTPO “Home” aTo TNAEXEIPIOTAPIO
O€ KATAOTAON AEITOUPYIAG, KOI TO POUTTOT Ba ETTICTPEWEI
auTopata atn BAacn eOPTIoNG Yia GOpTIoN, OTTWG GaiveTal
oTnv ikéva SiTTAa.

Znueiwon: Otav @opTiete pe TN Baon @OPTIONG, TTATHOTE TO
TARKTPO “Start/Stop” Tou TnAexelpioTnpiou A To TTARKTPO “¢h)” Tou
POMTTAT, KOI TO POUTTOT Ba OTAUATACEI TN GOPTION Kal Ba apxioel
TOV KaBapIoYo.

anzlwan
e [apakaAw QopTIOTE TO POUTTOT YIA TTEPICCOTEPEG ATTO 12 WPEG YIA TTPWTN POPA.

* [MopakaAw atmoBnkeloTe TO POUTTOT GTN BACN POPTIONG KATA TN SIAPKEIX KAVOVIKAG XPARONG Kal
BeBaiwbeite 611 N BAan @OPTIONG gival TUVOESEPEVN OTNV NAEKTPIKH TPOPODOUia.

e TNapakaAw eAEYETE TRV KATAOTAON GOPTIONG TOU POPTTOT PETA TNV EEAVTANGN TNG EVEPYEIAG.

e Edv 10 poutroT dev xpnoigoTroleital yia geydAo XPovIKO dIAoTnUA, TTAPAKAAW TTATACTE Kal KPATAOTE
Tatnuévo 1o “¢)y” yIao va aTTEVEPYOTIOINCETE TO POUTIOT.

Autéparn ®épTion

* Ortav n evépyela gival TTOAU xaunAr, To pouTroT Ba apxioel autépata va avalntd pia Baon ¢épTiong yia
va QOPTIOTEI.

* [MopakoAw BeBaiwBeite 6TI N BAon POPTIONG €ival evepyoTToinuévn Kal o€ B€on pe 600 To duvaTov
AyoTEPQ EUTTOBIA, AANILIG TO POUTTOT Oev Ba uTTopéacel va Bpel Tn BAcn eépTIoNG.

e AUTO TO POUTTOT TTANPOI TO EUPWTTAIKO TTPOTUTTO KaTavAaAwong evépyelag ERP.

» Ta va Bpel TN KaAUTEPN BEON POPTIONG, TO POPTIOT PTTOPEI Va TIAEI PTTPOCTA Kal THow 3-4 PopEG TTPIV
POPTIOTEI CWOTA.

* Edv umtdpyel EUOTPA, auTd PTTOPET va TTPOKAAETEI TNV ATTOTUYXIO ETTICTPOPNG TOU POUTTOT OTN BAcn
POPTIONG.
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Exkkivhon/Zrapdarnua/Acitoupyia “Y1rvou

Agitoupyia Utrvou: To “ty” dev avdaBel, kal To POUTIOT €ival akivnTo.
Asitoupyia avapovig: To “th” avaBooBrivel, kal To POUTIOT gival akivnTo.
AeiToupyia epyaaoiag: To poutdt epydadetal, kai 1o “(h” eival TTavTa avappévo.

Ekkivnon

MatAoTe ypriyopa “¢Y’, 10 poutdT Bar Eekiviioel i Ba OTAUOTATEL.

Inueiwon: Eav n ouokeun gival o€ katdotaon Utrvou “¢hy’, TTatrioTe To TTARKTPO TOU POMTIOT 1) TO TTAKTPO
€KKIiVNONG/oTaBUEUGNG TOU TNAEXEIPIOTNPIOU YIa va GAAGEETE TO POUTTOT ATTO KATAOTACON UTTVOU O€
KOTAOTOON QVOPOVAG, KOl OTN CUVEXEID TTATAOTE Eava To TTARKTPO “(hY” Tou popTTdT i To TIARKTPO eKKivnong/
0TdBuEUONG TOU TNAEXEIPIOTNPIOU, KAI TO POUTIOT Ba apxioel va epyadeTal.

ZTaudTNHA

To oTapdTNUa ava@épETal TN METABAGCN TOU POUTIOT ATTO KATACTAGN EPYACiag OE KATAOTAON AVAUOVAG, N
oTToia UTTOPEi VO OAOKANPWOET HECW TWV TTAPAKATW EVEPYEIWV:

+ MatoTe 10 TARKTPO “(hy” TOU POPTTOT.

* [latAaTe T0 TTANKTPO “Start/Stop” Tou TnAexeIpIoTNEIOU.

» [latAoTe 10 TTANKTPO “Start/Stop” oTnv epapuoyn.

AgiToupyia “Ymrvou

Edv 10 popuTrdT dev Asitoupyei yia 1-2 AeTrTd, Ba €10€AB€1 auTdpaTa aTn Asiroupyia UTTvou.
Znueiwon: EQv 10 pouTroT dev XpNOIPOTIOIEITAI IO HEYAAO XPOVIKO SIAOTNHA, TTOPOKAAW KPATAOTE
TaTNEEVO To “(hy” yia va aTTEVEPYOTTOINOETE TO POUTTOT.

Agitoupyia KaBapiopou

Autéparn KaBapiéotnta (1) o =
H mrpoemmiAeypévn Aeitoupyia KaBapiopoU Tou POPTTOT ival O
TIPOYPAUHOTIOPEVOG KABAPIGHOG.

KaBapiopog Znueiou (2)

ToTTOBETAGTE TO POUTIOT BITTAQ OTNV ETTIKOAUPMEVN TTEPIOXT), TTATACTE TO
TAAKTPO “mode” Tou TNAeXEIpIoTNPioU Kal ETTIAEETE TN AgiToupyia kaBapiopou
“Spot”, kal To pouTToT Ba apxioel va KaBapilel o€ TUYKEKPIUEVO GNUEIO.

KaBapiopog Akpwv (3)

> ¢ KatdoTaoN AVAapoVvAG ) o€ AsiIToupyia, TTATAOTE TO TTAAKTPO “mode” Tou
TnAgXeIpIoTNpiou Kai eTTIAECTE TN AeiToupyia “Edge”, kai To pouTroT Ba apyioel
va KaBapidel KaTd YAKOG TWV TOiXWV.

Znueiwon: | )

* A@oU eTTIAEEETE pIO OUYKEKPIPEVN AgIToupyia kaBapIogpoU, TO POUTIOT g T
Ba aAAG&el autépaTa o AAAEG AeiToupyieg kKaBapiopou avaAoya pe
TO TTPAYMATIKO TTEPIBAAAOV YIa va ETTITUXEI TO KAAUTEPO ATTOTEAECHO
KaBapiopou.

* AvegapTtnTa a1rd TO O€ Trola AsiToupyia kaBapiopoUu BpioKeTal TO POUTIOT, o
MTTOPEl VO OTOPATAOEl TOV KABAPIoPO TTaTWVTAG TO TTANKTPO “Start/Stop”
TOU TNAEXEIpIoTNPIoU A TO TTAAKTPO “(hy’ ToU POUTTOT.

* AvegapTtnTa a1md TO O€ Trola AsiToupyia kaBapiopoU BpioKeTal TO POUTIOT,
MTTOPEl VO OTOPOTAOEl TOV KABAPIoPO TTaTWVTAG TO TTANKTPO “Start/Stop”
otV eQapuoyr i To TTARKTPO “()” Tou POUTTOT.
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X0vdeon pe EQappoyn

(H eixéva Tng SIETTOQAG TNG EPAPUOYAG TTPETTEN va BaciCeTal OTNV TIPAYHATIKA

£QAPUOYT) TTOU EPQaviCeTal)

* ZopwoTe Tov KwdIke QR BeId yia va KATEBACETE KAl VA EYKATAOTACETE TNV
€Qappoyn.

» Eyypaoeite pe Tov apiBué Tou kivntol oag TnAepwvou A To email oag. Metd Tnv TrapaAafr) Tou KwdikoU
empBeRaiwong, eI0dyeTe TOV KWBIKG TTPOCRACNG YIa va OAOKANPWOETE TNV £YYPAPH).

ware awn wan ave W wwn
[ [ [
Reglster Enter Verlfication Code Set Password

* MpooBéoTe To Poutror: Avoigte Tnv e@appoyr, kavte KAk oto “Add device” ) ato
oUpBoAo “+” aTnv eTmdvw Oe€Id ywvia TNG apxIKNG aeAidag yia va eIcENBETE OTN
geAida TTPOOBAKNG CUOKEUNG.

¢ Kavoviki Zuvdeon
MpooBéaTe xeipokivnTa Kal emAEETE “Small appliances “-” cleaning robot (Wi-
Fi)", eiodyete Tov Kwdiké Wi-Fi Tng olvdeang kai kavte KAk 1o “Next” yia va E=
ETTAVOAPEPETE TN CUOKEUN. KpaTroTe TTatnpévo To KoupTri “()” 0To POUTIOT YO
ApKeTO Xpovo. OTav akouoeTe TV e1doTToinon “Di”, YTTOPEITE va APriOETE TO KOUTTI.
To QwTeIvo évdeIKTPO Tou KoupTrioU “(Y)” Ba avaBooBrvel ypriyopa. Kavte kKAik oTo
“Next” yia va oAokAnpwoeTe Tnv emavagopd. EmAESTe “Wi-Fi Quick Connection”
aTo KIvNT6 0ag TNAéPwVO Kal KavTe KAIK aTo “Next” yia va eil0éABeTe 0TnV KaTAOoTOON
avapovig. Eav 1o kivnté oag TNAéPwvo uTTodeIKVUEl OTI I OUVOEDT ATTETUXE, s a
TTAPOKOAW ETTAVAAGBETE TO TTOPATIAVW BAKaTA.

P ‘e asn wem sagne avm
® * 2 ]
Salect 2.4 GHEWIi-Fi Network Rigsat ths davica oo
s anter P
s i . ﬂ . as ®
|
RAGh - |
F Zilanhome -
P T b
& p—
Sebact 9w shatm of the ity light
e buse
[ —_—
Ll 1 2
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* Aegitoupyia Z0vdeong Bluetooth
Evepyotroinote tn Aeiroupyia Bluetooth Tou kivntou cag TNAE@WVOU, KOl TN CUVEXEID KPATAGTE TTATNHEVO
10 KoupTTi “(}” OTNV KUpIa Hovada yia 3 deutepdAeTta. OTav akoUoeTe Tov X0 “Di”, YTTOPEITE Vo aPrioeTe
TO KOUWTTI, Kal TO pwTEIVO EVOEIKTPO TNG KUpIag povadag Ba avaBoafrvel ypriyopa. EAéyEre To “Confirm
the indicator is blinking” oTo TNAépwvo, kavTe KAIk 010 “Next Step”, eiodyete Tov Kwdiké Wi-Fi Tng
auvdeang kal Kavte KAIK 010 “Next” yia va eI0€ABETE GTNV KATAoTAON avadrTnoNng oUVOEDNG, KAVTE KAIK
yla gUvdeon PETA TNV avadnTnon TNG CUOKEUAG. EGv To KivnTd 0ag TNAéPwvOo uTrodeikvUEl 0TI  oUvOEDn
ATTETUXE, TTOPAKOAW ETTAVOAGBETE Ta TTAPATTAVW BAKATA.

® oo - ® oo - 2 -]
PReset the devics Reset the davics Entor WI- Information S
¥ Zilanhome Q803
. @
&
poevbeioemmy fresisigumy
gl SR heprioon ST
e O ottt g
] = =i

* Edv 10 Trp0idV dev pTTopEi va ouvdeBEi péow TNG Kavovikhig olvdeong, TTPooTTabroTe va ouvoeDeiTe
péow Tng Aeiroupyiag AP. MNpooBéaTe xelpokivnTa Kal ETTIAEETE “HIKPEG CUOKEUES” - “pOoUTTOT KaBapiopou
(Wi-Fi)”, eicdayete Tov kwdikd Wi-Fi Tng ouvdeong kai kavTte KAIK oTo “Next” yia va eTTava@EpeTe Tn
OUOKeUN. KpaTioTe TTatnuévo To KOUTTT “()” 0TO POPTIOT VI GPKETO XPpOvo. OTav akoUOETE TNV
eidotroinan “Di”, To WTEIVO £VOEIKTPO TOU KOUMTTIOU Ba avaBooBrvel ypriyopa, OTn CUVEXEIQ APrOTE
10 KOupuTri. OTaV OKOUCETE pia €TTITTAEOV €100TT0INCN “di”, AQOTE TO KOUUTTI, GTN GUVEXEID TO QWTEIVO
€VOEIKTPO TOU KOUUTTIOU Ba avaBooBrivel apyd, TIpAyUa TTou onuaivel 0Tl N eTTavag@opd oAoKANPWONKE,
aTn ouvéxela KAvTe KAk aT1o “Etrépevo”. ETAESTE “Hotspot Network” oTo kivntd gag TnAépwvo, peTapeite
oTtnv dIETTaen pubuicewyv dIkTUOU, KAVTE KAIK 0TO “Connect” yia va e10éABeTe oTIg pubuioeig Wi-Fi Tou
KIvnTOoU 0ag TNAEQWVOU, Kal oTn ouvéxela eMAEETE “Smart Life” yia va emoTpéWeTe TNV £Qapuoyn
“Smart Life”. EIcéABeTe 0NV KaTAOTACN avapovig dIKTUou. EGv To KivnTd Gag TNAEQWVO UTTOBEIKVUEL OTI
n oUvdEon OTTETUXE, TTOPAKAAW ETTAVAAABETE TA TTAPATTAVW BripaTa.

war avm ware arm Awan aem
* £ servmm wLan *
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* H ocuokeun TTPOOTEBNKE PE ETITUYIO
A@oU TTpooBETETE PE ETTITUXIO T CUOKEUR, KAVTE KAIK 0TO KOuuTri “TEAOG” yia va avoigeTe Tn AioTa
OUOKEUWV. KavTe KAIK 0TO pOUTIOT KaBapIGpoU TTou TTPooTEBNKE yia va eI0€AOeTE OTN dIETTA®R AgITOUpPYiaG.
MeTd TNV €mITUX OUVOEON TNG OUOKEUNG, TO AEUKO QWG Tou KOUMTTIOU “ApxIKf oeAida” aBrvel.

wany aem asa 4

a < KVC-4090 2

B s

O

Strondby

'y 2 & & o e °

e lMpoypappaTiopuévog Kabapiouog

Kavte KAIK aTo KoupTri “MNMpoypappaTiopdg” otn diETTa®r AsiToupyiag, eloaydyeTe Tn SIETTAPH TNG
TIPOYPAUUOTIONEVNG ANIGTAG, KAVTE KAIK 0TO KOUUTTi “TNpocBikn” kai ETMAEETE TNV WA £vapEng Kal TIG NUEPES
eTmavaAnwng. AQoU @TaoEel OTNV TTPOYPANMUATICUEVN WPA, TO POUTTOT EEKIVG auTdpaTa Tov KaBapioud. Edv
BEAETE VO AKUPWOETE TOV TTPOYPANMATIONEVO XPOVO KaBAPIOKOU, QKUPWAOTE TOV OTOV TTIPOYPAUUATICUEVO
KaBapiopo.

o P v e e e
< A et See < o prant < Sohwul
.‘-'.':.- iy W q
1m 50 i "'
-
= o
b P i "
wece
* Kdavte KAIK 0TO KOUMTTi “ 7 yia va €TTIAEEETE TO €TTITTESO AvappOPNONG.
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» Kdavte KAIK aTO KOUNTTi “€t” 0Tn dlETTO@R AEITOUPYIOG yia TIG aKOAOUBEG TPEIG AEITOUPYiEG:
0. Kavte kAik ato koupTri “Cleaning Records” yia va &gite Ta apxeia kabapiopou.

0. Kavte KAk oto kKoupTri “Find Robot”, To poutoT Ba Kavel €vav AX0 Kal UTTOPEITE VA EVTOTTIOETE TO POUTTOT.

e AMAeg em@QAaveleg

o.Personal Center: ESw ptopeite va opicete ovopata XprioTn, va PHOIPOCTEITE TN CUOKEUN OAG PE
OUYYEVEIG Kal PiAoug Kal va TTapéxeTe OXONA OXETIKA PE TN XPAON.

o.More Pages: Z¢ autrjv Tn o€Aida, ptropeite va aAAGgeTe To dvoua TNG GUOKEUNG, Va AGBETE TTANpOoPopieg
ylo TN OUOKEUN, VO BWOETE OXOAIA KAl VA APAIPECETE TN CUCKEUN).

e e e e
5 e <
9, mmmtsees ®- ‘
Dt it o
[} @ &
i v " [
2 Home Vgt rtine Hotficrion
T Wmesage Crrvier pr
) o mrachace I
@) Homedtiefommesn TAQ & Feactck
0 T Home SCreen
- - PR
v i promen P
2 [
» Eadv dev xpeialeate éAeyxo smartphone, TTOTAOTE TTapaTteTapéva yia £€6080 atréd Tn oot o o oo
JIETTaPr} EAEYXOU TNG EQAPHOYAG TIATWVTAG TO KOUUTT “(Y”. o
o @ & &
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KaBapiopuog TrAsupIikwyV TTAEUpWYV
Edv 1o TTAeupIkd TTAEUpS AepwBei, kaBapioTe To pe kKaBapd vePd KAl GTEYVWAOTE TO TIPIV ATTO TN XProN. £av
TO TTAQiVS VEUPO €ival KATEOTPAUMUEVO KAl OV AEITOUPYE CWOTA, AVTIKATAOTACTE TO.

Inpeiwon: Katd tTnv avTikatdoTaon Tou TTAEUpIKoU VeUpouU, avTioToIXioTe TIG evoeitelg “L” kai “R” pe Tig
evoeitelg “L” kai “R” atnv Adivr) TTAeupd Kal 0TO KATW PEPOG TOU POUTTOT.

KaBapiopuog Tou Soxeiou Kal Tou QIATPOU TNG NAEKTPIKAG OKOUTTAG

* [latAaTE TO KOUPTTi 0TO OXEIO TNG NAEKTPIKNG OKOUTTOG KOl apaIpETTE TO OXEIO TNG NAEKTPIKAG OKOUTTAG
TTPOG TNV KarelBuvon Tou BEAOUG.

» [upioTe 10 eMavVW KGAUPpQ TOu BOXEIOU TNG NAEKTPIKNAG OKOUTIOG KAl avoigTe TO OOXEIO (v UTTAPXEI TTOAU
OKOVN, PIETE éva PEPOG XWPIG va avoiteTe To SOXEIO).

* [lidoTe TN pecaia TTPOEKTACN TOU QIATPOU Kal TPARAETE TO TTPOG Ta £EW KA, OTN CUVEXEIQ, APAIPETTE TO
@IATPO UWNANG aTTedooNG.

o XaunAwaoTe T0 UPog Tou BoYEIOU TNG NAEKTPIKAG OKOUTTAG VI VO OdEIACETE TN OKOVN.

* KaBapioTe oxoAaaTIKG TO dOXEIO avappdPNnoNg, To QIATPO Kal TO QIATPO uWNnAG amdédoong. ZuvioTaTal
va kaBapidete To QIATPO UWPNANG amdédoang kdBe 15-30 nuépeg. H péyiotn didpkeia {wng Tou @iATpou
uwnAng amédoong eival 6 urves. To @iATpo uwnAng atmédoong dev PTropei va kabapioTei e BoupToa,
pTTOpPEl va uonBei pévo pe aépa i va XTUTinBEi pe eAappd e§wTepIkr) dUvaun. Mnv TTAEVETE O€ vEPO.

* EYKOTOOTAOTE Kal XPNOIPOTIOINOTE CWOTA. BeBaiwBeite 6T kKal Ta dUo @iATpaA €ival eyKATEOTNMEVA TTPIV
atré TN XPron yia va atmo@UyETE TNV KATACTPOPH TOU POUTIOT.

ZxOAIO:

» KaoBapilete 10 d0XEIO TNG NAEKTPIKIG OKOUTTOG Kal TOUG aywyoug eEaePIOPOU JETA aTTO KABE KaBapiouod.

* Ta eCapTpaTa TTPETTEI VO OTEYVWOOUV GTOV AEPA VIO VO OTEYVWOOUV Kal dev TTPETTEI va eKTIBEVTAI OTO
NAIGKO QWG Kal Va XpNOIMOTToIoUVTal JOVO PETA OTTO TTANPEG OTEYVWHA, WOTE Va Pnv ernpedlovral ol
AeiToupyieg kai n didpkela (WG TOU POUTTOT.

* Edv 1a @iATpa (TTpwTelovTa Kal uwnAng amédoong) ival KOTECTPAMPEVA, OVTIKATOOTACTE TA YKAIPWG yia
va atropUYETE TN YEIWOT TG ATTOd00NG aPaipeEcng OKOVNG.
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ZuvapuoAoynon Aoxeiou

* A@aipéaTe TO TTavi TTou BpiokeTal 0TO KATW PEPOG Tou doyeiou vepou. (F1)

* Avoi¢Tte TO KOTTAKI OTTO KOOUTOOUK TOU BOXEiOU vepoU, yeUioTe To pE vepd Kal KAgioTe To Eavd. Edv eival
aTapaitnTo, TTPocBEaTe Aiyo aTToppuTIavTIKO. (F2)

» To doxeio vepou ouvdEeTal OTO KATW PEPOG TOU POUTTOT OTNV KaTeEUBUVON TToU UTTOdEIKVUEI TO BEAOG.
TomroBeTrOTE TOUG BUO TTOAOUG TOUu Boxeiou OTIG dUO TPUTIEG GTN BAGN TOU POUTIOT, £TCI WATE TO DOXEIO
va £pBel o€ dueon emagn Pe Tn Baon. (F3)

- Kartd tn petagopd Tou doxeiou vepoU, TO POUTTOT dev Ba UTTOPET va ETTIOTPEWEN auTOPaTa OTn BAcn
POpTIONG.

- H peTagopd Tou doyeiou vepou Ba eTTNPeGTEl TNV IKAVOTNTA AVAPPIXNONG TOU POUTTOT.

- AttayopeUeTal n @OPTION TOU POUTTIOT KATA T HETAPOPG TOU OXEIOU VEPOU YIa ATTOPUYT] KIVOUVWV.

- MoAig 1o doyeio vepou eykataaTadei, To vepd Ba apxioel va oTdlel. KaBapioTe apéowg 1o doxeio YETA TNV
€YKATAOTACN YIO VO atro@UyeTe {NUIEG 0TO TTATWHA. [Ma Tov id1o Ady0o, apaipEoTe To SOXEIO APECWG PETA
TNV oAokAfpwaon NG diadikaciag Kabapiouou.

» [Mapakaloupe va TrapakoAouBeite TavTa To TTPOIdV Katd Tn didpkeia TNG diadikaciag kaBapigpoul yia va
ATTOTPEWETE TNV AVAPOPE TOAAPATWY OTTO TO POUTTOT.

* Metd 10 oKoUTTIoMa Tou datrédou, BydATe To doxeio vepoU kal TO
O@OUYYOPIoTPA, OVOIETE TO KATTAKI ATTd KAOUTOOUK TOU BOXEIOU Kal
adeldoTe 10 UTTOAOITTO VEPO. (F4)

* BydATe TO G@ouyyapioTpa atd To doxeio vepoU, KaBAPIoTE TO UE
ATTOPPUTTAVTIKS, OTEYVWATE TO Kal TEAIK& TOTTOBETHOTE TO Eava OTO
doxeio vepou.
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ZuvTAPNON TTaVIWV Ka@apioHoU

AgaipéoTe 1O Travi kaBapPIoPOU, GETTAUVETE KOl ATTAWOTE TO VO OTEYVWOEI KAl PETA ETTIOTPEYTE OTN SeGapevr

vepoU.

ZxOAIO:

* Mnv xpnoipotiolgite To Travi pe vepod Tou OTGGE! ATTEUBEING i va aTTOQUYETE TO YAIOTPNHA KATA TNV
epyaoia.

» [epIBaAAov xpnong: EUAIVO TTATWHA, TTAAKAKI, HapHapo, Bappévo okAnpd dATTeS0 K.ATT.

* To Upacopua gival cuykpoOTNUa doxeiou vepoU kal KATAAANAO povo yia opiopéva HovTéAa, Baoel TnG AioTag
OUOKEUOTIAG.

KaBapiouog @akou aiodntipa Kal NAEKTpodiwv
* XKOUTTIOTE TTPOCEKTIKG TOV AIOCONTAPA Kal Ta NAEKTPOSIA YOPTIONG PE TO EpyaAeio kaBapiopou i Je

MaAakS TTavi, OTTWG GAIVETAI TNV TTOPAKATW EIKOVA.
HAekTpbdI0

» KaBapioTe To BUOpa @OpTIONG OTN BACN POPTIONG HE £va epyaleio kaBapiopou 1 éva paiakd Travi, OTTwg
@aivETQI TNV TTOPAKATW EIKOVA.

YTod0x1 QOpTIoNG ———— =

KaBapiopnog Tng Hovadag TTEPICTPEPOMEVNG BOoUpTOOG

* [li€éoTe TTPOOEKTIKA T dUO pAvOaAa OTOV KUKAO A OTTWG @aiveTal OTnV €IKOVA YA VO AQAIPECETE TO KATW
KAAUPPQ TNG TTEPIOTPEPOPEVNG BOUPTOAG ATTO TO POUTTOT.

» KpatroTe 10 éva Gkpo Tou KUKAou B 010 Oxrua, avaonKwaoTeE Kal a@aip€oTe To (TOTTOBETAOTE YE
avTioTpo®n oeIpd).

* XpnoiyoTroInaTe EpyaAgia yia va KaBapioETE TIG OTPOPEG OTNV TTEPICTPEPOUEVN BoUpTaa Kal TH BPwuIA
aTIG TPIXEG. Mnv xdoeTe TO EAAOTIKO KAAUPPA GTO POUAEPdv. MeTd Tov KaBapiopod, TOTTOBETACTE TNV
TTEPIOTPEPOUEVN BoupToa (EAPTNUA) KAl TO KATW KAAUPPA TNG TTEPIOTPEPOUEVNG BoUpToag TTIoW OTO
POMTTIOT YE TN OWOTH OEIPd.

P : <
O
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Mivakag Kwdikwv Mpogidotroinong
> TEPITITWON KOIVWYV ATTOTUXIWY TOU POUTTOT, Ba eu@avIGTOUV TA TTAPOAKATW QAIVOUEVA KAl Ol AVTIOTOIXEG

NJoElG.

Emdi6pbwon MpoAnudtwy Nuosig

ZedaAua aiobnThpa
TTPOOKPOUONG

O aio6nTpag TPéokpouong eival KOAANPEVOG. MapakaAw XTUTIAOTE TN Awpida apKeTEG
POPEG YIa va TNV ETTAVO@EPETE OTN B€oN TNG. METAKIVAOTE TO POUTIOT O€ Hia VEQ
TOTTO0ETIa VIO va EEKIVATETE.

ZedaAua aiodnTipa
akoAoUBnaong Toixou

MapakaAw kabapioTe TNV €TiIQAvEIa TOU aloONTAPA akoAouBnang Toixou yia va
BeBaiwbeite oI ivar eEAeUBepn aTd GKOVN KAl BPWHIA.

AvaoTOAR pouTréT

MapakaAw BeBaiwbeite 6T TO £daPOG gival ETTITTESO, APAIPECTE TA EUTTODIA TTOU KPEPOVTAI
Kal av 1o o@aApa e§akoAouBei va UTTapXEl, TTapakaAw KabapioTe Tov aiobnTrApa ykpeoU
OTO KATW PEPOG TOU POUTTOT.

ZpaAua aigbnTApa yKpePoU

MapakaAw kaBapioTe Tov aloBNTAPA YKPEPOU GTO KATW PEPOG TOU POMTTOT.

Z@aApa TTAEUPIKAG BoupToag

MapakaAw agaipéaTe TNV TTAEUPIKA BoupToa, KaBapioTe TNV TUXOV UTTAEYUEVN UAN Kal
ETTAVATOTTIOBETAOTE TNV.

ZQAAPQ TTEPIOTPEPOHEVNG MopakaAw aQaIpEOTE TNV TIEPICTPEPONEVN BoUpToa, KaBapioTe Ta HaANIG TTou £xouv
Bouptoag TUNIXBEi yUpw a1rd TNV TTEPIOTPEPOUEVN BOUPTOQ KAl TOV TOTTO £YKATACTACNG.

ZQAAUQ TPOXWV MapakaAw eAEYETE av Ol TPOXOI TTEPICTPOPNG Eival UTTAOKAPIGPEVOI ATTO EVa aVTIKEIEVA
TTEPIOTPOPNG Kal EAEYETE av UTTAPYOUV eUTTOdIa TToU EPTTOSICOUV TOUG TPOXOUG Va TTEPIOTPAPOUV.

MapakaAw SoKIPAOTE va KABAPIOETE KAl VO ETTAVEKKIVAOETE.

PoutoéT koAnpévo

MoapokaAw apaipéoTe Ta EPTTODI ATTO TO £8APOG, YETAKIVAOTE TO POUTIOT O€ A vEa B€on
KOI ETTOVEKKIVAOTE.

H pmratapia gival TToAU
XAUNAR, TTApaKaAw QopPTIoTE

H 1006 gival xapnAr, TTapakaAw ToTroBeTAOTE {avd TO POUTIOT 0TN BACN POPTIONG YIa
@oOpTION.

Z@aApa ptratapiag

H Beppokpacia Tng ptratapiag givar oAU uwnAn ) TToAU XxapnAn. MNMapakaAw TTEPIPEVETE
péXPI N pTTaTapia va eTTavéABEl O€ KavoviKh BepUoKpacia TTPIV TTPOCTTABNCETE va TN
XPNOIUOTIOINTETE.

Z@AAua avepioThpa
avappoenong okévng

O avepIoTAPAG avappoPnang okovng dev Asitoupyei owaoTd. MapakaAw kabapioTe TO
KOUTI 0KOVNG Kal TO GIATPO KAl ETTAVEKKIVAOTE TO.

ATtrotuxia ouvdeang Wi-Fi

Mapoakahw eAEyETE av To Gvopa XPATN Kal 0 KwdIkdg TTpdoBaong Wi-Fi eival owoTd
Kol BeBaiwBeite 611 To SSID Acitoupyei o€ Acitoupyia 2.4G. Katd tn oUvOeon, TTApOaKAAW
KPATAOTE TOV dpOOAOYNTH, TN CUCKEU Kal TO KIVITO TNAEPwVo 600 To duvaTov TTIo
KOVTQ.

H Baon @opTiong dev ptropei
Va QOPTIOEI TO POUTTOT

MapakaAw BePaiwbeite 6T To KAAWSIO TPoPodoaiag Tng BAang POPTIONG Eival CWATA
ouVvOEDEPEVO Kal N TTPICa Eival UVOEDEPEV OTN CUOKEUT, Kl OTN OUVEXEID DOKIUAOTE VO
PopTioETE Eava.

To pOuTTOT BEV PTTOPET
va emoTpagei atn Baon
@opTIONG

MapakaAw BeRaiwBeiTe OTI UTTAPXEI APKETOG XWPOG YUPW aTTd T BACN GOPTIONG KAl dEV
UTTAPXOUV eUTTOBIO. MTTOPEITE Va TOTTOBETATETE XEIPOKivNTa TO POUTTIOT OTN Bdon épTIoNG
yla @oépTion.

AvTikaTdoTaon QiATpou

MapokaAw KaBapioTe Kal AVTIKATAOTACTE TO PIATPO TOKTIKG.

Inueiwon:

Edv n mapatmdvw péBodog dev AUoel To TTPORANUA, TTaPAKAAW OOKIUAOTE TIG TTOPAKATW EVEPYEIEG:

* TMomoTe Kal KpaToTe TTATNEVO To TTARKTPO “()” Tou POUTIOT KAl ETTAVEKKIVAOTE TO POMTIOT.

* Edv n emmavekkivnon Tou poutrdT dev AUoEl TO TIPORANMA, TTOPOKAAW OTEIATE TN CUOKEUH GTO KEVTPO
€EUTTNPETNONG TTEAATWV YIA ETTIOKEUN.

ZOYTH AIAGEZH AYTOY TOY MPOIONTOZ

* AuTA n ofApavon uttodeIkvUEl 0TI auTS TO TTPOIGV dEV TTPETTEI VO ATTOPPITITETAI HAdi HE GAAD OIKIOKG
aTroppiyparta og oAdkAnpn Tnv EE.

« MNa va amoTtpatmolv duvnTikég BAAREG oTo TTEPIBAAAOV i} GTNV AVBPWTTIVN UyEia aTd TV
QAVEEEAEYKTN ATTOPPIYN ATTOPPIMHATWY, AVAKUKAWOTE TO UTTEUOBUVA VIO va TIPOWBONCETE TNV AEIPEPO
ETTAVAXPNOIYOTIOINGN TWV UAIKWY TTOPWV.

« MNa va eTOoTPEWETE TN XPNOIMOTIOINUEVN OAG GUOKEUN, XPNOIUOTIOINGTE TA CUCTAUOTA ETTIOTPOPAG Kal

OUAAOYNAG A ETTIKOIVWVACTE PE TOV TTWANTA oTTé TOV OTT0i0 ayopdoaTe To TTPoidv. MTropoulv va Trépouv

QUTO TO TTPOIGV YIa AOPAAR AVOKUKAWGN TTPOG O@EAOG Tou TTEPIBAAAOVTOG.
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KERJUK VEGYE FIGYELEMBE, HOGY A HAZI KESZULEK KEZIKONYVE TOBB KULOBOZO KESZULEKERT IS HASZNALHATO
ILLETHET. AZ ON HAZI KESZULEKE NEM TARTALMAZHATJA A KEZIKONYVBEN EMLITETT TULAJDONSAGOKAT.
EZT ANYELVET MESTERSEGES INTELLIGENCIA SEGITSEGEVEL FORDITOTTAK.

ALTALANOS BIZTONSAGI UTASITASOK ES FIGYELMEZTETESEK

* Ezen eszkdz hasznalata el6tt kérjuk, alaposan olvassa el a hasznalati
utmutatot.

* Keérjuk, gy6z6djon meg rola, hogy a névleges fesziltség megegyezik
az On altal hasznalt feszultséggel.

» Tartsa meg az utmutatét, a garanciadlis tanusitvanyt, a vasarlasi
bizonylatot, és ha lehetséges, a kartont a belsé csomagolassal egyutt!

* Az eszkoz kizardlag maganceélu hasznalatra készult, nem kereskedelmi
vagy professzionalis hasznalatra!

* Az eszkdz hasznalata el6tt mindig huzza ki a dugot a konnektorbdl,
amikor kiegészit6 alkatrészeket csatlakoztat, tisztitja az eszkdzt, vagy
barmilyen zavar 1ép fel. EI6sz0r kapcsolja ki az eszkozt. A dugdt huzza,
ne a kabelt.

* A gyermekek elektromos készulékekkel kapcsolatos veszélyeinek
elkerulése érdekébensohanehagyjadketfeligyeletnélkilazeszkozzel.
Ennek megfeleléen, amikor kivalasztja az eszkdz elhelyezésének
helyét, Ggyelijen arra, hogy a gyermekek ne férhessenek hozza az
eszk6zhoz. Ugyeljen arra, hogy a kabel ne logjon le.

* rendszeresen ellen6rizze az eszkozt és a kabelt a sérulések
szempontjabol. Ha barmilyen kar van, az eszkdozt nem szabad
hasznalni.

* Ne hagyja, hogy a gyermekek jatsszanak az eszkdzzel. Ne hagyja,
hogy a gyermekek jatsszanak olyan csomagoléanyagokkal, mint
példaul mianyag zacskok.

* Ez az eszk0z 8 éves és idOsebb gyermekek, valamint olyan személyek
altal hasznalhat6é, akik fizikailag, érzékszervileg vagy mentalisan
fogyatékosak, vagy tapasztalat és tudas hianyaban vannak, feltéve,
hogy felugyelet alatt allnak vagy utasitast kaptak az eszk6z biztonsagos
hasznalatardl, és értik a lehetséges veszélyeket. Tisztitast és
karbantartast gyermekek nem végezhetnek, kivéve, ha 8 év alattiak és
felugyelet nélkll vannak.

* Ne javitsa meg az eszkdzt sajat maga, hanem forduljon egy hivatalos
szakértéhoz, ha probléma mertil fel.

* Biztonsagi okokbdl a torott vagy sérult halozati vezetéket csak azonos
tipusu vezetékkel lehet kicserélni, amelyet a gyarto, ugyfélszolgalati
osztalyunk vagy hasonldan képzett személy biztosit.

» Tartsa az eszkdzt és a kabelt tavol hétél, koézvetlen napfénytdl,
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nedvessegtodl, éles szélektél és hasonloktol.

* Az eszk6z hasznalata soran mindig kapcsolja ki €s huzza ki a dugot,
ha nem hasznalja az eszkozt.

* Hasznalja csak az eredeti kiegészitoket, amelyeket a szallitd biztosit.

* Ne hasznalja az eszkozt kiltéren. (Ha az eszkozt kultéri hasznalatra
tervezték.) Mindig védje a nulla vagy minusz hémérsékletektdl.

» Soha ne haszndlja viz kdzelében (firdd, mosdd stb.). Az eszkdzt ne
érje es6 vagy nedvesség. Csak akkor hasznalja az eszkdzt, ha a kezei
szarazak.

* Ha az eszkoz vizbe esik, huzza ki a dugot, miel6tt kivenné a vizbél. Ne
érintse meg a vizforrast. Az eszkdzt szakembernek kell ellendriznie,
miel6tt ujra hasznalatba kerulne. Az aramutés kockazatanak elkerulése
érdekében ne tisztitsa az eszkdzt vizzel, és ne meritse vizbe.

* Az eszkozt csak az eldirt célra hasznalja.

* Ez az eszkdz csak akkor mikodtethetd, ha foldelt konnektorhoz
csatlakozik, amely a szabalyoknak megfeleléen van telepitve.
Gy6z6djon meg rola, hogy az aramellatas feszultsége megfelel a
tipusleird tablan feltintetett fesziltségnek.

* Azok a karok, amelyek az eszk6z nem az utasitdsokban megadott
célokra torténd hasznalatabol, helytelen hasznalatbdl vagy nem
szakertdi javitasbol adodnak, nem tartoznak a garancia hatalya ala.

* Mindig sik és vizszintes fellleten hasznalja az eszkozt.

* Az eszkdzt ne hasznalja tovabb, ha kemény fellletre esett magasbal.
Még a lathatatlan karok is negativan befolyasolhatjak az eszkdz
mikodési biztonsagat. Az eszkdzt csak szakember ellenérzése utan
hasznalhatja.

» Soha ne szallitsa vagy huzza az eszkdzt a tapkabelt tartva, mivel a
kabel torése rovidzarlatot okozhat. Ne hajlitsa, ne szoritsa, és ne huzza
a tapkabelt éles szélek folott.

* Ha van szell6zdnyilas, ne takarja el. Ne 6ntson folyadékot vagy port a
szell6zdnyilasokba.

* Ne dugja be az ujjait vagy mas targyakat az eszkoz nyitott részeibe.

* Nem vallalunk felel6sséget az eszk6z nem megfelelé hasznalatabdl
vagy ezen utasitasok be nem tartasabol ered6 karokert.

» Uj akkumulator vagy hosszu ideig tarolt akkumulator elsé hasznalata
el6tt kérjuk, teljesen toltse fel az akkumulatort. Ha az eszkdzt hosszu
ideig tarolja vagy nem hasznalja, kérjuk, gy6z6djon meg réla, hogy
legalabb harom hénaponként tolti és Uriti az akkumulatort.

» Kérjuk, ne hasznalja a porszivot tisztitdszer, kerozin, Uvegiszap, tik,
korom, viz nedves por, gyufak és egyéb targyak takaritasara.
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ISMERJE MEG AZ OKOS ROBOTPORSZIVOJAT

A Robot

Infravoros jel vevo

Utkéz8

Panel

HEPA

Elsédleges sziir
Portartaly fels6 fedele
Portartaly als¢ fedele
Automatikus toltéelektroda

ONoOORWN =~

Toltéallomas

1. Jelkommunikacios ablak
2. Jelzéfény
3. Toltbelektroda darab

9. Bal oldali kefe
10. Akku fedél

11. Rotéacids kefe
12. Univerzalis kerék
13. Jobb oldali kefe
14. Kerék

15. Portartaly
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Funkcié
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Home gomb (Vissza a toltéallomashoz)

Start/Sziinet gomb (Elinditja az automatikus tisztitasi ciklust, vagy
szinetelteti/folytatjia a meglévé ciklust)

Pontos tisztitas

Ne zavarjanak mod

Kézi navigacios iranygombok

Szegélytisztitas

Szivéerd

Leiras

Ne zavarjanak

Pontos tisztitas

Fix helyi tisztitas

Szegélytisztitas

Falmenti tisztitas

H
d
O

Home gomb (Vissza a téltéshez)

Nyomja meg ezt a gombot készenléti vagy miikodési
maodban, és a robot automatikusan visszatér a
toltéallomashoz.

Nyomja meg ezt a gombot készenléti vagy miikodési

~ Elbre maodban, hogy a robot elére mozogjon.
. Nyomja meg ezt a gombot készenléti vagy mikodési
v Hatra A . ) )
maodban, hogy a robot hatrafelé mozogjon.
< Balra Nyomja meg ezt a gombot készenléti vagy mikodési
maddban, hogy a robot balra mozogjon.
Nyomja meg ezt a gombot készenléti vagy mikodési
> Jobbra A k ;
maddban, hogy a robot jobbra mozogjon.
1. Nyomja meg ezt a gombot készenléti mdédban az
automatikus tisztitds megkezdéséhez.
B Start/Stop 2 Nyomja meg ezt a gombot alvé médban, hogy készenléti
allapotba Iépjen.
3. Nyomja meg ezt a gombot mikddési modban a tisztitas
ledllitadsahoz.
Szivéerd A szivéer6 névelése.
Szivéerd A szivéer6 csbkkentése.

YOO

Szivoeré gomb

M/L valaszthato.

« Kérjuk, helyezzen be két elemet (2 x 1,5 V AAA) hasznalat el6tt. Ha hosszu ideig nem hasznalja a
taviranyitot, vegye ki az elemet.
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Gyors hasznalati utmutaté

Megjegyzés: Ha a toltéalappal t6lt, nyomja meg a taviranyité
“Start/Stop” gombjat vagy a robot “()’ gombjat, és a robot
abbahagyja a toltést és elkezdi a takaritast.

Megjegyzés:

Helyezze a toltéalapot a falhoz, és tavolitson el minden
akadalyt az alap bal és jobb oldalan 1 méteres, el6tte pedig
2 méteres tavolsagban, ahogy a jobb oldali abran lathato.
Ezutan csatlakoztassa az adaptert és az aramforrast. Ebben
az esetben a toltéalapon 1évéd jelz6fény folyamatosan vilagit.

Nyomja meg és tartsa lenyomva az “¢)” gombot a robot be-
vagy kikapcsolasahoz.

Nyomja meg a robot “(}" gombjat vagy a taviranyité “Home”
gombjat készenléti lzemmodban, vagy nyomja meg a

robot “()” gombjat vagy a taviranyitdé “Home” gombjat
munkamadban, és a robot automatikusan visszatér a
toltdalapra, hogy feltdltse magat, ahogy a mellette 1évé abran
lathato.

Kérjuk, az elsé alkalommal t6ltse a robotot tobb mint 12 6ran

at.

Keérjik, normal hasznalat kdzben tarolja a robotot a téltéalapon, és gy6z6djon meg arrdl, hogy a toltéalap
csatlakoztatva van az aramforrashoz.

Kérjuk, ellendrizze a robot téltési allapotat, miutan az akkumulator lemerdilt.

Ha a robotot hosszabb ideig nem hasznalja, nyomja meg és tartsa lenyomva az “¢}y” gombot a robot
kikapcsolasahoz.

Automatikus toltés

.

.
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Ha az akkumulator tul alacsony, a robot automatikusan elkezdi keresni a toltéalapot a toltéshez.
Gy6z6djon meg arrdl, hogy a téltéalap be van kapcsolva, és a lehetd legkevesebb akadaly talalhat6 a
kérnyezetében, kildnben a robot nem talalja meg a téltéalapot.

Ez a robot megfelel az eurépai ERP energiafogyasztasi szabvanyoknak.

A robot, hogy megtaldlja az optimalis toltési helyzetet, 3-4 alkalommal elére és hatra mozoghat, miel6tt
megfeleléen csatlakozik a toltéshez.

Ha van kaparo6, az akadalyozhatja a robot visszatérését a téltéalaphoz.
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Inditas/Leallitas/Alvas

Alvé tizemmod: A “(hy” nem vilagit, és a robot all.
Készenléti mad: A “(ly’ villog, és a robot all.
Miikodési mod: A robot dolgozik, és a “(hy” folyamatosan vilagit.

Inditas

Nyomja meg roviden a “()” gombot, és a robot elindul vagy megall.

Megjegyzés: Ha a késziilék alvd mdédban van (“(}y’), nyomja meg a robot gombjat vagy a taviranyité “start/
stop” gombjat, hogy a robotot alvd médbdl készenléti izemmaddba kapcsolja, majd nyomja meg Ujra a robot
“(hy’ gombjat vagy a taviranyito “start/stop” gombjat, és a robot elindul.

Leallitas

A leallitas a robot munkamdédbdl készenléti médba torténd atkapcsolasara utal, amely az alabbi
mveletekkel hajthaté végre:

» Nyomja meg a robot “(h” gombjat.

» Nyomja meg a taviranyito “Start/Stop” gombjat.

* Nyomja meg az alkalmazas “Start/Stop” gombjat.

Alvas
Ha a robotot 1-2 percen belll nem hasznalja, az automatikusan alvé tzemmaodba Iép.

Megjegyzés: Ha a robotot hosszabb ideig nem hasznalja, nyomja meg és tartsa lenyomva a “¢!y” gombot a
robot kikapcsolasahoz.

Tisztitasi mod

Automatikus tisztitas (1)

A robot alapértelmezett tisztitdsi mddja a tervezett takaritas.

Helyi tisztitas (2)

Helyezze a robotot a poros terllet mellé, nyomja meg a taviranyité “maéd”
gombjat, valassza a “Helyi” tisztitasi modot, és a robot megkezdi a helyhez
kotott tisztitast.

El tisztitas (3)

Készenléti modban vagy miikodési modban nyomja meg a taviranyité “maéd”
gombjat, és valassza az “EI” médot, és a robot megkezdi a falak mentén
torténd takaritast.

Megjegyzés: o

« Miutan kivalasztott egy adott tisztitasi modot, a robot automatikusan
atvalt mas tisztitasi médokra az aktudlis kdrnyezet szerint, hogy a legjobb
tisztitasi eredményt érje el.

« Barmely tisztitasi médban van a robot, ledllithatja a tisztitast a taviranyito
“Start/Stop” gombjéanak vagy a robot “¢ly’ gombjanak megnyomasaval.

« Barmely tisztitasi médban van a robot, ledllithatja a tisztitast az alkalmazas
“Start/Stop” gombjanak vagy a robot “(ly” gombjéanak megnyomasaval.

175 Zilan




HU

Alkalmazas csatlakozas

(Az alkalmazas kezel6fellletének képe az aktualisan megjelenitett alkalmazason
kell alapulnia)
» Olvassa be a QR-kddot jobbra az alkalmazas letdltéséhez és telepitéséhez.

» Regisztraljon mobiltelefonszamaval vagy e-mail cimével. A megerdsité kéd megérkezése utan adja meg
a jelszét a regisztracio befejezéséhez.

A awn e avn waa avw

< < <
Feglster Enter Verlfication Code Set Password

* Robot hozzaadasa: Nyissa meg az alkalmazast, kattintson az “Add device”
vagy a kezdélap jobb fels® sarkaban talalhaté “+” jelre, hogy belépjen a készllék
hozzaadasanak oldalara.

¢ Szabalyos csatlakozas
Kézi hozzaadas és valassza a “Small appliances “-” cleaning robot (Wi-Fi)’-t, adja =5
meg a Wi-Fi jelszot és kattintson az “Next” gombra a készilék visszaallitasahoz.
Hosszan nyomja meg a robot “(}” gombjat. Amikor hallja a “Di” jelzést,
elengedheti a gombot. A “(}” gomb fényjelz&je gyorsan villog. Kattintson az “Next”
gombra a visszaallitas befejezéséhez. Valassza a “Wi-Fi Quick Connection-t a
mobiltelefonjan és kattintson az “Next” gombra a varakozasi allapotba lIépéshez.
Ha a mobiltelefon azt jelzi, hogy a csatlakozas nem sikerdlt, kérjuk, ismételje meg a
fentieket.

wane - g 4

wawane arm

% % 2 ©
Select 2.4 GHzWiI-Fl Network Resat the dovica iz
T
O . s
) ﬂ . ®

F Zilanhome

& f—

Sabact (P shatim of tha it lighd
e b
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* Bluetooth csatlakozasi méd
Kapcsolja be a mobiltelefon Bluetooth funkcidjat, majd nyomja meg és tartsa lenyomva a féegység “BB”
gombjat 3 masodpercig. Amikor hallja a “Di” hangot, elengedheti a gombot, és a féegység fényjelzéje
gyorsan villog. Ellenérizze a “Confirm the indicator is blinking”-t a telefonjan, kattintson az “Next Step”-
re, adja meg a Wi-Fi jelszot a csatlakozashoz, és kattintson az “Next” gombra a csatlakozasi keresési
allapotba Iépéshez, kattintson a csatlakozasra az eszkdz keresése utan. Ha a mobiltelefon azt jelzi, hogy
a csatlakozas nem sikertilt, kérjlk, ismételje meg a fentieket.

® oo - ® oo - 2 -]
PReset the devics Reset the davics Entor WI- Information S
* Zianhome .Qm ®
&
sy fresisigumy
gl SR heprioon ST
s O ottt g
] = =i

* Ha a termék nem csatlakoztathat6é a szabalyos csatlakozason keresztiil, prébalja meg az AP médot a
csatlakozashoz. Kézi hozzaadas és valassza a “kis készulékek” - “tisztito robot (Wi-Fi)”, adja meg a
Wi-Fi jelszot a csatlakozashoz, és kattintson az “Next” gombra a készilék visszaallitasahoz. Hosszan
nyomja meg a robot “(3)” gombjat. Amikor hallja a “Di” jelzést, a gomb fényjelzéje gyorsan villog, majd
engedje el a gombot. Amikor hallja a tovabbi “di” jelzést, engedje el a gombot, majd a gomb fényjelzéje
lassan villog, ami azt jelenti, hogy a visszaallitas befejezédott, majd kattintson a Tovabb gombra.
Valassza az “Hotspot Network”-at a mobiltelefonjan, 1épjen a haldzati beallitasok oldalara, kattintson a
“Connect’re a mobiltelefon Wi-Fi beallitasainak megnyitasahoz, majd valassza az “Smart Life"-at, hogy
visszatérjen az “Smart Life” alkalmazasba. Lépjen a halézati varakozasi allapotba. Ha a mobiltelefon azt
jelzi, hogy a csatlakozas nem sikerd(lt, kérjik, ismételje meg a fentieket.
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A késziilék sikeresen hozzaadva

A készlilék sikeres hozzaadasa utan kattintson az “Finish ” gombra a készlléklista megnyitasahoz.
Kattintson a hozzaadott takarité robotra, hogy belépjen a miikodtetési fellletre. Miutan a készilék
sikeresen csatlakozott, az “Home” gomb fehér fénye kialszik.
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Utemezett takaritas

Kattintson az “Schedule” gombra a miikodtetési fellleten, Iépjen be az ltemezett lista fellletére,
kattintson az “Add” gombra, és valassza ki az inditas idépontjat és az ismétléd6 napokat. Az itemezett
id6 elérése utan a robot automatikusan takaritani kezd. Ha tordlni szeretné az Utemezett takaritasi
idépontot, kérjuk, tordlje azt az itemezett takaritasban.
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Kattintson az “ © ” gombra a szivasi szint kivalasztasahoz.
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» Kattintson a “#t” gombra a miikodtetési fellleten az alabbi harom mivelethez:

a. Kattintson a “Cleaning Records” gombra a tisztitasi nyilvantartasok megtekintéséhez.
b. Kattintson a “Find Robot” gombra, a robot hangot ad, és meg tudja hatarozni a robot helyét.

* Egyéb feliiletek

a. Personal Center: Itt beallithatja a felhasznaloi neveket, megoszthatja a készuléket rokonokkal és

baratokkal, valamint visszajelzést adhat a hasznalatrol.

b. More Pages: Ezen az oldalon médosithatja a készlilék nevét, tdjékozédhat a késziilék informacidirdl,
visszajelzést adhat és eltavolithatja a készuléket.

» Ha nincs sziikség az okostelefonos vezérlésre, hosszi nyomva tartassal Iépjen ki az
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alkalmazas vezérlési feliiletérél a “(}" gomb megnyomasaval.
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Oldalbordas tisztitasa

Ha az oldalbordas koszos lesz, kérjuk, tisztitsa meg tiszta vizzel, és szaritsa meg hasznalat el6tt; ha az
oldalbordas megsériilt és nem mikddik megfeleléen, kérjik, cserélje ki.

Megjegyzés: Az oldalbordas cseréje soran illessze 0ssze az “L” és “R” jeldléseket az oldalbordas és a
robot aljan talalhaté “L” és “R” jelolésekkel.

Porszivoedény és sziir6 tisztitasa

» Préselje meg a porszivéedény gombjat, és vegye ki a porszivoedényt a nyil iranyaba.

« Forgassa el a porszivoedény felsé fedelét, és nyissa ki az edényt (ha tul sok por van, dntson ki egy részt
anélkil, hogy kinyitna az edényt).

* Markolja meg a sz(ir§ kozéps6 nyulvanyat, és huzza ki, majd vegye ki a nagy hatékonysagu szlrét.

« Engedje le a porszivoedény magassagat a por kilritéséhez.

» Tisztitsa meg alaposan a porszivoedényt, a szlr6t és a nagy hatékonysagu szilrét. Ajanlott a nagy
hatékonysagu szirét 15-30 naponta tisztitani. A nagy hatékonysagu sz(ir§ maximalis élettartama 6
hoénap. A nagy hatékonysagu szlrét nem lehet kefével tisztitani, csak levegével lehet kifajni, vagy enyhe
kuls6 erével megutni. Ne mossa vizben.

* Helyesen telepitse és hasznalja. Gy6z6djon meg réla, hogy mindkét sziiré be van-e szerelve a hasznalat
elétt, hogy ne okozzon kart a robotban.

Megjegyzés:

« Tisztitsa meg a porszivoedényt és a szell6z&csatornakat minden takaritas utan.

* A komponenseknek a szaritashoz levegén kell szaradniuk, és nem szabad napfénynek kitéve
szaradniuk, majd csak teljes szaradas utan hasznalni 6ket, hogy ne befolyasoljak a robot funkcioit és
élettartamat.

» Aszirék (elsédleges és nagy hatékonysagu) karosodasa esetén idében cserélje ki 6ket, hogy elkeriilje a
poreltavolitas hatékonysaganak csokkenését.
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Tartaly 6sszeszerelése

.

Vegye ki a rongyot a viztartaly aljan. (F1)

Nyissa ki a viztartaly gumitakardéjat, tltse meg vizzel, majd zarja vissza. Sziikség esetén adjon hozza
egy kis tisztitdszert. (F2)

A viztartaly a robot aljan talalhaté iranyba illeszkedik, ahogyan azt a nyil mutatja. Helyezze a tartaly két
régzitboszlopat a robot aljan talalhato két lyukba, hogy a tartaly szoros kapcsolatba keruljon az aljzattal.
(F3)

A viztartaly széllitasa esetén a robot nem tud automatikusan visszatérni a toltéallomasra.

A viztartaly széllitdsa befolyasolja a robot maszé képességét.

Tilos a toltés, mikdzben a viztartalyt szallitja, a veszélyek elkerllése érdekében.

Miutan a viztartaly telepitve van, a viz elkezd csepegni. Azonnal tisztitsa meg a tartalyt a telepités
utan, hogy elkerllje a padl6 karosodasat. Ugyanezen okbdl vegye ki a viztartalyt kdzvetlenul a tisztitasi
folyamat befejezése utan.

Kérem, mindig felligyelje a terméket a tisztitasi folyamat soran, hogy megakadalyozza a robot
hibajelentéseit.

.

A padlé felmosésa utan vegye ki a viztartalyt és a felmosot, nyissa ki a
viztartaly gumitakardjat, és Ontse ki a maradék vizet. (F4)

Vegye ki a felmosoét a viztartalybdl, tisztitsa meg tisztitoszerrel, szaritsa
meg, és végul helyezze vissza a viztartalyba.
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Tisztitoszovet karbantartasa
Tavolitsa el a tisztitoszdvetet, Oblitse ki és teritse szaradni, majd helyezze vissza a viztartalyba.
Megjegyzés:
» Kérjuk, ne hasznalja a csepeg0 vizet tartalmazo szovetet kdzvetlenil, hogy elkerlilje a csiszast munka
kézben.

» Hasznalati kérnyezet: fa padld, csempe, marvany, festett kemény padlo stb.
» Aszobvet viztartaly-6sszeszerelés és csak néhany modellhez alkalmas, a csomagolasi lista alapjan.

Erzékel6 lencse és elektrodak tisztitasa

« Ovatosan térélje le az érzékel6t és a tolté elektrodakat a tisztitéeszkdzzel vagy puha ruhaval, ahogy az
alabbi abran lathatd.

Elektréda

Erzékeld

« Tisztitsa meg a tolt6 csatlakozét a toltéalapzaton tisztitéeszkdzzel vagy puha ruhaval, ahogy az alabbi
abran lathato.

Tolt6 csatlakozd —————

A forg6 kefe egység tisztitasa

+ Ovatosan nyomja meg a két reteszt az A kérén, ahogy az az abran lathatd, hogy eltavolitsa a forgd kefe
also fedelet a robotbol.

« Tartsa a B koér egyik végét az abran, emelje fel és vegye ki (forditott sorrendben végezze el a telepitést).

» Hasznaljon eszkdzoket a forgd kefén 1évd csavarodasok és a sorték szennyezédéseinek tisztitasara. Ne
veszitse el a gumiboritast a golydscsapagyon. Tisztitas utan helyezze vissza a forgd kefét (komponenst)
és a forg6 kefe also fedelet a robotba a megfeleld sorrendben.
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Figyelmezteté Kodok Tablazata

Ha a robot néhany gyakori meghibasodasa torténik, az alabbi jelenségek és megfelel6 megoldasok
jelennek meg.

Hibaelharitas Megoldasok

Utkdzésérzékels hiba Az ltkdzésérzékeld beragadt. Kérjlk, Uissén a csiknak tobbszor, hogy visszakeriljon a
helyére. Helyezze at a robotot egy Uj helyre a kezdéshez.

Falkdvetd érzékel6 hiba Kérjik, tisztitsa meg a falkdvetd érzékeld fellletét, hogy biztositsa, hogy mentes a portdl
és a szennyez6désektol.
Robot felfliggesztés Keérjik, gy6z6djon meg arrol, hogy a talaj sik, tavolitsa el a felfliggesztést akadalyozo

akadalyokat, és ha a hiba tovabbra is fennall, kérjik, tisztitsa meg a robot aljan 1évé
szakadék érzékel6t.

Szakadék érzékel6 hiba Keérjlk, tisztitsa meg a robot aljan Iévé szakadék érzékelot.

Oldalsé kefe hiba Keérjlk, tavolitsa el az oldalsé kefét, tisztitsa meg a beakadt anyagot, majd szerelje
vissza.

Forgé kefe hiba Kérjlik, tavolitsa el a forgo kefét, tisztitsa meg a kefén feltekert szért és az installation
helyet.

Gorgokerék hiba Kérjik, ellenérizze, hogy a goérgbkerék akadalyozza-e idegen targyakat, és nézze meg,

vannak-e olyan akadalyok, amelyek megakadalyozzak a kerekek forgasat. Kérjuk,
probalja meg tisztitani és Ujrainditani.

Robot elakadt Keérjlk, tavolitsa el az akadalyokat a talajrél, helyezze at a robotot egy Uj poziciéba, és
inditsa ujra.

Az akkumulator tul alacsony, | Az energia alacsony, kérjik, helyezze vissza a robotot a toltéallomasra toltéshez.
kérjlk toltse fel

Akkumulator hiba Az akkumulator hémérséklete tul magas vagy tul alacsony. Kérjlk, varja meg, amig az
akkumulator visszatér a normal hémérsékletre, mielétt probalna hasznaini.

Porszivé ventilator hiba A porszivé ventilator nem mikodik megfeleléen. Kérjik, tisztitsa meg a porgy(jté dobozt
és a sz(rét, majd inditsa Ujra.
Wi-Fi kapcsolat hiba Keérjlk, ellenérizze, hogy a Wi-Fi felhasznalénév és jelsz6 helyes-e, és gy6z6djon meg

arrol, hogy az SSID miikddik 2.4G modban. Csatlakozaskor kérjik, tartsa minél kzelebb
a routert, az eszkdzt és a mobiltelefont.

A toltéallomas nem tudja Kérjik, gy6zédjon meg arrdl, hogy a téltéallomas tapkabele helyesen van csatlakoztatva,
télteni a robotot és a dugo a konnektorban van, majd probalja meg Ujra tolteni.

A robot nem tud visszatérni a | Kérjuk, gy6z6djon meg arrél, hogy elegendd hely van a téltéallomas koril, és nincsenek
toltéallomasra akadalyok. Kézzel helyezze a robotot a toltéallomasra a toltéshez.

Szlir6csere Keérjuk, tisztitsa meg és cserélje ki a szlrét rendszeresen.
Megjegyzés:

Ha a fenti médszer nem oldja meg a problémat, probalkozzon az alabbi mlveletekkel:
» Nyomja meg és tartsa lenyomva a robot “¢})” gombjat, és inditsa Ujra a robotot.
* Ha az yjrainditas nem oldja meg a problémat, kérjik, kildje el a készlléket a szervizkézpontba javitasra.

Ezen termék helyes artalmatlanitasa

« Ez ajeldlés azt jelzi, hogy ezt a terméket nem szabad mas haztartasi hulladékkal egyditt eldobni az EU-
ban.

« Annak érdekében, hogy megel6zziik a kérnyezet vagy az emberi egészség lehetséges karosodasat az
iranyitatlan hulladékkezeléstdl, felelésen ujra kell hasznositani, hogy a anyagi eréforrasok fenntarthaté
Ujrafelhasznalasat elésegitsik.

» Ahasznalt eszkdz visszajuttatasahoz hasznalja a visszatérési és gyijtési rendszereket, vagy Iépjen

s~ kapcsolatba az eszkdz vasarlo helyével. Ok elvehetik ezt a terméket kérnyezetbarat Gjrahasznositas
céljabol.
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BE MOJMME 3ABEJIEXXETE: YINATCTBOTO 3A YPE[JOT MOXE [IA CE KPEWPA 3A NMOBEKE Of} ELEH MOAEN. ®YHKUWUTE KOWN
BALIVOT YPEA HE ' COOPXW, MOXE A CE HABELAT BO YIMATCTBOTO.
OBAA JA3VK BELLIE MPEBEAEH CO NMOMOLL HA 3MWCNEHA UHTENUIEHLIMJA.

FEHEPAJTHU YNATCTBA 3A BE3BEAHOCT U NPEAYMNMPEXYBAHA

* NMpen ynotpeba Ha 0BOj ypen, BE MONMME NPoOYMTajTe ro ynaTCcTBOTO 3a
ynotpeba BHMMATENHO.

* Be monume npoBepeTe ganu HanoHOT € UCTUOT Kako HamMoHOT KOj ro
KopucTture.

* 3ayyBajTe M ynaTtcTeBaTa, rapaHTHUOT cepTuduKkaT, uUcKanHmoT
OOKYMEHT U, aKO € MOXHO, KyTujaTa Co BHaTpeLUHO nakyBake!

* Ypeaotr e HaMeHeT WCKNYy4YMBO 3a npuBatHa ynotpeba M He 3a
KomepumjanHa ynotpeba, He 3a npodecnoHanHa ynortpebal

+ Cekorall OTCTpaHeTe ro NPMKNy4YoKOT 0, LUTEKEPOT Kora YpeaoT He ce
KOpPUCTKU, Kora npukadvyBaTe 4ogaTHU OeNOBU, YACTUTE FO YpeaoT unm
Kora ce nojaByBa npedka. Mckny4dete ro ypenot npetxoaHo. lNosnedvete
ro NPUKIY4YOKOT, a He KabernoT.

* 3a ga v 3awTnTUTE geuara oA ONacHOCTM CO ENEKTPUYHM ypeau,
HUKoraw He rm octaBeTe 6e3 Hagsop co ypeport. [Mopagn Toa, npu
n36opoT Ha MeCTOTO 3a BalMOT yped, HanpaBeTe ro Toa Ha TaKkoB
Ha4YMH WTO Aeuarta HeMa Aa umaaTt npuctan Ao ypenot. BHumaBajte
kabenot Aa He BUCK HaZony.

» PeqoBHO npoBepyBajTe ro ypenoT 1 kabenoT 3a owTeTyBaka. AKO uma
HEeKakBO OLUTETyBawe, YpeaoT He Tpeba aa ce KopucTu.

* He posBonysajte geuarta ga urpaaT co ypegot. He gossonyBajte
Aeuarta ga urpaaT Cco nakyBayky MaTepujanuy Kako LUTO ce NnacTU4YHK
Kecwu.

» OBOj ypen Moxe Aa ro kopucTar gela Ha Bo3pacT o4 8 roguHu un Harope
N nuua co (PU3NYKM, CEH3OPHU UM MEHTASIHM NONPEYEHOCTU Unu
HegoCTaToOK Ha MCKYCTBO M 3HAeHe, Nog YCIoB Aa ce HaarnenyBaHu
unu ga godune MHCTpykumn 3a 6e36eaHO KOpUCTEHE Ha ypenoT 1 aa
r pasbupaaTr MOXHUTE ONACHOCTU. YNCTEHETO M OOPXKYBaHETO HE
Tpeba ga ro BpLiaT geua, OCBEH ako He ce nog 8 rogmHu 1 6e3 Haasop.

* He ro nonpaByBajTe ypeaoT camu, TyKy KOHCyNTUpajTe ce Co OBracTeH
eKkcnepT BO crly4vaj Ha npobnem.

* Mopagn 6e36egHOCHN MPUYMHMK, CKPLUEHMOT UIM OLUTETEHMOT Kaben
3a HanojyBak-e MOXe Aa ce 3aMeHM caMO CO eKBMBareHTeH kaben oa
NpPou3BOANTENOT, O HALIMOT OAden 3a KOPWUCHMYKA noaapluka wunu
CINUYHO KBanunuKyBaHo nuue.

 [Ip>xeTe ro ypenot 1 kabenoT noganeky o TonnvHa, AupeKkTHa CoOHYeBa
CBETNUMHA, Bnara, ocTpu paboBu 1 CIIMYHO.

* Mckny4eTe ro ypeaoT u OABOjTE ro NPUKITYYOKOT KOra He ro KOpUCTuTe
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ypenor.

» KopucteTte camo opurnHanHu gogartoum obesbeneHn o gobasyBadyor.

* He ro kopuctete ypenotr Ha oTBopeHo. (OcBeH ako ypeaoT He e
An3ajHMpaH 3a kopucTewe Hageop.) Cekoraw 3awTuTyBajTe ro of
Hyria Uy NogHyneBun Temnepartypu.

* Hukoraw He kopucTeTe BO 6nv3mHa Ha Boda (kaga, MujanHuK u cn.).
Ypenot He Tpeba ga ce uanoxyea Ha goxa unu enara. Kopucrerte ro
YypeaoT caMo Kora BalumTe paue ce CyBMW.

* AKO ypenoT nagHe BO BOAa, M3BageTe ro NpUKNy4YoKoT npeg ga ro
n3BaguTe of Bogarta. He gonupajte ro n3sopoT Ha Boga. YpenoT mopa
Aa buge npoBepeH o cneumjanucT npea NoOBTOPHO Kopuctewe. 3a aa
nsberHeTe pu3snK o enekTpuyeH ygap, He ro YicTeTe ypedoT co Bofa
W He ro NoTonyBsajTe BO BoAA.

» KopucTeTe ro ypegot caMmo 3a HameHeTarta Len.

» OBOj ypen mMopa fa ce KOpUCTU caMo Kora e noBp3aH Ha 3a3emjeHa
LUTeKep MHCTanmpaH cnope nponucute. Ocurypajte ce geka HanojHUoT
HaMoH OfroBapa Ha HanoHOT HaBedEeH Ha TUMcKaTa NIoYKa.

* OwTeTyBawata LITO Ke HacTaHaT Mpu KOpUCTewe Ha ypenoT 3a
LUenun pasnuyHn o4 HaBedeHuTe BO ynatcTtBaTa Uiv npu HenpaBuHO
KOPUCTEHE UMM HECTPYYHO MOornpaByBake HE Ce TMOKPUEHU CO
rapaHuujara.

+ Cekorall KopucTeTe ro ypefoT Ha pamMmHa U XOPU30HTarHa NoBpLUMHA.

* Ypenot He Tpeba ga ce kOpuCTM nocrne narawe Ha TBpAa MoBpLUMHA
of BUcuHa. [lypn n HEBMANUBW OLWITETYBaka MoOXaT Aa npeavssukaat
HeraTuBHM edbekTn Bp3 yHKUMoHanHata 6e3begHOCT Ha ypenor.
Ypenor mMoxe ga ce KOpUcTM camMoO OTKako Ke buae npoBepeH of
npodecuoHarneu,

* Hukorawl He ro HoceTe wnNM NOBMEKyBajTe ypenoT APXejKn ro 3a
NPUKNY4YOKOT Buaejkm NnocTton pusuK of KpaToK CMoj nopagu NpekuH
Ha kabenoT. He BuTKajTe, He cTerajTe 1 He NOBMeKyBajTe ro kabenot
npeky octpu pabosu.

* AKO NOCTOM BEHTUNaUMOHEH OTBOP, He ro nokpueajte. He uctypajte
TEYHOCT MM NpaLloK BO BEHTUMALNOHUTE OTBOPM.

* He cTtaBajte npctu vnun gpyrn npeametTv BO OTBOPEHUTE LEeroBU Ha
ypenor.

* He ce npudaka oAroBOpHOCT 3a owTeTyBakwa nNpeamsBuMKaHu of,
HenpasurHa ynotpeba nnu HecnposeayBaH-e Ha OBME ynaTcTBa.

* Be Monvme He kopucTeTe ro npaBoCcMyKarnkaTta 3a YNcTere 4eTepreHTH,
KepO3uH, CTakneHn 4enoBu, UMu, Yara, BnaxHa npawmnHa, Knoputdamnka
W opyru npegmeTu.
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3AMNO3HAJTE o BALLUOT NMNAMETEH POBOTCKWU YACTAY

Po6otoT

==

1. Tpvmay Ha nHpaupBeH curHan 9. JleBa cTpaHW4Ha YeTka
2. bpaHuk 10. Kanak 3a 6atepujata

3. Mawnen 11. PoTaumoHa yeTka

4. HEPA dwuntep 12. YHuBep3aneH TpkaneseH
5. TMpumapeH cuntep 13. ecHa cTpaHn4Ha YyeTka
6. lopeH kanak Ha cafoT 3a npaLunHa 14. Tpkano

7. [oneH kanak Ha cafoT 3a npalunHa 15. Cap 3a npawmHa

8. ABTOMaTCKa nonHayka enekrpoga

Ba3a 3a nonHekwe

1. TposopeLl 3a KOMyHVKaLMja Ha curHan
2. CBeTnoceH nHaukaTop
3. TMapuye 3a nonHewe enekTpoga
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HaneynHcku ynpaByBay

Konue 3a noyetHa cTpaHa (Bpakare 3a nonHewe)

Konye 3a noyetok/naysa (3anoyHyBa aBTOMaTCKM LIMKIYC Ha
yncTere UNn naysvpa/npogonKysa NOCTOEYKN LIMKNYC Ha
uncTere)

117
coo o

3. Yucterbe Ha TouKa
4. He Bo3HemMupyBaj
5. Konuuha 3a payHa HaBuraumja
6. YncTewe Ha pabosu
7. MoKHOCT Ha BLUMYKyBaHe
\=//
Cumbon DyHKUMja Onuc
Q He Bo3HemupyBaj He Bo3HemupyBaj
m Yuctere Ha Touka YucTerbe Ha dhmKcrpaHa Touka/nokanHa YncTka
D YncTerse Ha pabosu YuncTerbe nokpaj snaot
. MpuTHCHETe ro 0Ba KoM4ye BO PeXUM Ha NOAroTBEHOCT UMn
Konue 3a noyetHa cTpaHa (Bpakare p P roa
paboTteH pexum 1 poboToT aBTOMATCKM Ke ce BpaTh Ha basaTa 3a
3a norHetbe)
NOJHeHE.
~ Hanpen MpuTHCHETE ro 0Ba KoM4ye BO PeXUM Ha NOAroTBEHOCT UMn
P paboTeH pexum 3a poboToT fa ce ABUXU Hanpes.
« Hasan MpuTHCHETE ro 0Ba KOMYe BO PEXUM Ha NOAFOTBEHOCT UMK
paboTeH pexum 3a poboToT Aa ce ABWXU Hasaf.
< Neso MpuTHCHETe ro oBa Konye BO PeXUM Ha NOAroTBEHOCT UMn
paboTeH pexum 3a poboToT fa ce ABUXU NEBO.
5 [ecHo MpuTrCHETE ro OBa KOMYe BO PEXUM Ha NOArOTBEHOCT UMK
paboTeH pexum 3a poboToT fa ce ABUXU AECHO.
1. lMpuTUCHETE O OBa KOMYe BO PEXUM Ha NOArOTBEHOCT 3a Aa
3arnoyYyHeTe aBTOMATCKO YNCTEHE.
2. MpwuTHCHETE ro 0Ba KOM4e BO PEXMM Ha Ccrnewe 3a Aa
DIl Mouetok/Cton p P A

npemMuHeTe BO peXnM Ha nogroTBeHOCT.
3. an/ITVICHeTE ro oBa Kon4ye BO pa60TeH pexum 3a aa ro sanpere

YNCTEHETO.
@ MoKHOCT Ha BLUMYKyBaHe 3ronemyBare Ha MOKHOCTa Ha BLUMYKYyBaH-€.
@ MoKHOCT Ha BLUMYKyBaHe HamanyBare Ha MOKHOCTa Ha BLUMYKyBaHe.
[}

o Konue 3a BIMyKyBare M/L moxe pa ce nsbepe.

* Be monume nHcTanupajte ase 6atepun (2 x 1,5 V AAA) npen ynotpeba. Ako He ro kopuctute
[aneyvHCKOT ynpasyBay NoJoNro Bpeme, Be MonvMme u3BageTe ja batepujata.
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Bopgwy 3a 6p30 KOopucTewe

MocTaBeTe ja ocHOBaTa 3a NOSHEHE O SUAOT U OTCTpaHeTe
M CUTe Npeykn Ha 1 MeTap neBo U AeCHO U 2 MeTpu npeq
OCHOBaTa 3a MofHeH:e, Kako LUTO e NPUKaXaHo Ha JecHaTa
cnuka. MNoToa noBp3eTe ro afanTepoT U HanojyBak-ETO.

Bo Toa Bpeme, MHONKATOPOT 3a HanojyBake Ha 6asaTta 3a
NOJIHEH:E € CeKorall BKITy4eH.

Jonro nputucHete ro “(h“ 3a aa ro oTBOPUTE MU UCKNyYUTE
po6oToT.

MputucHete “(Y" Ha po6oToT Mnm konyeTo “Home" Ha
[JaneyvHCKUOT ynpaByBay BO PEXUM Ha NOArOTBEHOCT

unu nputucHete “()“ Ha poBoToT Unu konyeto “Home* Ha
[anevynHCKMOT ynpaByBad Bo paboTeH pexum, poboToT ke ce
BpaTh Bo 6asaTa 3a NnosiHee 3a NofHeHe aBTOMaTCKM Kako
LUTO € MpUKaXaHo Ha crukaTta [0 Hero.

3abenewka: Kora ce nonHu co 6asarta 3a nonHemwe,
npuUTHCHeTe To KonyeTo “CTapt/CTon" Ha AaneyvHCKVoT ynpasyBay unu kondeto “(h“ Ha po6oToT 1 poboTtoT
Ke npecTtaHe Aa ce MNonHu 1 ke NovHe Aa Y1CTu.

3abenewka:

.

MonHeTe ro poboToT noseke oA 12 Yaca 3a np. nar.

Be monume yyBajTe ro poboToT Ha 6a3aTta 3a nonHeke Npy HopMarHa ynotpeba u nposepeTe ganv
6a3aTta 3a nonHewe e NoBp3aHa Ha CTpyja.

Be monume npoBepeTe ja cocTojbaTta Ha NonHewe Ha pobOTOT OTKAKO Ke ce MOTPOLUK CTpyjaTa.

Ako poGOTOT HE Ce KOPUCTY AONTO BpeMe, Be MONMME MPUTUCHETE 1 3agpxkeTe ro kondeto “¢hY” 3a Aa ro
NCKIyynTe poboToT.

ABTOMAaTCKO NnosiHeH-€e

Kora HanojyBar€eTO € NpeMHory HUCKo, pOGOTOT aBTOMaTCKM ke nodHe ga 6apa 6asa 3a nonHewe 3a
NorHeke.

YBeperte ce Aeka 6a3aTa 3a NorHeHe € HanojyBaHa 1 BO NO3uLMja Ha LUTO € MOXXHO MoMariKy NpeYku,
MHaKy pobGOTOT HE MOXe [1a ja Hajae OcHoBaTa 3a MOJSIHEHE 3a MOSHEHE.

OBoj poboT ro ucnonHyBa eBpONCKUOT CTaHAapA 3a noTpollyBadka Ha eHepruja ERP.

3a pa ja npoHajoe HajgobpaTa no3uumja 3a nonHekwe, poboToT MOXe Aa oM Hanpea-Ha3aj Ha 6asaTa
3a nonHerwe 3 4o 4 natv npeg Aa MoXe Aa ce HanosHW NPaBuITHO.

Kora uma ctpyranka, Moxe Aa npefusBrka Heycrnex Aa ce Bpatu Bo 6a3arta 3a nonHewe Ha poboToT.
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MoyeTok/Cton/Cnuj

Pexxmm Ha cnuemse: “¢h* He cBeTu, a poGoToT MUpYBa.
Pexxm Ha nogroTeeHocT: “(h* Tpenka, a po6oToT Mupysa.
PaGoTeH pexum: po6oToT pa6otu u “(h" e cekorall BKIyYeH.

CraptyBame
Kpatko nputucHete “¢h)*, po6oTOT ke ro ctapTyBa unu naysvpa poboToT.

3a6eneluka: Ako MaLLMHaTa € BO PeXuM Ha MupyBsarse “(h*, nputucHeTe ro konyeto Ha po6oTOT MK
KOM4eTo 3a CTapT/CTON Ha AariedYMHCKUOT ynpaByBad 3a Aa ro npedpnute po6GoToT 0f PeXUM Ha MUpYBakbe
BO PEXMM Ha MOArOTBEHOCT, a NoToa NpuUTUCHeTe ro konyeTo “(h* Ha poboToT unK nak konyeTo 3a ctapT/

naysa Ha JanevymMHCKMOT ynpaByBad U poboTOT ke NoyHe aa paboTu.

Crton

CTon ce ogHecyBa Ha npedpryBatbe Ha poboToT of paGoTHa cocToj6a BO PEXXMM Ha MOAFOTBEHOCT, LWTO

MOXe [ia Ce 3aBpLUK CO CrieQHMTE onepauum:
* MpuTuncHeTe ro konyeto “(h* Ha poBoToT.

« MputucHeTe ro konyeTo “Start/Stop“ Ha Aane4YnHCKUOT ynpaByBay.
« MputucHeTte ro konyeto “Start/Stop* Ha APP.

Cnuj

Ako poboTOT He ce pakyBa 3a 1-2 MUHYTK, pOBOTOT aBTOMATCKU Ke Brie3e BO PEXMM Ha MUPYBak-Ee.
3abeneluka: ako po6GoTOT He ce KOPUCTW [ONTO BpeMe, Be MonumMe Jonro nputucHete “(h” 3a ga ro

NcKny4vuTe p060TOT.

Pexxum Ha uncrtewe

ABTOMaTCKO YnucTere (1)
CTaHOapOHUOT PEeXUM Ha YMCTEHE Ha POBOTOT € MNaHMpaHo YNCTEHE.

Yucremwe Ha mecTa (2)

CraBeTe ro po6GOTOT BegHaLl 40 NpaBnvBaTta o6nacT, NPUTUCHETE o KONYeTo
“peXUM” Ha JaneynHCKMOT yrnpaByBay U n3bepeTe ro peXxnMoT 3a YNCTEHE
“Spot* n poboToT Ke 3anoyHe Co YMCTEHE HAa (DUKCHU MecCTa.

Yucrewe Ha paboBuTe (3)

Bo pexuM Ha NnoAroTBeHOCT Ui paboTeH PexumM, MPUTUCHETE ro KOMYETO
“pexnM” Ha JaneynHCKMOT ynpaByBay U n3bepete ro pexumot “Edge” n
pobOTOT Ke 3amnovHe CO YNCTEHE MO SUAOT.

3abeneluka:

» [lo n36opoT Ha ofgpeneH pexnm Ha YncTere, poboToT aBTOMATCKu Ke ce
npedpnu Ha ApYrn peXMmMmn Ha YMCTere Cnopes BUCTMHCKaTa CpeanHa 3a
[a nocTurHe Hajaobap edeKT Ha YnCTeRE.

» bes pasnvka LWTO po6OTOT € BO KOj BUMNO pPexnM Ha YNCTEHE, MOXE
[a ro NpeknHe YMCTeHETO CO NpUTUCKare Ha konyeTto “Start/Stop” Ha
[ane4nHCKMoT ynpasysady nnu konyeto “(h* Ha poboTor.

» be3 pasnvka WTo pobOTOT € BO KOj BUIN0 pexrM Ha YNCTEHE, MOXE Aa o
NpeKnHe YNCTEHETO CO NpUTHCKare Ha konyeto “Start/Stop” Ha APP unu
konyeTo “(hy* Ha poboToT.
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MoBp3yBare co Annukaumja

(Cnukata Ha uHTepdejcoT Ha annukauujata Tpeba Aa ce 6asnpa Ha akTyenHata
annukauwja WTo ce npukaxysa)

» CkeHupajte ro QR KogoT AecHo 3a da ja npesemere U UHcTanupare
annukauwmjara.

» PervcTpupajTte ce co BawmoT MobuneH TenedoHcku 6poj unu e-nowwta. Mo fobuBaHeTo Ha KOAOT 3a
BepudmKaLuuja, BHeECETe o No3nHKaTa 3a Aa ja 3aBpLumTe perucrpauujarta.

e awe e ave s ave

< < <

Wiglater Enter Verlfication Code Set Password

+ [opaBawe Ha Po6oT: OTBOpETE ja annukaumjata, knukHeTe Ha “Add device” nnu 2 )
Ha 3HaKoT “+“ BO FOPHMOT AeCeH aron Ha noveTHaTa CTpaHuua 3a Aa Brne3eTe Ha
CTpaHuLuaTa 3a JofaBake Ha ypeaoT.

* PerynapHa NoBp3yBare
PauyHo popajte n n3bepete “Small appliances “-” cleaning robot (Wi-Fi)*, BHeceTe .
ro Wi-Fi nosuHkaTa 3a noBp3yBane 1 knukHeTe Ha “Next” 3a ga ja pecetuparte =1
ypenor. [ipxeTe ro konyeTo “(Y* Ha poboToT nogonro Bpeme. Kora ke ro cryliHete
curHanot “Di, moxeTe ga ro ocnoboante konyeto. MiHankaTopHaTa CBETNMHA Ha
konyeTo “(}" 6p30 ke mura. KnukHeTe Ha “Next” 3a Aa ja 3aBpLuMTe peceTupameTo.
N3bepete “Wi-Fi Quick Connection” Ha BalumoT MobuneH TenedoH 1 KNUKHeTe
Ha “Next‘ 3a oa BrneseTe Bo cocToj6a Ha Yekare. AKO MOBUMHMOT TenedoH ja
npuKaxysa rpeLuka npv noBp3yBaHeTo, MOSIMME MOBTOPETE MM ropeHaBeAeHUTe
Yyekopu.

% % 2 ©
Select 2.4 GHzWiI-Fl Network Resat the dovica iz
T
o i . s
- ) ﬂ . ®

F Zilanhome

&

Sabact (P shatim of tha it lighd
e b
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* Pexwum Ha lNosp3yBawe co Bluetooth
Bknyyerte ja Bluetooth dpyHkumjaTa Ha BawmoT MobuneH TenedoH, a notoa NPUTUCHETE N APXKETE O
konyeto “()“ Ha rmaBHWOT ypen 3 cekyHau. Kora ke ro cnyluHeTe 3BykoT “Di“, MoxeTe Aa ro ocnobogute
KOMYeTo, @ UHAMKaTOpHaTa CBETNMHA Ha rMaBHWOT ypen ke mura 6p3o. MNposepete ro “Confirm
the indicator is blinking" Ha TenedoHorT, knukHeTe Ha “Next Step“, BHeceTe ro Wi-Fi nosvHkara 3a
nosp3yBakbe 1 knnkHeTe Ha “Next’ 3a fa Bnesete BO pexum Ha npebapyBare Ha NoBp3yBakbe, KIUKHETE
3a noBp3yBake Mo npebapyBareTo Ha ypeaoT. AKO MOBUITHUOT TenedoH ja NpukaxyBsa rpeLuka npu
NoBp3yBa-€TO, MOMMME MOBTOPETE ' rOpeHaBEAEHNTE YEKOPU.

® Barcom = b Faricom = 2 L]
PReset the devics Reset the davice Entor WI-F Information S
+ Zilanhome qs0a
. @
&
iy fresisiguny
gl SR heprioon ST
i i P oy
] = =i

* Ako Nnpou3BOAOT HE MOXe [a ce NoBp3e NPeKy perynapHoTo NoBp3yBake, 0buaete ce Aa ce nosp3ere
npeky AP pexum. PayHo gogajte u nsbepete “manu ypegn“ - “pobot 3a unctene (Wi-Fi)“, BHeceTe ro
Wi-Fi nosunHkata 3a noBp3yBarse 1 knukHeTe Ha “Next” 3a ga ja pecetupare ypeaot. pxeTe ro kon4eto
“0)" Ha poGoToT nogornro Bpeme. Kora ke ro cryliHeTe curHanot “Di, uHavkaTopHaTa CBETNMHa Ha
KonyeTo ke mura 6p3o, notoa ocrnoboaete ro kon4eto. Kora Ke ro crnylwHeTe AOMOMHUTENHNOT CUrHan
“di“, ocnobogete ro Kon4yeTo, NOTOa MHAMKATOPHaTa CBETNMHA Ha KOMYETO Ke Mura roreka, LUTo 3Hauu
[eKka peceTrpareTo € 3aBpLUeHo, NoToa KnukHeTe Ha CneaHo. N3bepeTe “Hotspot Network” Ha BawmoT
MobuneH TenedoH, MPeMUHETE Ha CTpaHuLaTa 3a NocTaByBake Ha Mpexa, knnkHete Ha “Connect” 3a
na enesete Bo Wi-Fi noctaBkuTe Ha BawmoT MobuneH TenedoH, 1 notoa nsbepete “Smart Life” 3a ga ce
BpaTuTe Ha annukauujata “Smart Life“. Bne3sete Bo cocToj6a Ha Yekare Ha mpexaTa. AKO MOBUITHUOT
TenedoH ja Npukaxysa rpeLuka rnpu noBp3yBaHeTo, MOSIMME NMOBTOPETE ' FOPeHaBeeHNTE YEKOpU.

ware avm ware arm Awan e aem
* £ S wLan .
WLAN L
Connect your mobike phans o z Cennacting Devica
the device's hotspat o InRivmin - i g,
LT ——
e
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* Ypepnort ycnewiHo AoaaaeH
Mo ycnewHo aogaBawe Ha ypenoT, knvkHeTe Ha “Finish “ 3a ga BneseTe BO CNMCOKOT Ha ypeau.
KnukHeTe Ha noganeHoTo poboT-nepHuye 3a Aa BrneseTe Bo MHTepdejcoT 3a paboTa. Mo ycneluHa
NOBP3aHOCT Ha ypeAoT, 6enoTo cBeTrno Ha KonyeTo “Home* ke ce uckny4u.

Ay aem asn 4

2 -] ¢ KVC-4090 £

a s

O
Strandky

- |

a % @ 1

5 3 o & ] 0

e MnaHupaHo YncTewe
KnukHeTe Ha “Schedule” Bo nHtepdejcot 3a paboTta, Brnesete BoO MHTEPdEjCOT Ha NNaHNPaHMOT CMUCOK,
KnukHeTe Ha “Add“ n moxeTte ga n3bepeTte BpemMe 3a 3anoyHyBare 1 NOBTOPYBayku AeHOBM. 1o
NOCTUrHyBak€e Ha NnaHNMpaHoTo Bpeme, poboTOT aBTOMATCKM Ke 3arnoyvHe co YncTere. AKO cakaTe Aa
n3bpuLLIETE NNAHMPaHOTO BPEME 3a YNCTEHE, BE MONMME U3BPULLETE FO BO NMAHUPAHOTO YUCTEHE.

asnr avm prere avm rasn e aem

< At Schahale, = < R < Schréule

wm g

» KnukHeTe Ha konyeTo “ © “ 3a Aa nsbepeTe HUBO Ha BCUCYBak-E.
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» KnukHeTe Ha “i3“ BOo nHTepdejcoT 3a paboTa 3a fa Bne3eTe BO CrieqHuTe Tpu onepaumm:
a. KnukHete Ha “Cleaning Records® 3a fa ja npernegare uctopujata Ha YMCTEHETO.
b. KnukHeTe Ha “Find Robot", poGoToT ke n3gaze 3Byk 1 MOXETe a ja ogpeauTe nokauumjata Ha poboToT.

wsn e “m e

¥ Fird g Bobct
B charing sacon
2 e o

B Depiin

15 Setms

O skt

e [pyru uHtepdpejcu
a. Personal Cente: Tyka MoxeTe Aa ro NoCTaBuUTe KOPUCHUYKOTO MMeE, Aa ja CMOAENUTE YpeaoT co
POAHUHYM W NpujaTenu n Aa AageTe NoBpaTHU MHdopMaLmMmM 3a ynotpebara.
b. More Pages: Ha oBaa cTpaHuua MoxeTe Aa ro u3aMeHUTe MMETO Ha ypeaoT, Aa AO3HaeTe
MH(OpPMaLMKY 3a ypesoT, Aa AafeTe NnoBpaTHY MHGOpMaLUM U Aa ro OTCTPaHUTE ypeaoT.

He <
(Q\ ‘B.hnls-onlckn-n .0503 F4
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@ @ 3 )
t 5l it Behte
2 Home Vgt rtine hottierion
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» Ako He Tpeba Aa ro KoHTponupare poboT-NpakayoT Npeky annukauujata, MoxeTe e s s
fa ro 3agpxuTe konyeTo “(}" 3a Aa usnesete of MHTEPdEjCOT 3a KOHTpona Ha -

annukauujara.
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Yucrtew-e Ha 6o4HaTa YeTka

Kora 6o4HaTa 4eTka Ke cTaHe BankaHa, MOMMMe, UCHMCTETE ja CO YnCTa BOAA M OCTaBETE ja Aa ce ucywm
npen ynotpeba; ako 6ouHaTa YeTka e oLTeTeHa U He paboTh HopMasiHo, MofMMe, 3aMeHeTe ja.
HanowmeHa: Kora ke ja 3ameHute 6o4HaTa yeTka, ycornacete rm o3Hakute “L“ n “R* Ha 6oyHaTa yeTka co
“L* n “R" Ha gHOTO Ha poboToT.

YucTerse Ha pe3epBOapoT 3a NpalunHa U ountepor

[MpuTHCHETE ro KOMYETO Ha Pe3epBOapPOT 3a NpaLuMHa 1 U3BageTe ro pe3epBoapoT BO NpaBseL, Ha
cTpernkara.

BpTete ro ropH1OT kanak Ha pe3epBoapoT 3a NpaLlvHa 1 0TBOPETE ro pe3epBoapoT (ako UMa npemHory
npaiuvHa, usnujte aen of Hea 6es3 Aa ro oTBOpUTE pe3epBoapoT).

3agpxeTe ja cpegHaTta NpyXuHa Ha NPBUYHMOT OMATEP M U3BaZeTe ja, NoToa U3BageTe ro unTepoT co
BMCOKa ehMKaCHOCT.

CnywiTeTe ja BUCMHATa Ha pe3epBoapoT 3a npaluvHa 3a Aa ja ocrnoboauTe npawumHara.

M3BpLueTe LeN0OCHO YMCTEHE HA PE3epBOAPOT 3a NpaLlnHa, MPBUYHMOT UNTEP 1 PUINTEPOT CO BUCOKA
edumkacHocT. MNpenopaynmeo e Aa ro Yuctute punTepoT co BUCoKa edukacHocT cekoj 15-30 geHa.
MakcumanHaTta TpajHOCT Ha (UNTepOT CO BUCOKA ednKacHOCT € 6 Mmeceun. PunTepoT co BUCOKa
e1KacHOCT HEe MOXe [la Ce YMCTU CO YeTKa, MOXe camo [a Ce MUCMyKa Co BO3AyX, UK MOXe Aa ce yapu
NecHo co HaaBopeLlHa cuna. He ro nepajte co Boaa.

MHcTanupajte n kopuctete npasunHo. OcurypajTe ce aeka ABarta ountepa ce HcTanupaHu npeg
ynotpeba, 3a Aa He Npeau3BuMKaTe oWTeTyBake Ha poboToT.

HanowmeHa:

YucTteTe ro pe3epBoapoT 3a npalluvHa 1 kaHanvTe 3a BeHTUMaumja no CeKoe YNCTEHE.

KomnoHeHTUTe Tpeba Aa ce cywaTt Ha Bo3ayXx 1 He Tpeba Aa buaat n3noXeHn Ha coH4YeBa CBETMUHA MO
MUEHETO, a NOoToa Aa Ce KopucTaT Mo LeNOCHO CyLleke, 3a Aa He ce Bnujae Ha hyHKLMUTE 1 TpajHocTa
Ha poboToT.

3a owWTeTyBakeTO Ha NPBUYHUTE U DUNTPUTE CO BUCOKA ePMKACHOCT, MOTPEOHO e Aa rv 3ameHuTe
HaBpPeMEHO 3a Aa u3berHeTe HamarnyBake Ha ehekTMBHOCTA Ha OTCTPaHyBaH-ETO Ha MpalunHaTa.

.
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Cobupame Ha pesepBoapoT

.

M3Bapgete ja kpnata o AHOTO Ha pesepBoapoT 3a Boaa. (F1)

OTBOpETE 0 FYMEHWOT Karak Ha pe3epBoapoT 3a BOAA, HaMoMHeTe ro Co BOAA M NOToa NOBTOPHO
3aTBoperTe ro. Ako e noTpebHo, fodaneTe marnky AetepreHt. (F2)

Pe3epBoapoT 3a Boga ce NpuuUBPCTYBa Ha AHOTO Ha POBOTOT BO NPAaBELIOT LUTO € 03HAYEH CO CTpernkara.
MocTaBeTe 1 ABaTa cTonba Ha pe3epBoapoT BO [BETe AynK1 Ha OCHOBaTa Ha poboToT, Taka LITo
pe3epBoapoT ke 6uae Bo GrIM30K KOHTAKT co ocHoBaTa. (F3)

Mpu Hocene Ha pe3epBOapPOT 3a Bogda, Po6OTOT HEMa Aia MOXe aBTOMaTCku fja ce BpaTu Ha 6a3arta 3a
MOMHEeH-E.

Mpu Hocehse Ha pe3epBoapoT 3a BoAa, ke ce Bnjae Ha cnocobHocTa Ha po6oTOT 3a kadyBakse.
3abpaHeTo e NnonHere Aodeka ro HocUTe pe3epBoapoT 3a BoAa 3a Aa ce n3berHart onacHoCTy.
OTKako ke ce MHCTanupa pe3epBoapoT 3a Boaa, BofaTa ke noyHe da kane. Ogmax ucumcreTe ro
pes3epBOapoT NO MHCTanauumjaTta 3a fa usberHete oWTeTyBake Ha NodoT. 3a uctata NpuynHa, BegHall
OTCTpaHeTe ro pe3epBoapoT Mo 3aBpLUyBaH-€ Ha NPOLECOT Ha YNCTEHE.

Be Monvme cekorall fa ro HaarnegysaTe NpousBo4OT 3a BPEME Ha MPOLIECOT Ha YMCTEHE 3a Aa ce
crnpeyar rpeLukv Npu nssectysakbe of poboToT.

Mo MonmpareTo Ha NOAOT, U3BafeTe ro pe3epBoapoT 3a Boda 1
MOMOT, OTBOPETE o N'YyMEeHMOT Kanak Ha pe3epBoapoT v UCTypeTe ja
npeoctaHararta Boga. (F4)

MN3BageTte ro MonoT oA pe3epBoapoT 3a BoAa, MCHUCTETE o CO
[EeTeprenT, NcyLLeTe ro 1 Ha KpajoT BpaTeTe ro BO pe3epBoapoT 3a
BoJa.
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OpppXyBale Ha YMCTAYKOTO NIaTHO

OTCTpaHeTe ro YNCTAYKOTO NNaTHO, UCMMaKHeTe ro 1 pacrnopeaeTe ro Aa ce UCyLUM, a NoToa MHCTanupajTe

ro Hasaj BO pe3epBoapoT 3a Boga.

HanomeHa:

* Monume He KopucTeTe NnaTHO CO Kanekwe BoAa AMPEKTHO 3a Aa usberHete nuarame 3a Bpeme Ha
paboTtaTta.

* CpegunHa Ha KopuUcTeHe: ApBeHM NogoBK, NroYku, mepmep, dapbaHu TBpAW NOLOBM U Ap.

« [lnaTHOTO e Aen of pe3epBOapoT 3a BoAa M € MorogeH camo 3a HEKOM MOZENU, BO COrMacHOCT CO
CMMCOKOT Ha NakyBake.

Yuctewe Ha CEH30PCKMN NeKn U enekTpoamn

¢ BHumarenHo |/|36p|/|LueTe r0 CEH30pOT 1 enekTpoauTe 3a NnofnHeHwe COo arnaTtka 3a YNCTeHe NN MeKa
Kpna, Kako LWTO € NpuKaXxXaHo Ha crieHaTta Crivka.

EnekTpop

* Yucrete ro NPUKITY4HOKOT 3a NOJIHEH€ Ha OCHOBATa 3a NonHewe COo anaTtka 3a YNCTeHe NN MeKa Kpna,
KaKo LUTO € NpuKaXxaHo Ha crnegHaTta Crhuka.

MPUKIYYOK 3a NOMHEHE —————

Yucrterwe Ha MOHTaXa Ha poTUpavkKka 4yeTka

* BHumaTenHo nputucHeTe Ha ABETEe 3aKMOMKW BO KPYroT A Kako LUTO € MpUKaXaHo Ha crnukara 3a fa ja
n3BaguTe fonHaTa Kana Ha poTupadkaTa YyeTka o poboToT.

« [pxeTe ro egHWOT Kpaj o4 KpyroT B Ha cnvkaTta u nogurHeTe ro 3a Aa ro u3sagute (MHCTanupajte ro Bo
obpateH pegocnen).

» KopucTteTe anatkv 3a YncTere Ha 3anneTknTe Ha poTMpadkaTa YeTka 1 HeymcrtoTujata Ha BnakHarta. He
rybeTe ro rymeHoTo 06BMBKa Ha NexuwTeTo. [0 YNCTEeH-ETO, MOCTaBETE ja MOBTOPHO poTMpaykaTta YyeTka
(koMnNoHeHTa) 1 JonHaTa kana Ha YeTkata BO poboToT Mo peaocnenor.
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Tabena co KogoBu 3a YnosopyBame

Bo cnyyaj Ha Hekon BoobuyaeHn aedekTn Ha poboToT, ke ce nojaBat criegHMBe (PeHOMEHN U COOABETHMU
pelueHuja.

PelwaBare Ha Npobnemu PeweHuja

pelka Ha ceH3op 3a yaapu | CeH30poT 3a yaapw e 3arnaBeH. Be Mmonvme yaupajte Ha neHTaTta HeKonky naTtv 3a Aa ja
BpaTuTe Ha MecTo. MNpemecTeTe ro po6oOTOT Ha HOBa fokauuja 3a fAa 3anovHeTe.

peluka Ha ceHsop 3a Be MonumMe mcumcTeTe ja noBpLUMHaTa Ha CEeH30POT 3a Criefet-e Ha SUAOT 3a Aa ce
crepetbe Ha suf ocuryparte feka e cnoboaHa of npalunHa 1 BasnkaHocT.
OkauyBatse Ha poGoToT Be Monume ocurypajte ce Aeka noasiorata e pamMmHa, OTCTpaHeTe M NpenpekuTe Kom

ja cnpedyBaart okadyeHaTa v ako AedeKTOT U HaTamy NoCTou, BE MOMUME UCHUCTETE To
CEeH30pOT 3a NpoBarn Ha AHOTO Ha POGOTOT.

IMpellka Ha ceH3op 3a Be MonumMe mcumcTeTe ro CeH30pOT 3a NPoBasl Ha AHOTO Ha POBOTOT.
nposarn

[peluka Ha cTpaHuyHa YeTka | Be monume oTcTpaHeTe ja cTpaHW4HaTa YeTka, ucymMcTeTe ja 3annetkaHara marepuja u
NOBTOPHO MHCTanupajTe ja.

FpeUJKa Ha poTaunoHa 4YeTka Be monume OTCTpaHeTe ja poTaunoHaTa 4YeTka, UICHUCTETE 'Y BllakHaTa Kou ce obsuBaar
OKOIy poTauuoHaTta YeTka U MecTtoTo Ha MHCTaﬂaLlI/IjaTa.

lpelka Ha Tpkanua 3a Be monume nposepeTe aanu Tpkanuarta 3a poTtauuja ce 3arnaBeHu of CTPaHCKK 06jekTn

potauuja 1 NpoBepeTe Aanv nMa npenpeku Kou ro cnpedvysaaTt TpkanueTo Aa ce potvpa. Be
MonumMe obuaeTe ce Aa UCHUCTUTE U MOBTOPHO CTapTyBajTe.

Po6otot 3arnaeeH Be Monume oTcTpaHeTe rvi npenpekuTe of noanorata, npemecterte ro poboToT Ha HoBa
nosuumja 1 NOBTOPHO CTapTyBajTe.

Batepwjata e npemHory EHeprujaTta e HUcka, Be MONMMe BpakajTe ro poGoToT Ha OCHOBaTa 3a NOJSHEHE 3a

HWCKa, Be MonumMe nosHerbe.

Hannakajte

Ipeluka Ha BGatepujata Temnepartypata Ha 6aTepwjaTta e NpemMHory Brcoka U NpemMHory Huicka. Be monunme
noyekajte batepujata ga ce BpaTv Ha HOpManHa Temneparypa npeg aa obugete aa ja
KopucTure.

[peluka Ha BeHTUNaTop 3a BeHTunaTopoT 3a BcucyBake npaluvHa He yHKUMOHUpa npaBuiHo. Be monvume
BCUCYyBak-€ NnpaLlnHa ncymcTeTe ja KyTujaTta 3a npalumHa u unTepoT 1 NOBTOPHO CTapTyBajTe.

Heycnex Ha Wi-Fi BpckaTa Be mMonume npoBepeTe ganu KOPUCHUYKOTO nMe 1 nosunHkata 3a Wi-Fi ce TouHu un
ocurypajte ce geka SSID dyHkumoHupa Bo 2.4G pexum. MNpu noBp3yBakeTO, Be MOnnmMe
OpXKeTe ro pyTepoT, ypeaoT U MOBUMHMOT TenedoH LUTO € MOXHO NoGRnCKy.

OcHoBarta 3a nomnHexe Be monume ocurypajte ce aeka kabenoT Ha HanojyBakeTo Ha OCHOBAaTa 3a MorHeHe
He MOoXe Aa ro HanomHu € NpaBUHO MOBP3aH U NPUKIY4OKOT € BO KOHTAaKT, a Notoa obuaeTe ce Aa nonHute
po6oToT NOBTOPHO.
PoboToT He Moxe Aa ce Be monume ocwurypajte ce geka vma JOBOMHO NPOCTOP OKOMNy OCHOBAaTa 3a MOMNHEHe 1
BpaTW Ha OCHOBaTa 3a fAeka Hema npenpekn. MoxeTe payHo Ja ro noctaBuTe poboTOT Ha OCHOBaTa 3a NoMHeHe
nonHexe 3a nosiHee.
3ameHa Ha cunTep Be Monvume pefoBHO ncyMcTeTe U 3aMeHeTe ro (ounTepor.
3abeneluka:

AKO ropeHaBefileHNOT MeToA He ro peLuun npobrnemor, obuaerte ce co crneaHuTe aejcTea:

« [lonro nputucHeTte ro konyeto “¢h* Ha poboTOT U pecTapTmpajTe ro poGoToT.

+ AKO pecTapTupareTo Ha poBOTOT He ro peLun NpobremoT, Be MonMMe ucrpaTteTe ja malunHaTa fo
CEepBU1CEH LieHTap 3a ronpaska.

lNMpaBunHoO oTcTpaHyBak€e Ha OBOj NPOU3BOA Npou3Boa

« OBaa 03Haka NoKaxyBa [eka 0BOj Npon3Bof, He Tpeba Aa ce OTCTpaHyBa Co Apyr1 AOMALLHW OTNagoum
Hu3 EY.

« 3a fa ce cnpeyn MoXHaTa LUTeTa Ha XUBOTHaTa cpeanHa UM YOBEYKOTO 3[paBje 0f HEKOHTPONMPaHO
OTCTpaHyBak-€ Ha 0TNaoLM, OArOBOPHO PELMKNMPAjTE ro 3a Aa Ce NPOMOBUPA OAPXKIIMBOTO NOBTOPHO
KOPUCTEHE Ha MaTepujanHuTe pecypcu.

« 3a Bpakahe Ha BallaTa KopucTeHa onpema, Be MofnMme KOpUCTETE v CUCTEMUTE 3a BpaKake 1

s COOviparse Unu KOHTaKTUpajTe ro NpoAaBayoT Kade LTo Npou3BodoT bun KyneH. Tue moxar Aa ro

npesemar oBOj Npou3Bop 3a 6e36eHO peuuknvpare Ha XUBOTHaTa cpeanHa.
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MOLIMO VAS UZMITE U OBZIR DA OVO UPUTSTVO ZA UPOTREBU UREDAJA MOZE BITI SASTAVLJENO NA NACIN DA
POSEDUJE INFORMACIJE ZA KORISCENJE VISE MODELA. VAS UREDAJ MOZDA NE SADRZI KARAKTERISTIKE KOJE SU
NAVEDENE U OVOM UPUTSTVU ZA UPOTREBU.

OBAJ JE3VK JE MPEBELEH Y3 MOMOF BELUTAYKE UHTENMEHLIAJE.

OPSTA UPUTSTVA ZA BEZBEDNOST | UPOZORENJA

* Pre upotrebe ovog uredaja, pazljivo procitajte uputstvo za upotrebu.

* Molimo vas da se uverite da je nazivni napon isti kao napon koji koristite.

» SaCuvajte uputstva, garantni list, raun o kupovini, i ako je moguce,
kutiju sa unutradnjim pakovanjem!

* Uredaj je namenijen iskljucivo za privatnu upotrebu i nije za komercijalnu
ili profesionalnu upotrebu!

» Uvek iskljuCite uredaj iz struje kada uredaj nije u upotrebi, kada
pricvrScujete dodatne delove, kada Cistite uredaj ili kada se pojavi kvar.
Pre toga iskljuCite uredaj. Povucite utikac, ne kabl.

 Da biste zastitili decu od opasnosti koje nose elektriCni uredaji, nikada
ih ne ostavljajte bez nadzora sa uredajem. Stoga, prilikom odabira
mesta za vas uredaj, odaberite ga tako da deca nemaju pristup uredaju.
Pazite da kabl ne visi.

* Redovno proveravajte uredaj i kabl da li su oSteceni. Ako postoji bilo
kakvo ostecCenje, uredaj ne treba koristiti.

* Ne dozvolite deci da se igraju sa uredajem. Ne dozvolite deci da se
igraju materijalom za pakovanje, kao $to su plasti¢ne kese.

» Ovaj uredaj mogu koristiti deca starija od 8 godina i osobe sa fizi€kim,
senzornim ili mentalnim smetnjama, ili osobe bez iskustva i znanja,
pod uslovom da su pod nadzorom ili da su dobile uputstva o sigurnom
koriS€enju uredaja i da razumeju mogucée opasnosti. CiSéenje i
odrzavanje uredaja ne bi trebalo da obavljaju deca, osim ako su starija
od 8 godina i pod nadzorom.

* Ne popravljajte uredaj sami, veC se obratite ovlaS¢enom strucnjaku u
slu€aju problema.

* Izbezbednosnih razloga, oSteceniili slomljeni kabl sme da zameni samo
odgovarajuci kabl od proizvodaca, naseg servisa ili slicne kvalifikovane
osobe.

* Drzite uredaj i kabl dalje od toplote, direktne sunceve svetlosti, vlage,
ostrih ivica i slicnog.

* IskljuCite uredaj iz struje kada ga ne koristite.

« Koristite samo originalne dodatke koje je obezbedio dobavljac.

* Ne Kkoristite uredaj na otvorenom. (Osim ako uredaj nije namenjen za
upotrebu na otvorenom.) Uvek ga zastitite od temperature ispod nule.

» Nikada ne koristite uredaj u blizini vode (kade, sudopere, itd.). Uredaj
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ne bi trebalo da bude izlozen kiSi ili vlazi. Koristite uredaj samo kada su
vam ruke suve.

Ako uredaj padne u vodu, iskljucCite ga pre nego Sto ga izvadite iz vode.
Ne dodirujte izvor vode. Uredaj mora pregledati stru¢njak pre nego sto
se ponovo Koristi. Da biste izbegli rizik od strujnog udara, ne Cistite
uredaj vodom niti ga uranjajte u vodu.

Koristite uredaj samo za predvidenu svrhu.

Ovaj uredaj sme da se koristi samo kada je povezan na uzemljenu
utiCnicu instaliranu u skladu sa propisima. Proverite da li napon
napajanja odgovara naponu navedenom na tipskoj plocici.

Ostecenja nastala usled kori§¢enja uredaja u svrhe koje nisu navedene
u uputstvima ili nepravilne upotrebe ili ako uredaj nije popravljen od
strane strucnjaka, nisu pokrivena garancijom.

Uvek koristite uredaj na ravnoj i horizontalnoj povrsini. ;
Uredaj se ne sme koristiti nakon pada na tvrdu povrsinu sa visine. Cak i
nevidljiva oSte¢enja mogu izazvati negativne posledice po funkcionalnu
sigurnost uredaja. Uredaj se sme koristiti samo nakon $to ga pregleda
strucnjak.

Nikada ne nosite ili vucite uredaj drzeci ga za utikac jer postoji rizik od
kratkog spoja usled loma kabla. Ne savijajte, stiskajte niti vucite kabl
preko ostrih ivica.

Ako postoji ventilacioni otvor, nemojte ga prekrivati. Ne sipajte nikakvu
te¢nost ili prah u ventilacione otvore.

Ne ubacuijte prste ili druge predmete u otvorene delove uredaja.

Ne prihvata se odgovornost u sluCaju oStecCenja prouzrokovanih
nepravilnom upotrebom ili nepostovanjem ovih uputstava.

Kada koristite novu bateriju ili bateriju koja se prvi put koristi nakon
duzeg perioda skladiStenja, potpuno napunite bateriju. Kada ovu
masinu skladistite duze vreme ili je ne koristite, obavezno je napunite i
ispraznite najmanje na svaka tri meseca.

Molimo vas da ne koristite usisivacC za CiS¢enje deterdzenta, kerozina,
staklenih Cestica, igli, ¢adi, praSine natopljene vodom, Sibica i drugih
predmeta.
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UPOZNAJTE SVOJ PAMETNI ROBOT USISIVAC

Robot

==

©

1. Prijemnik infracrvenog signala 9. Leva bocna Cetka
2. Branik 10. Poklopac baterije
3. Panel 11. Rotiraju¢a ¢etka

4. HEPA filter 12. Univerzalni tockic¢
5. Primarni filter 13. Desna boc¢na cetka
6. Gornji poklopac posude za prasinu 14. To¢ak

7. Donji poklopac posude za prasinu 15. Posuda za prasinu
8. Automatska elektrodna stanica za punjenje

Baza za punjenje

1. Prozor za komunikaciju signala
2. Indikatorsko svetlo
3. Elektrodni komad za punjenje
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Daljinski upravlja¢

Dugme “Home” (Povratak na punjenje)

Dugme za Start/Pauzu (Pokre¢e automatski ciklus ¢is¢enja ili
pauzira/nastavlja postojeci ciklus ¢is¢enja)

Ciscenje tacke

Ne uznemiravaj

Manuelni navigacioni tasteri

Ciscenje ivica

Usisna snaga

117
uu

NoOokw

Simbol Funkcija Opis

Q Ne uznemiravaj Ne uznemiravaj

Ciscenje tatke Fiksno tackasto/ lokalno ¢iS¢enje

Dugme "Home" (Povratak na Pritisnite ovo dugme u reZimu ¢ekanja ili rada, i robot ¢e se
punjenje) automatski vratiti na bazu za punjenje.

U Ciscenje ivica Ciséenje uz zid
AN

Pritisnite ovo dugme u rezimu ¢ekanja ili rada da biste pomerili

Napred robota napred.

Pritisnite ovo dugme u rezimu ¢ekanja ili rada da biste pomerili

v Nazad robota nazad.
Pritisnite ovo dugme u rezimu ¢ekanja ili rada da biste pomerili
4 Levo
robota levo.
> Pritisnite ovo dugme u rezimu ¢ekanja ili rada da biste pomerili
Desno
robota desno.
1. Pritisnite ovo dugme u rezimu ¢ekanja da zapo¢nete
automatsko CiSc¢enje.
Dl Start/Stop 2. Pritisnite ovo dugme u reZimu spavanja da predete u rezim

Eekanja.
3. Pritisnite ovo dugme u reZimu rada da zaustavite Cisc¢enje.

@ Usisna snaga Povecéavanije usisne snage.
@ Usisna snaga Smanjivanje usisne snage.
:-. Taster za usisavanje M/L moze biti odabrano.

* Molimo vas da instalirate dve baterije (2 x 1.5 V AAA) pre upotrebe. Ako daljinski upravlja¢ ne koristite
duzi vremenski period, molimo vas da izvadite baterije.
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Brzi vodi¢ za upotrebu

» Postavite bazu za punjenje uz zid i uklonite sve prepreke
unutar 1 metra s leve i desne strane i 2 metra ispred baze za
punjenje, kao $to je prikazano na slici desno. Zatim prikljucite
adapter i napajanje. U tom trenutku, indikator napajanja na
bazi za punjenje ¢e biti stalno ukljucen.

« Dugo pritisnite “¢h)* da biste ukljucili ili iskljucili robota.

« Pritisnite “()"“ na robotu ili taster “Home" na daljinskom
upravljacu u rezimu ¢ekanja, ili pritisnite “(3" na robotu ili
taster “Home" na daljinskom upravljau u radnom rezimu,
robot ¢e se automatski vratiti u bazu za punjenje kako bi se
napunio, kao to je prikazano na slici pored.

Napomena: Kada se puni pomoéu baze za punjenje, pritisnite
taster “Start/Stop“ na daljinskom upravljacu ili taster “¢h* na
robotu, i robot ¢e prestati da se puni i zapocece CiSc¢enje.

Napomene:

« Prvi put napunite robota duze od 12 sati.

» Drzite robota na bazi za punjenje tokom normalne upotrebe i uverite se da je baza za punjenje povezana
sa napajanjem.

» Proverite stanje napunjenosti robota nakon $to se baterija isprazni.

« Ako robot ne koristite duze vreme, pritisnite i drzite taster “¢hy* da biste iskljucili robota.

Automatsko punjenje

« Kada je napajanje previSe slabo, robot ¢e automatski poCeti da trazi bazu za punjenje kako bi se
napunio.

« Uverite se da je baza za punjenje povezana s napajanjem i da se nalazi na mestu s najmanje prepreka,
inaCe robot nece moci da pronade bazu za punjenje.

» Ovaj robot ispunjava evropski ERP standard potro$nje energije.

« Da bi pronasao najbolju poziciju za punjenje, robot moze da se pomera napred-nazad prema bazi za
punjenje 3 do 4 puta pre nego $to poc€ne pravilno da se puni.

» Ako robot ima strugac, to mozZe uzrokovati neuspeh vracanja u bazu za punjenje.
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Start/Stop/Sleep

Rezim spavanja: “(h" ne svetli, a robot je nepomican.
Rezim pripravnosti: “(h" treperi, a robot je nepomican.
Radni rezim: Robot radi, a “(h* je stalno ukljucen.

Pokretanje

Kratko pritisnite “(h", robot ¢e poceti ili pauzirati rad.

Napomena: Ako je uredaj u rezimu spavanja “BB*, pritisnite taster robota ili taster start/stop na daljinskom
upravljacu da biste prebacili robota iz rezima spavanja u rezim pripravnosti, a zatim ponovo pritisnite taster
“(h" na robotu ili taster start/pauza na daljinskom upravljacu, i robot ¢e poceti da radi.

Zaustavljanje

Zaustavljanje se odnosi na prebacivanje robota iz radnog stanja u rezim pripravnosti, $to se moze obauviti
sledecim operacijama:

+ Pritisnite dugme “¢h* na robotu.

« Pritisnite dugme “Start/Stop“ na daljinskom upravljacu.

« Pritisnite dugme “Start/Stop“ u aplikaciji.

Spavanje
Ako robot nije u upotrebi 1-2 minuta, automatski ¢e uéi u rezim spavanja.
Napomena: Ako robot ne koristite duze vreme, dugo pritisnite “(h* da biste iskljucili robota.

Rezim Cis¢enja
Automatsko ¢iscéenje (1) o
Podrazumevani rezim ¢iS¢enja robota je planirano CiSc¢enje.

Ciséenje na mestu (2)
Postavite robota pored prasnjavog podrugja, pritisnite taster “Mode* na

daljinskom upravljacu i odaberite rezim “Spot“ ¢iSéenja, i robot ¢e poceti sa
¢is¢enjem na fiksnom mestu.

Ciséenje ivica (3) e
U rezimu pripravnosti ili radnom rezimu, pritisnite taster “Mode"“ na daljinskom
upravljacu i odaberite rezim “Edge®, i robot e poceti €iS¢enje uz zidove.

Napomene:

« Nakon odabira odredenog rezima ¢iS¢enja, robot ¢e automatski prebaciti
na druge rezime ciS¢enja u skladu sa stvarnim okruzenjem kako bi
postigao najbolji efekat ¢isc¢enja.

* Bez obzira na to u kom se rezimu ¢iS¢enja robot nalazi, ¢iS¢enje se moze o
zaustaviti pritiskom na taster “Start/Stop” na daljinskom upravljacu ili taster
“th" na robotu.

* Bez obzira na to u kom se rezimu ¢iS¢enja robot nalazi, ¢iS¢enje se moze
zaustaviti pritiskom na taster “Start/Stop” u aplikaciji ili taster “¢h" na robotu.
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Povezivanje aplikacije

(Slika interfejsa aplikacije treba da se zasniva na stvarnoj aplikaciji koja se
prikazuje)

» Skenirajte QR kod sa desne strane da biste preuzeli i instalirali aplikaciju.

» Registrujte se pomoc¢u vaseg broja mobilnog telefona ili e-maila. Nakon Sto primite verifikacioni kod,
unesite lozinku da biste zavrsili registraciju.

A awn e avn waa avw

< < <

Feglster Enter Verlfication Code Set Password

- Dodavanje robota: Otvorite aplikaciju, kliknite na “Add device” ili na znak “+“ u
gornjem desnom uglu pocetne stranice da biste usli na stranicu za dodavanje
uredaja.
* Regularno povezivanje m

Ruéno dodajte i izaberite “Small appliances “-” cleaning robot (Wi-Fi)*, unesite
lozinku za Wi-Fi i kliknite na “Next” za resetovanje uredaja. Dugo pritisnite dugme
“BB*" na robotu. Kada Cujete signal “Di“, mozete otpustiti dugme. Indikatorsko svetlo
dugmeta “B)" ¢e brzo treperiti. Kliknite na “Next“ da zavrsite resetovanje. Izaberite
“Wi-Fi Quick Connection® na vaSem mobilnom telefonu i kliknite na “Next* da biste
presli u stanje ¢ekanja. Ako mobilni telefon prikaZze da povezivanje nije uspelo, a g g
ponovite gorenavedene korake.

P e g ‘- wane arm
b b

Select 2.4 GHEWi-Fi Network sl th dovics
s aniber padeword,

F Zilanhome

&
Salect P itatm of e vdicator light
e Dobg
ey ) (e
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* Nacin povezivanja preko Bluetooth-a
Ukljucite Bluetooth funkciju na vasem mobilnom telefonu, a zatim pritisnite i drzite dugme “(}“ na glavnoj
jedinici 3 sekunde. Kada Cujete zvuk “Di“, mozete otpustiti dugme, a indikatorsko svetlo glavne jedinice
¢e brzo treperiti. Proverite “Confirm the indicator is blinking“ na telefonu, kliknite na “Next Step“, unesite
lozinku za Wi-Fi na povezivanju i kliknite na “Next“ da biste presli u stanje pretrage povezivanja, kliknite
da se povezete nakon $to uredaj bude pronaden. Ako mobilni telefon prikaze da povezivanje nije uspelo,
ponovite gorenavedene korake.

® oo - ® oo - 2 -]
Resat the davics Resat the davice oot

Enter Wi-Fi Information

¥ Zilanhome .om ©

&

gy g sy
e e P (T AT DB

« Ako proizvod ne moze da se poveze putem regularnog povezivanja, pokusajte da se povezete putem
AP rezima. Ruéno dodaijte i izaberite “mali uredaji“ - “robot za ciS¢enje (Wi-Fi), unesite lozinku za Wi-Fi
i kliknite na “Next" za resetovanje uredaja. Dugo pritisnite dugme “(3“ na robotu. Kada Eujete signal
“Di“, indikatorsko svetlo dugmeta ¢e brzo treperiti, a zatim otpustite dugme. Kada €ujete dodatni signal
“di“, otpustite dugme, zatim ¢e indikatorsko svetlo dugmeta polako treperiti, $to znaci da je resetovanje
zavrSeno, a zatim kliknite na Dalje. I1zaberite “Hotspot Network” na vasem mobilnom telefonu, udite na
stranicu za podeSavanje mreze, kliknite na “Connect” da biste usli u Wi-Fi podeSavanja vaSeg mobilnog
telefona, i izaberite “Smart Life* da se vratite u “Smart Life” aplikaciju. Udite u stanje ¢ekanja mreze. Ako
mobilni telefon prikaze da povezivanje nije uspelo, ponovite gorenavedene korake.

ware avm ware arm Awan e aem
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* Uredaj je uspesno dodat
Nakon $to ste uspesno dodali uredaj, kliknite na “Finish ” da udete u listu uredaja. Kliknite na dodati

robotski usisiva¢ da udete u operativni interfejs. Nakon $to je uredaj uspe$no povezan, belo svetlo na
tasteru “Home” se gasi.

e aem ranay aem
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e Planirano ¢iséenje
Kliknite na “Schedule” u operativnom interfejsu, udite u interfejs sa planiranim listama, kliknite na “Add”
i mozete odabrati vreme pocetka i ponovljene dane. Kada dode planirano vreme, robot ¢e automatski
ocistiti. Ako Zelite da obriSete planirano vreme ¢iS¢enja, obriSite ga u planiranom ¢isc¢enju.
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« Kliknite na dugme “ : ” da odaberete nivo usisavanja.
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 Kliknite na “&£%” u operativhom interfejsu da udete u sledece tri operacije:

a. Kliknite na “Cleaning Records” da pogledate evidenciju ¢iS¢enja.
b. Kliknite na “Find Robot”, robot ¢e se oglasiti zvukom, i mozete odrediti lokaciju robota.

* Drugi interfejsi

a. Personal Center: Na ovoj stranici mozZete postaviti nadimak korisnika, deliti uredaj sa rodacima i
prijateljima, i dati povratne informacije o upotrebi.
b. More Pages: Na ovoj stranici mozete promeniti ime uredaja, saznati informacije o uredaju, dati
povratne informacije, i ukloniti ureda;j.

» Ako nije potrebno upravljati robotskim usisivaem putem aplikacije, mozete dugo
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drzati taster “(}}” da izadete iz interfejsa za kontrolu aplikacije.
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Ciséenje boéne éetke
Kada bocna Cetka postane prljava, ocistite je Cistom vodom i osusite pre upotrebe; ako je bo¢na Cetka
ostec¢ena i ne funkcioni§e normalno, zamenite je.

Napomena: Kada zamenjujete bo¢nu Cetku, uskladite oznake “L” i “R” na bo¢noj Cetki sa oznakama “L” i
“R” na dnu robota.

Ciséenje posude za prasinu i filtera

» Pritisnite dugme posude za prasinu i izvadite posudu u smeru strelice.

« Okrenite gornji poklopac posude za prasinu i otvorite posudu (ako ima previSe praSine, ispraznite deo
prasine bez otvaranja posude).

« Uhvatite sredniji jezi¢ak primarnog filtera i izvucite ga, zatim izvadite filter visoke efikasnosti.

= Spustite visinu posude za prasinu da oslobodite prasinu.

» Temeljno odistite posudu za prasinu, primarni filter i filter visoke efikasnosti. Preporucuje se da Cistite
filter visoke efikasnosti svakih 15-30 dana. Maksimalni vek trajanja filtera visoke efikasnosti je 6 meseci.
Filter visoke efikasnosti se ne sme Cistiti Cetkom; moze se ocistiti duvanjem ili laganim udarcem spoljnim
silama. Nemojte ga prati vodom.

 Ispravno instalirajte i koristite. Uverite se da su oba filtera instalirana pre upotrebe, kako ne biste ostetili
robota.

Napomena:

« Ocistite posudu za pra$inu i ventilacione kanale nakon svakog ¢iS¢enja.

« Komponente treba susiti na vazduhu i ne izlagati sun€evoj svetlosti nakon pranja, te ih koristiti tek nakon
$to su potpuno suve, kako bi se izbeglo oste¢enje funkcionalnosti i trajnosti robota.

« U slu€aju osteéenja primarnog i filtera visoke efikasnosti, zamenite ih na vreme kako biste izbegli
smanjenje efikasnosti uklanjanja prasine.
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Sklapanje rezervoara

.

Izvadite krpu sa dna rezervoara za vodu. (F1)

Otvorite gumeni poklopac rezervoara za vodu, napunite ga vodom, a zatim ga ponovo zatvorite. Ako je
potrebno, dodajte malo deterdzenta. (F2)

Rezervoar za vodu se pri¢vr§¢uje na dnu robota u pravcu koji je oznacen strelicom. Postavite dva stuba
rezervoara u dve rupe na bazi robota, tako da rezervoar bude u bliskom kontaktu sa bazom. (F3)

Kada nosite rezervoar za vodu, robot nec¢e moc¢i automatski da se vrati na bazu za punjenje.

Kada nosite rezervoar za vodu, to ¢e uticati na sposobnost robota da se penje.

Zabranjeno je punjenje kada nosite rezervoar za vodu zbog opasnosti.

Nakon $to je rezervoar za vodu instaliran, voda ¢e poceti da kaplje. Odmah ocistite rezervoar nakon
instalacije kako biste izbegli oSte¢enje poda. 1z istog razloga, odmah uklonite rezervoar nakon zavrSetka
procesa CiScenja.

Molimo vas da uvek nadgledate proizvod tokom procesa ¢iS¢enja kako biste sprecili greSke u
izveStavanju robota.

.

Nakon brisanja poda, izvadite rezervoar za vodu i krpu, otvorite gumeni
poklopac rezervoara za vodu i isperite preostalu vodu. (F4)

Izvadite krpu iz rezervoara za vodu, o istite je deterdZzentom, osusite i
na kraju je vratite u rezervoar za vodu.
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Odrzavanje krpe za ¢iSéenje

Skinite krpu za CiScenje, isperite je i raSirite da se osusi, zatim je vratite u rezervoar za vodu.
Napomena:

* Nemojte koristiti krpu sa kapljicama vode direktno kako biste izbegli klizanje tokom rada.

« Okruzenje za upotrebu: drveni pod, ploCice, mermer, farbani tvrdi pod, itd.

» Krpa je deo rezervoara za vodu i pogodna je samo za neke modele, u skladu sa spiskom u pakovanju.

Ciséenje soéiva senzora i elektroda

» Pazljivo obriSite senzor i elektrode za punjenje alatom za ¢iS¢enje ili mekom krpom, kao $to je prikazano
na slici ispod.

Elektroda

Senzor Senzor

« Ocistite priklju¢ak za punjenje na osnovi za punjenje alatom za ¢iS¢enje ili mekom krpom, kao $to je
prikazano na slici ispod.

Prikljuéak za punjenje ————

CiSéenje sklopa rotirajuée €etke

» PaZljivo pritisnite dve kop€e u krugu A, kao $to je prikazano na slici, da biste skinuli donji poklopac
rotiraju¢e Cetke sa robota.

« Drzite jedan kraj kruga B na slici i podignite ga da ga izvadite (instalirajte u obrnutom redosledu).

» Alatima ocistite zapetljavanja na rotirajucoj Cetki i prljavstinu na ¢ekinjama. Ne izgubite gumenu ¢auru na
kuglicnom lezaju. Nakon ¢iS¢enja, vratite rotiraju¢u ¢etku (komponentu) i donji poklopac ¢etke u robota
po redu.
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Tabela Kodova Upozorenja
U slu€aju nekih uobicajenih kvarova robota, pojavi¢e se sledeci fenomeni i odgovarajuéa reSenja.

Resavanje Problema Resenja

Greska senzora udara

Senzor udara je zaglavljen. Molimo nekoliko puta udarite traku da se vrati na mesto.
Premestite robota na novu lokaciju da zapocne.

Gre$ka senzora za praéenje
zida

Molimo ocistite povrSinu senzora za pracenje zida kako biste osigurali da nema prasine i
prljavstine.

Suspenzija robota

Molimo se uverite da je pod ravan, uklonite prepreke koje ometaju suspenziju, i ako kvar i
dalje postoji, molimo ocistite senzor provalije na dnu robota.

Greska senzora provalije

Molimo ocistite senzor provalije na dnu robota.

Greska boc¢ne cetke

Molimo uklonite boénu &etku, odistite upletene materijale, i vratite je nazad.

Greska rotirajuce cetke

Molimo uklonite rotirajucu €etku, o€istite kosu koja se namotala na Cetku, i postavite je
nazad.

Greska kotaca

Molimo proverite da li su kotaci zaglavljeni stranim predmetima, i proverite da li postoje
prepreke koje spre¢avaju rotaciju kota¢a. Poku$ajte ocistiti i ponovo pokrenuti.

Robot je zaglavljen

Molimo uklonite prepreke sa poda, premestite robota na novu poziciju i ponovo ga
pokrenite.

Baterija je preniska, molimo
napunite

Snaga je niska, molimo vratite robota na stanicu za punjenje.

Greska baterije

Temperatura baterije je previSe visoka ili niska. Molimo sacekajte da se baterija vrati na
normalnu temperaturu pre nego $to pokuSate da je koristite.

Greska ventilatora za
usisavanje prasine

Ventilator za usisavanje prasine ne radi pravilno. Molimo ogistite kutiju za prasinu i filter i
ponovo pokrenite.

Neuspeh Wi-Fi povezivanja

Molimo proverite da li su Wi-Fi korisni€ko ime i lozinka ta¢ni i osigurajte da SSID radi
u 2.4G modu. Prilikom povezivanja, molimo drzite ruter, uredaj i mobilni telefon Sto je
moguce blize.

Stanica za punjenje ne moze
napuniti robota

Molimo se uverite da je kabl za napajanje stanice za punjenje pravilno povezan, i da je
utika€ ukljuen u utinicu, a zatim pokusajte ponovo da napunite.

Robot se ne moze vratiti na
stanicu za punjenje

Molimo se uverite da ima dovoljno prostora oko stanice za punjenje i da nema prepreka.
Ruéno mozZete postaviti robota na stanicu za punjenje.

Zamena filtera

Molimo redovno cistite i zamenite filter.

Napomena:

Ako gornje metode ne rese problem, pokusajte sledece korake:
+ Dugo pritisnite taster “(h* na robotu i ponovo pokrenite robota.
« Ako ponovni pokretanje robota ne resi problem, posaljite uredaj u servisni centar na popravku.

e Sredine.

Pravilno odlaganje ovog proizvoda

« Oznacgavanje ukazuje da se ovaj proizvod ne sme odbacivati sa drugim kué¢nim otpadom u celoj EU.

« Da biste sprecili mogucu $tetu po zZivotnu sredinu ili ljudsko zdravlje usled nekontrolisanog odlaganja
otpada, odloZite ga odgovorno kako biste promovisali odrZivo ponovno kori§¢enje materijalnih resursa.

« Za vracanje vaseg koriS¢enog uredaja, koristite sisteme povrata i prikupljanja ili kontaktirajte trgovca kod
koga je proizvod kupljen. Oni mogu preuzeti ovaj proizvod za sigurno recikliranje u okviru zastite Zivotne
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NOTE QUE AS INFORMAGOES DO MANUAL DO DISPOSITIVO PODE SER CRIADO PARA MAIS DO QUE UM MODELO. SEU
DISPOSITIVO NAO PODE INCLUR OS INFORMAGOES MENCUONADAS NO MANUAL.
ESTA LINGUA FOI TRADUZIDA COM A AJUDA DA INTELIGENCIA ARTIFICIAL.

INSTRUGCOES GERAIS DE SEGURANGA E AVISOS

* Antes de usar este dispositivo, leia atentamente o manual de instrugdes.

* Certifique-se de que a voltagem nominal € a mesma que a voltagem
que vocé utiliza.

» Guarde as instrugdes, o certificado de garantia, o recibo de compra e,
se possivel, a caixa com a embalagem interna!

» O dispositivo é destinado exclusivamente ao uso doméstico e ndo para
uso comercial ou profissional!

» Sempre retire o plugue da tomada sempre que o dispositivo nao
estiver em uso, ao anexar partes acessorias, ao limpar o dispositivo
ou sempre que ocorrer uma falha. Desligue o dispositivo antes. Puxe
o plugue, nao o cabo.

» Para proteger as criangas dos perigos dos aparelhos elétricos, nunca
as deixe sozinhas com o dispositivo. Consequentemente, ao selecionar
o local para o seu dispositivo, escolha-o de forma que as criangas nao
tenham acesso ao dispositivo. Certifique-se de que o cabo néo esteja
pendurado.

* Verifique regularmente o dispositivo e o cabo para verificar se ha
danos. Se houver qualquer tipo de dano, o dispositivo ndo deve ser
utilizado.

* Nao permita que as criangas brinquem com o dispositivo. Nao permita
que as criangas brinquem com materiais de embalagem, como sacos
plasticos.

» Este aparelho pode ser utilizado por criangas a partir de 8 anos
de idade e por pessoas com deficiéncias fisicas, sensoriais ou
mentais, ou falta de experiéncia e conhecimento, desde que sejam
supervisionadas ou tenham recebido instru¢bes sobre como usar o
aparelho com seguranga e entendam os possiveis perigos. A limpeza
e a manutengao do usuario ndo devem ser realizadas por criangas, a
menos que tenham mais de 8 anos e estejam sob supervisao.

* Nao conserte o dispositivo vocé mesmo, consulte um especialista
autorizado em caso de problema.

* Por motivos de seguranga, um cabo de alimentacdo danificado
ou quebrado s6 pode ser substituido por um cabo equivalente do
fabricante, do nosso servico de atendimento ao cliente ou de uma
pessoa qualificada similar.

* Mantenha o dispositivo e o cabo longe do calor, luz solar direta,
umidade, bordas afiadas e similares.

* Desligue o dispositivo e desconecte-o quando nao estiver usando o
dispositivo.

» Use apenas acessorios originais fornecidos pelo fornecedor.
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* Nao utilize o dispositivo ao ar livre. (A menos que o dispositivo seja
projetado para uso externo.) Sempre proteja contra temperaturas
abaixo de zero.

* Nunca use o dispositivo perto de agua (banheira, pia, etc.). O aparelho
nao deve ser exposto a chuva ou umidade. Use o dispositivo apenas
guando suas maos estiverem secas.

» Se o dispositivo cair na agua, desconecte-o antes de retira-lo da agua.
N&o toque na fonte de agua. O dispositivo deve ser verificado por um
especialista antes de ser utilizado novamente. Para evitar o risco de
choque elétrico, nao limpe o dispositivo com agua ou mergulhe-o em
agua.

» Use o dispositivo apenas para a finalidade pretendida.

* Este dispositivo s6 deve ser operado quando conectado a uma tomada
aterrada instalada de acordo com as normas. Certifique-se de que a
tensdo de alimentacido corresponde a tensdo indicada na placa de
identificagao.

* Danos que ocorram quando o dispositivo for utilizado para fins
diferentes daqueles especificados nas instrugdes ou for utilizado de
forma incorreta ou nao for reparado por especialistas ndo sao cobertos
pela garantia.

» Sempre use o dispositivo em uma superficie plana e horizontal.

* O dispositivo nao deve ser usado mais apds uma queda de uma
superficie dura de altura. Mesmo danos invisiveis podem causar
efeitos negativos na seguranga funcional do dispositivo. O dispositivo
s6 pode ser utilizado apds ser verificado por um profissional.

* Nunca transporte ou puxe o dispositivo segurando o plugue de
alimentacao, pois ha risco de curto-circuito devido a quebra do cabo.
Nao dobre, prenda ou puxe o cabo de alimentacdo sobre bordas
afiadas.

» Se houver um orificio de ventilagdo, n&o o cubra. Nao despeje nenhum
liquido ou po6 nos orificios de ventilagao.

* Nao insira dedos ou outros objetos nas partes abertas do dispositivo.

* Nenhuma responsabilidade € aceita em caso de danos causados por
uso inadequado ou ndo cumprimento destas instrugdes.

* Quando utilizar uma nova bateria ou uma bateria que foi utilizada pela
primeira vez apos ter sido armazenada por um longo periodo, carregue
a bateria completamente. Ao armazenar esta maquina por longos
periodos ou deixa-la sem uso, certifique-se de carregar e descarregar
a bateria pelo menos a cada trés meses.

* Porfavor, ndo use o aspirador de po6 para limpar detergente, querosene,
cacos de vidro, agulhas, fuligem, poeira molhada, fésforos e outros
itens.
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CONHEGA O SEU ASPIRADOR ROBO INTELIGENTE

O Robd

==

1. Receptor de sinal infravermelho 9. Escova lateral esquerda
2. Para-choque 10. Tampa da bateria

3. Painel 11. Escova rotativa

4. Filtro HEPA 12. Roda universal

5. Filtro primario 13. Escova lateral direita

6. Tampa superior do recipiente de po 14. Roda

7. Tampa inferior do recipiente de p6 15. Recipiente de p6

8. Eletrodo de carregamento automatico

Base de Carregamento

1. Janela de comunicagao de sinal
2. Luzindicadora
3. Peca do eletrodo de carregamento
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Controle Remoto
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Botéo “Home” (Voltar para carregar)

Botéo Iniciar/Pausar (Inicia o ciclo de limpeza automatica ou
pausa/retoma um ciclo de limpeza existente)

Limpeza localizada

Nao Perturbe

Teclas de navegagdo manuais

Limpeza de bordas

Poténcia de succao

Descrigéo

N&o Perturbe

Limpeza localizada

Limpeza fixa/localizada

Limpeza de bordas

Limpeza ao longo da parede

=
(o
O

Botdo "Home" (Voltar para carregar)

Pressione este botdo no modo de espera ou no modo de
operacao, e o robd retornara automaticamente a base para
carregar.

Pressione este botdo no modo de espera ou no modo de

A Avangar = A
operagao para que o robd avance.

-~ Recuar Pressione este botdo no modo de espera ou no modo de
operagao para que o robd recue.

Esquerda Pressione este botdo no modo de espera ou no modo de

operagao para que o robd se mova para a esquerda.

> Direita Pressione este botdo no modo de espera ou no modo de
operagao para que o robd se mova para a direita.
1. Pressione este bot&o no modo de espera para iniciar a limpeza

automatica.
Dl Iniciar/Parar 2. Pressione este botdo no modo de hibernagao para entrar no

modo de espera a partir do modo de hibernagao.
3. Pressione este botdo no modo de operagéo para parar a
limpeza.

Poténcia de sucgao

Aumentar a poténcia de sucgao.

Poténcia de sucgao

Diminuir a poténcia de sucgao.

YION®

Botdo de sucgéo

Pode ser selecionado M/L.

« Instale duas baterias (2 x 1,5 V AAA) antes de usar. Se ndo usar o controle remoto por um longo tempo,
retire as baterias.
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Guia de Uso Rapido

» Coloque a base de carregamento contra a parede e
remova todos os obstaculos dentro de 1 metro a esquerda
e a direita e 2 metros a frente da base de carregamento,
como mostrado na figura a direita. Em seguida, conecte
o adaptador e a fonte de alimentagdo. Neste momento, o
indicador de energia na base de carregamento permanecera
ligado.

« Pressione longamente o bot&o “¢Yy” para ligar ou desligar o
robd.

 Pressione o botéo “(}” do robd ou o botdo “Home” no
controle remoto no modo de espera, ou pressione o botdo “
)" do robd ou o botdo “Home” no controle remoto no modo
de trabalho, e o robd retornara automaticamente a base de
carregamento para carregar, como mostrado na figura ao
lado.

Nota: Quando estiver carregando com a base de carregamento,
pressione o botdo “Start/Stop” do controle remoto ou o botéo “¢l)” do robd, e o rob6 parara de carregar e
comegara a limpar.

Notas:

» Carregue o robd por mais de 12 horas na primeira vez.

« Mantenha o rob6 na base de carregamento durante o uso normal e certifique-se de que a base esteja
conectada a energia.

» Verifique o estado de carregamento do robd apds o esgotamento da bateria.

+ Se 0 robo néo for usado por um longo periodo, pressione e segure o botdo “()’ para desliga-lo.

Carregamento Automatico

» Quando a energia estiver muito baixa, o robé comegara automaticamente a procurar a base de
carregamento para recarregar.

« Certifique-se de que a base de carregamento esteja ligada e posicionada em um local com o minimo de
obstaculos, caso contrario, o robd ndo conseguira encontrar a base de carregamento.

» Este robd atende ao padrao europeu de consumo de energia ERP.

« Para encontrar a melhor posigéo de carregamento, o robé pode mover-se para frente e para tras da
base de carregamento 3 a 4 vezes antes de se carregar corretamente.

» Se o robd estiver equipado com uma raspadora, isso pode impedir o retorno a base de carregamento.
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Iniciar/Parar/Modo de Suspensao

Modo de Suspensao: O “th” ndo acende e o robd esta imével.
Modo de Espera: O “(hy” pisca e o robd esta imovel.
Modo de Trabalho: O robd esté funcionando e o “¢})” permanece aceso.

Inicio

Pressione brevemente o botdo “¢})y’ e o robd comegara ou pausara o seu funcionamento.

Nota: Se a maquina estiver no modo de suspenséo “(!y’, pressione o botéo do robd ou o botéo iniciar/parar
no controle remoto para alternar o robd do modo de suspensao para o modo de espera e, em seguida,
pressione novamente o botdo “¢})y” do robd ou o botéo iniciar/parar no controle remoto, e o robdé comegara
a trabalhar.

Parada

Parar significa alternar o robd do estado de trabalho para o modo de espera, o que pode ser feito pelas
seguintes operagoes:

+ Pressione o botéo “¢ty’ do rob6.

» Pressione o botéo “Start/Stop” do controle remoto.

» Pressione o botéo “Start/Stop” no aplicativo.

Modo de Suspenséao
Se o robd nao for operado dentro de 1-2 minutos, ele entrara automaticamente no modo de suspenséo.
Nota: Se o robd néo for utilizado por um longo periodo, pressione e segure o botéo “(y’ para desliga-lo.

Modo de Limpeza o

Limpeza Automatica (1)
O modo padréo de limpeza do robd € a limpeza planejada.

Limpeza Localizada (2)

Coloque o robd préximo a area suja, pressione o botao “Mode” no controle
remoto e selecione o modo “Spot” de limpeza, e o robé comegara a limpar
em um local fixo.

Limpeza de Bordas (3) e
No modo de espera ou no modo de trabalho, pressione o botdo “Mode” no
controle remoto e selecione o modo “Edge”, e o robd comegara a limpar
seguindo as bordas das paredes.

Notas:

* Apos selecionar um modo de limpeza especifico, o robé mudara
automaticamente para outros modos de limpeza de acordo com o
ambiente real para alcangar o melhor efeito de limpeza.

* Independentemente do modo de limpeza em que o robd esteja, é possivel o
parar a limpeza pressionando o botédo “Start/Stop” do controle remoto ou o
botdo “¢hy” do robé.

» Independentemente do modo de limpeza em que o robd esteja, é possivel
parar a limpeza pressionando o botado “Start/Stop” no aplicativo ou o botéo
“thy” do robo.
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Conexao do Aplicativo

(A imagem da interface do aplicativo deve ser baseada no aplicativo real exibido)
« Escaneie o codigo QR a direita para baixar e instalar o aplicativo.

* Registre-se com seu numero de telefone celular ou e-mail. Apds receber o cédigo de verificagao, insira a
senha para concluir o registro.

A awn e avn waa avw

< < <

Feglster Enter Verlfication Code Set Password

« Adicionar o Robé: Entre no aplicativo, clique em “Add device” ou no icone “+”
no canto superior direito da pagina inicial para acessar a pagina de adi¢cao de
dispositivo.

» Conex3do Regular £
Adicione manualmente e selecione “Small appliances “-” cleaning robot (Wi-Fi)”,
insira a senha do Wi-Fi e cligue em “Next” para redefinir o dispositivo. Pressione e
segure o botéo “(}” no robd por um longo tempo. Quando ouvir o aviso “Di", vocé
pode soltar o bot&o. A luz indicadora do botao “(}” piscara rapidamente. Clique
em “Next” para finalizar a redefinicao. Selecione “Wi-Fi Quick Connection” em seu
celular e clique em “Next” para entrar no estado de espera. Se o celular indicar que a g
a conexao falhou, repita os passos acima.

wane - wasae 4

b b

Select 2.4 GHEWi-Fi Network sl th dovics

] aNber plaEword, M

F Zilanhome

&
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e b
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* Modo de Conexao Bluetooth
Ative a fung&o Bluetooth do celular e, em seguida, pressione e segure o botdo “(}” na unidade principal
por 3 segundos. Quando ouvir o som “Di”, vocé pode soltar o botéo, e a luz indicadora da unidade
principal piscara rapidamente. Verifique “Confirm the indicator is blinking” no telefone, clique em “Next
Step”, insira a senha do Wi-Fi na conexao e cligue em “Next” para entrar no estado de busca de
conexdo. Clique para conectar apds a busca do dispositivo. Se o celular indicar que a conexao falhou,
repita os passos acima

® oo - ® oo - 2 -]
PReset the devics Reset the davics Entor WI- Information S
* Zianhome .Qm ®
&
sy fresisigumy
gl SR heprioon ST
s i i g O ottt g
] = r =i

» Se o produto ndo puder ser conectado através da conexao regular, tente o modo AP. Adicione
manualmente e selecione “pequenos eletrodomésticos” - “robd de limpeza (Wi-Fi)”, insira a senha do
Wi-Fi e clique em “Next” para redefinir o dispositivo. Pressione e segure o botéo “(” no robd por um
longo tempo. Quando ouvir o aviso “Di”, a luz indicadora do bot&o piscara rapidamente, entao solte o
botdo. Quando ouvir outro aviso “di”, solte o bot&o, e a luz indicadora do botédo piscara lentamente, o
que significa que a redefini¢ao foi concluida. Cligue em Avancar. Selecione “Hotspot Network” no seu
celular, entre na interface de configuracao de rede, clique em “Connect” para acessar as configuragbes
de Wi-Fi do seu celular e selecione “Smart Life” para retornar ao aplicativo “Smart Life”. Entre no estado
de espera da rede. Se o celular indicar que a conexao falhou, repita os passos acima.
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* Dispositivo Adicionado com Sucesso
Depois de adicionar o dispositivo com sucesso, clique em “Finish ” para entrar na lista de dispositivos.
Cligue no robd de limpeza adicionado para acessar a interface de operagdo. Apos o dispositivo ser
conectado com sucesso, a luz branca da tecla “Home” se apaga.

e - asor e
2 e < KVC-4090 £

4 b

O
Strandky

- |

:

a % @ 1

&

e 8 ¢ @ o °

* Limpeza Programada
Clique em “Schedule” na interface de operagéo, entre na interface da lista de programacdes, clique em
“Add”, e vocé podera selecionar o horario de inicio e os dias repetidos. Quando o horario programado
for atingido, o rob6 limpara automaticamente. Se desejar excluir o horario de limpeza programada, por
favor, exclua-o na limpeza programada.

asnr avm prere avm rasnr aem

< At Schachale, = < R 4 Schréule

wm g

» Clique no botéo “ * ” para selecionar o nivel de sucgao.
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» Clique em “£&” na interface de operagéo para acessar as trés operagdes a seguir:
a. Clique em “Cleaning Records” para ver os registros de limpeza.
b. Cliqgue em “Find Robot”, o robd emitira um som, e vocé podera determinar a localizagao do robd.

want acm g
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* Outras interfaces
a. Personal Center: Nesta pagina, vocé pode definir apelidos de usuario, compartilhar o dispositivo com
parentes e amigos, e fornecer feedback sobre o uso.
b. More Pages: Nesta pagina, vocé pode modificar o nome do dispositivo, obter informagdes sobre o
dispositivo, fornecer feedback e remover o dispositivo.
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» Se nao for necessario controlar o aspirador robd através do aplicativo, vocé pode e e esteen s
pressionar e segurar o botdo “(}” para sair da interface de controle do aplicativo. -
8 g @ g
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Limpeza da Escova Lateral

Quando a escova lateral estiver suja, por favor, limpe-a com agua limpa e seque-a antes de usar; se a
escova lateral estiver danificada e ndo funcionar normalmente, substitua-a.

Nota: Ao substituir a escova lateral, combine as marcas “L” e “R” na escova lateral com as marcas “L” e
“R” na parte inferior do rob6.

Limpeza da Caixa de Poeira e do Filtro

» Pressione o botédo da caixa de poeira e retire a caixa na diregao da seta.

« Rotacione a tampa superior da caixa de poeira e abra a caixa (se houver muita poeira, despeje uma
parte dela sem abrir a caixa).

» Segure a aba central do filtro primario e puxe-o para fora, depois retire o filtro de alta eficiéncia.

« Abaixe a altura da caixa de poeira para liberar a poeira.

» Limpe completamente a caixa de poeira, o filtro primario e o filtro de alta eficiéncia. Recomenda-se
limpar o filtro de alta eficiéncia a cada 15-30 dias. A vida util maxima do filtro de alta eficiéncia é de 6
meses. O filtro de alta eficiéncia ndo pode ser varrido com uma escova, ele s6 pode ser limpo com um
soprador ou pode ser batido levemente com uma forga externa. Nao o lave com agua.

« Instale e use corretamente. Certifique-se de que ambos os filtros estejam instalados antes de usar, para
ndo causar danos ao robé.

Nota:

« Limpe a caixa de poeira e o canal de ventilagéo apds cada limpeza.

» Os componentes devem ser secos ao ar e ndo expostos a luz solar apds a lavagem, e devem ser
usados apenas apos estarem completamente secos, para ndo afetar as funcionalidades e a vida util do
robd.

* Em caso de danos ao filtro primario e de alta eficiéncia, eles devem ser substituidos a tempo para evitar
afetar a eficacia da remogéao de poeira.
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Montagem do Tanque

.

Retire o pano do fundo do tanque de agua. (F1)

Abra a tampa de borracha do tanque de agua, encha-o com agua e depois feche-o novamente. Se
necessario, adicione um pouco de detergente. (F2)

O tanque de agua é fixado na parte inferior do robd na diregéo indicada pela seta. Coloque os dois
postes do tanque nas duas aberturas da base do robd, de modo que o tanque fique em contato préximo
com a base. (F3)

Ao carregar o tanque de agua, o robd nao podera retornar automaticamente a base de carregamento.
Carregar o tanque de agua afetara a capacidade de escalada do robd.

E proibido carregar o robd enquanto o tanque de agua estiver sendo transportado, para evitar perigos.
Uma vez instalado o tanque de agua, a agua comegara a pingar. Limpe o tanque imediatamente apos
a instalagao para evitar danos ao chdo. Pelo mesmo motivo, retire o tanque imediatamente apos o
processo de limpeza.

Por favor, sempre supervise o produto durante o processo de limpeza para evitar erros no relatério do
robd.

.

Ap06s a limpeza do chao, retire o tanque de agua e o mop, abra a
tampa de borracha do tanque de agua e despeje a agua restante. (F4)
Retire o mop do tanque de agua, limpe-o com detergente, seque-o e,
finalmente, coloque-o de volta no tanque de agua.
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Manutencao do Pano de Limpeza

Remova o pano de limpeza, enxague-o e deixe-0 secar, depois reinstale-o no tanque de agua.

Nota:

» Nao use o pano contendo agua pingando diretamente para evitar escorregar durante o processo de
trabalho.

* Ambiente de uso: piso de madeira, ladrilho, marmore, piso duro pintado, etc.

» O pano faz parte do conjunto do tanque de agua e é adequado apenas para alguns modelos, conforme
indicado na lista de embalagem.

Limpeza das Lentes do Sensor e dos Eletrodos

» Limpe suavemente o sensor e os eletrodos de carregamento com a ferramenta de limpeza ou um pano
macio, como mostrado na figura abaixo.

Eletrodo

Sensor

« Limpe o conector de carregamento na base de carregamento com a ferramenta de limpeza ou um pano
macio, como mostrado na figura abaixo.

Conector de carregamento ————

Limpeza do Conjunto da Escova Rotativa

» Pressione suavemente as duas travas no circulo A, como mostrado na figura, para retirar a tampa
inferior da escova rotativa do rob®é.

« Segure uma extremidade do circulo B na imagem, levante-o e retire-o (instale na ordem inversa).

» Use ferramentas para limpar os emaranhados na escova rotativa e a sujeira nas cerdas. Nao perca a
manga de borracha no rolamento de esferas. Apds a limpeza, recoloque a escova rotativa (componente)
e a tampa inferior da escova rotativa no rob6é na ordem correta.

kg, =3 e
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Tabela de Cddigos de Aviso

Em caso de algumas falhas comuns do robd, os seguintes fendmenos e solugdes correspondentes

aparecerao.

Resolugéo de Problemas Solugdes

Erro do sensor de impacto

O sensor de impacto esta preso. Por favor, toque na faixa varias vezes para que ela volte
ao lugar. Mova o robd para um novo local para comegar.

Erro do sensor de
acompanhamento de parede

Por favor, limpe a superficie do sensor de acompanhamento de parede para garantir que
esteja livre de poeira e sujeira.

Suspensao do robd

Certifiqgue-se de que o chao esteja plano, remova os obstaculos que suspendem o robd,
e se o problema persistir, limpe o sensor de penhasco na parte inferior do robd.

Erro do sensor de penhasco

Por favor, limpe o sensor de penhasco na parte inferior do robd.

Erro da escova lateral

Por favor, remova a escova lateral, limpe os emaranhados e reinstale-a.

Erro da escova rotativa

Por favor, remova a escova rotativa, limpe os cabelos enrolados na escova e reinstale-a.

Erro da roda giratéria

Verifique se as rodas giratérias estdo presas por objetos estranhos e se ha obstaculos
que impedem a rotagéo das rodas. Tente limpar e reiniciar.

Robd preso

Por favor, limpe os obstaculos no chao, mova o robd para uma nova posigéo e reinicie.

A bateria esta muito baixa,
por favor, carregue

A energia esta baixa, por favor, coloque o rob6 de volta na base de carregamento para
carregar.

Erro da bateria

Atemperatura da bateria esta muito alta ou muito baixa. Espere até que a bateria retorne
a temperatura normal antes de tentar usar.

Erro do ventilador de sucgéo
de poeira

O ventilador de succéo de poeira ndo esta funcionando corretamente. Limpe a caixa de
poeira e o filtro e reinicie.

Falha na conexao Wi-Fi

Verifique se 0 nome de usuario e a senha do Wi-Fi est&o corretos e certifique-se de
que o SSID esteja funcionando no modo 2.4G. Ao conectar, mantenha o roteador, o
dispositivo e o celular o mais proximo possivel.

A base de carregamento nao
consegue carregar o robd

Certifique-se de que o cabo de alimentagao da base de carregamento esteja conectado
corretamente e que o plugue esteja na tomada, e entéo tente carregar novamente.

O robd néo consegue
voltar para a base de
carregamento

Certifiqgue-se de que ha espago suficiente ao redor da base de carregamento e que nédo
ha obstaculos. Vocé pode colocar manualmente o robd na base de carregamento para
carregar.

Substituicdo do filtro

Por favor, limpe e substitua o filtro regularmente.

Nota:

Se os métodos acima nao resolverem o problema, tente as seguintes agbes:
» Pressione e segure o botdo “()” do robd e reinicie o robo.
« Se reiniciar o robd nao resolver o problema, envie o aparelho para o centro de servigo poés-venda para

reparo.

Descarte correto deste produto

« Esta marcagao indica que este produto ndo deve ser descartado com outros residuos domésticos em

toda a UE.

« Para evitar possiveis danos ao meio ambiente ou a saude humana pelo descarte de residuos nao
controlado, recicle-o de forma responsavel para promover a reutilizagéo sustentavel dos recursos

materiais.

< Para devolver o seu dispositivo usado, utilize os sistemas de devolucéo e coleta ou entre em contato

com o revendedor onde o produto foi comprado. Eles podem encaminhar este produto para reciclagem

ambientalmente segura.
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HOUD ER A.U.B. REKENING MEE DAT DEZE HANDLEIDING GELDT VOOR MEERDERE MODELLEN. DEZE HANDLEIDING KAN
BESCHRIJVINGEN VAN FUNCTIES BEVATTEN DIE MOGELIJK NIET OP UW APPARAAT BESCHIKBAAR ZIJN.
DEZE TAAL IS VERTAALD MET BEHULP VAN KUNSTMATIGE INTELLIGENTIE.

ALGEMENE VEILIGHEIDSINSTRUCTIES EN WAARSCHUWINGEN

* Voordat u dit apparaat gebruikt, leest u de instructiehandleiding
zorgvuldig door.

» Zorg ervoor dat de netspanning hetzelfde is als de spanning die u
gebruikt.

* Houd de instructies, het garantiebewijs, het verkoopbewijs en indien
mogelijk, de kartonnen verpakking met de binnenverpakking bij!

* Het apparaat is uitsluitend bedoeld voor privégebruik en niet voor
commercieel gebruik of professioneel gebruik!

* Verwijder altijd de stekker uit het stopcontact wanneer het apparaat niet
in gebruik is, bij het bevestigen van accessoires, het schoonmaken van
het apparaat of wanneer zich een storing voordoet. Zet het apparaat
vooraf uit. Trek aan de stekker, niet aan het snoer.

* Om kinderen te beschermen tegen de gevaren van elektrische
apparaten, laat ze nooit zonder toezicht met het apparaat. Kies daarom
de locatie voor uw apparaat zo dat kinderen geen toegang hebben tot
het apparaat. Zorg ervoor dat het snoer niet hangt.

 Test het apparaat en het snoer regelmatig op beschadigingen. Als er
schade is, mag het apparaat niet worden gebruikt.

» Sta kinderen niet toe met het apparaat te spelen. Laat kinderen niet
spelen met verpakkingsmateriaal zoals plastic zakken.

* Deze apparaten kunnen worden gebruikt door kinderen vanaf 8 jaar
en door personen met fysieke, sensorische of mentale beperkingen, of
gebrek aan ervaring en kennis, op voorwaarde dat zij onder toezicht
staan of instructies hebben gekregen over hoe het apparaat veilig
te gebruiken en de mogelijke gevaren begrijpen. Schoonmaak en
onderhoud door gebruikers moeten worden uitgevoerd door kinderen
die jonger zijn dan 8 jaar en niet onder toezicht staan.

* Probeer het apparaat niet zelf te repareren, maar raadpleeg een
erkende expert bij problemen.

* Om veiligheidsredenen mag een gebroken of beschadigd netsnoer
alleen worden vervangen door een gelijkwaardig snoer van de fabrikant,
onze klantenservice of een vergelijkbaar gekwalificeerd persoon.

* Houd het apparaat en het snoer uit de buurt van warmte, direct zonlicht,
vocht, scherpe randen en dergelijke.

» Zet het apparaat uit en haal de stekker uit het stopcontact wanneer u
het apparaat niet gebruikt.

» Gebruik alleen originele accessoires die door de leverancier worden
geleverd.

267 Zilan




NL

» Gebruik het apparaat niet buitenshuis. (Tenzij het apparaat is ontworpen
om buiten te worden gebruikt.) Bescherm altijd tegen temperaturen
onder nul of onder nul.

* Gebruik nooit in de buurt van water (badkuip, gootsteen, enz.). Het
apparaat mag niet worden blootgesteld aan regen of vocht. Gebruik
het apparaat alleen als uw handen droog zijn.

* Als het apparaat in het water valt, haal het dan uit het water voordat
u de stekker uit het stopcontact haalt. Raak de waterbron niet aan.
Het apparaat moet door een specialist worden gecontroleerd voordat
het weer wordt gebruikt. Om het risico op elektrische schokken te
vermijden, reinig het apparaat niet met water en dompel het niet onder
in water.

» Gebruik het apparaat alleen voor het beoogde doel.

 Ditapparaat mag alleen worden gebruikt wanneer hetis aangesloten op
een geaard stopcontact dat volgens de voorschriften is geinstalleerd.
Zorg ervoor dat de voedingsspanning overeenkomt met de spanning
die op het typeplaatje staat vermeld.

» Schade die optreedt wanneer het apparaat wordt gebruikt voor andere
doeleinden dan die in de instructies vermeld of verkeerd wordt gebruikt
of niet door experts wordt gerepareerd, valt niet onder de garantie.

» Gebruik het apparaat altijd op een vlakke en horizontale ondergrond.

* Het apparaat mag niet meer worden gebruikt na een val op een harde
ondergrond van een hoogte. Zelfs onzichtbare schade kan negatieve
effecten hebben op de functionele veiligheid van het apparaat. Het
apparaat kan alleen worden gebruikt nadat het door een professional
is gecontroleerd.

» Draag of trek het apparaat nooit aan de voedingsstekker, omdat er een
risico op kortsluiting door kabelbreuk bestaat. Buig, knijp of trek het
netsnoer niet over scherpe randen.

* Als er een ventilatieopening is, bedek deze dan niet. Giet geen vloeistof
of poeder in de ventilatieopeningen.

» Steek geen vingers of andere voorwerpen in de open delen van het
apparaat.

* Geen aansprakelijkheid wordt aanvaard voor schade veroorzaakt door
onjuist gebruik of niet naleven van deze instructies.

» Wanneer u een nieuwe batterij gebruikt of een batterij die voor het eerst
na een lange opslagperiode wordt gebruikt, laad de batterij dan volledig
op. Bij langdurige opslag van dit apparaat of als het niet wordt gebruikt,
zorg er dan voor dat het minstens drie maanden wordt opgeladen en
ontladen.

* Gebruik de stofzuiger niet om schoon te maken van wasmiddelen,
kerosine, glasafval, naalden, roet, nat stof, lucifers en andere
voorwerpen.
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KENNISMAKEN MET UW SLIMME ROBOTSTOFZUIGER

De Robot

1. Infraroodsignaalontvanger 9. L zijborstel

2. Stootrubber 10. Batterijklep

3. Paneel 11. Roterende borstel
4. HEPA-filter 12. Uniwiel

5. Eerste filter 13. R zijborstel

6. Bovenkap van de stofcontainer 14. Wiel

7. Onderkap van de stofcontainer 15. Stofcontainer

8. Automatische oplaadelektrode

Oplaadstation

1. Signaalcommunicatievenster
2. Indicatorlampje
3. Oplaadelektrode stuk
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1. Homeschakelaar (Terug naar opladen)
2. Start/Pauze knop (Start de automatische reinigingscyclus of
pauzeert/herstelt een bestaande reinigingscyclus)
3. Puntreiniging
4. Niet storen
5. Handmatige navigatietoetsen
6. Randreiniging
7. Zuigkracht
N——
Symbool Functie Beschrijving
(G Niet storen Niet storen
m Puntreiniging Vaste punt/lokale reiniging
D Randreiniging Wandvolgend reinigen
Druk op deze knop in de stand-bymodus of werkmodus, en de
0 giﬂgw;:r?)hakelaar (terug naar robot keert automatisch terug naar het oplaadstation om op te
P laden.
~ Vooruit Druk op deze knop in de stand-bymodus of werkmodus om de
robot vooruit te laten bewegen.
« Achteruit Druk op deze knop in de stand-bymodus of werkmodus om de
robot achteruit te laten bewegen.
( Links Druk op deze knop in de stand-bymodus of werkmodus om de
robot naar links te laten bewegen.
> Rechts Druk op deze knop in de stand-bymodus of werkmodus om de
robot naar rechts te laten bewegen.
1. Druk op deze knop in de stand-bymodus om automatische
reiniging te starten.
Bl Start/Sto 2. Druk op deze knop in de slaapstand om naar de stand-
P bymodus te gaan.
3. Druk op deze knop in de werkmodus om het reinigen te
stoppen.
@ Zuigkracht Verhoogt de zuigkracht.
@ Zuigkracht Vermindert de zuigkracht.
:-. Zuigknop M/L kan geselecteerd worden.

« Installeer twee batterijen (2 x 1,5 V AAA) voor gebruik. Als u de afstandsbediening lange tijd niet

gebruikt, verwijder dan

Zilan

de batterij.
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Snelle Gebruikershandleiding

» Plaats het laadstation tegen de muur en verwijder alle
obstakels binnen 1 meter links en rechts en 2 meter voor
het laadstation, zoals weergegeven op de afbeelding aan de
rechterkant. Sluit vervolgens de adapter en de stroomtoevoer
aan. Op dat moment blijft het stroomindicatorlampje op het
laadstation continu branden.

» Houd de knop “()” lang ingedrukt om de robot in te schakelen
of uit te schakelen.

+ Druk op de knop “()” van de robot of de “Home"-toets op de
afstandsbediening in de standby-modus, of druk op de knop “
)" van de robot of de “Home -toets op de afstandsbediening
in de werkmodus, en de robot keert automatisch terug naar
het laadstation om op te laden, zoals weergegeven op de
afbeelding hiernaast.

Opmerking: Wanneer u de robot oplaadt met het laadstation,
druk op de knop “Start/Stop” op de afstandsbediening of
de knop “¢hy” op de robot, en de robot stopt met opladen en
begint met schoonmaken.

Opmerkingen:

* Laad de robot de eerste keer meer dan 12 uur op.

» Houd de robot tijdens normaal gebruik op het laadstation en zorg ervoor dat het laadstation is
aangesloten op de stroom.

« Controleer de oplaadstatus van de robot nadat de batterij leeg is.

« Als de robot lange tijd niet wordt gebruikt, houd de knop “¢ty’ ingedrukt om de robot uit te schakelen.

Automatisch Opladen

» Als de batterij te laag is, begint de robot automatisch het laadstation te zoeken om op te laden.

» Zorg ervoor dat het laadstation is ingeschakeld en zich op een plek bevindt met zo min mogelijk
obstakels, anders kan de robot het laadstation niet vinden om op te laden.

» Deze robot voldoet aan de Europese ERP-norm voor energieverbruik.

» Om de beste laadpositie te vinden, kan de robot 3 tot 4 keer heen en weer bewegen naar het laadstation
voordat het correct wordt opgeladen.

» Als de robot een schraper heeft, kan dit het terugkeren naar het laadstation verhinderen.
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Start/Stop/Slaapstand

Slaapstand: De “¢ly” brandt niet, en de robot staat stil.
Standby-modus: De “¢y” knippert, en de robot staat stil.
Werkmodus: De robot werkt, en de “¢hy” blijft branden.

Opstarten

Druk kort op de knop “(y’, en de robot zal starten of pauzeren.

Opmerking: Als de machine in de slaapmodus “¢}y” staat, druk op de knop van de robot of de start/stop-
knop op de afstandsbediening om de robot van slaapmodus naar standby-modus te schakelen, en druk
vervolgens nogmaals op de knop “¢hy” van de robot of de start/pauze-knop op de afstandsbediening, en de
robot begint met werken.

Stoppen

Stoppen betekent de robot schakelen van de werkmodus naar de standby-modus, wat kan worden gedaan
via de volgende handelingen:

+ Druk op de knop “¢ty” van de robot.

* Druk op de knop “Start/Stop” op de afstandsbediening.

» Druk op de knop “Start/Stop” in de app.

Slaapstand

Als de robot binnen 1-2 minuten niet wordt bediend, gaat hij automatisch in slaapstand.

Opmerking: Als de robot lange tijd niet wordt gebruikt, houd de knop “(fy” ingedrukt om de robot uit te
schakelen.

Schoonmaakmodi

Automatisch Schoonmaken (1) o
De standaard schoonmaakmodus van de robot is geplande schoonmaak.

Plaatselijke Reiniging (2)

Plaats de robot naast het vuile gebied, druk op de “Mode”-knop op de
afstandsbediening en selecteer de “Spot”-schoonmaakmodus, en de robot
zal beginnen met plaatselijke schoonmaak.

Randreiniging (3)

In de standby-modus of werkmodus, druk op de “Mode”-knop op de
afstandsbediening en selecteer de “Edge”-modus, en de robot zal beginnen e
met schoonmaken langs de randen van muren.

Opmerkingen: f ,/(’__""‘\
« Nadat een bepaalde schoonmaakmodus is geselecteerd, schakelt de robot ‘.,\ '\‘:@ ]
automatisch naar andere schoonmaakmodi afhankelijk van de werkelijke '\\\ ’ ‘/’

omgeving om het beste schoonmaakresultaat te bereiken.

« Ongeacht in welke schoonmaakmodus de robot zich bevindt, kan het
schoonmaken worden gestopt door op de knop “Start/Stop” op de
afstandsbediening of de knop “¢}y” van de robot te drukken. o

« Ongeacht in welke schoonmaakmodus de robot zich bevindt, kan het
schoonmaken worden gestopt door op de knop “Start/Stop” in de app of de
knop “¢hy” van de robot te drukken.
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App Verbinding

(De afbeelding van de APP-bedieningsinterface moet gebaseerd zijn op de
daadwerkelijk weergegeven app)
« Scan de QR-code aan de rechterkant om de APP te downloaden en installeren.

» Registreer met je mobiele telefoonnummer of e-mail. Na ontvangst van de verificatiecode, voer het

wachtwoord in om de registratie te voltooien.

Az awn e avn waa avn

< < <

Reglster Enter Verlfication Code

» Voeg de Robot toe: Open de APP, klik op “Add device” of het “+” teken in de
rechterbovenhoek van de startpagina om naar de pagina voor apparaat toevoeging
te gaan.

¢ Regelmatige Verbinding
Voeg handmatig toe en selecteer “Small appliances “-” cleaning robot (Wi-Fi)”,
voer het Wi-Fi-wachtwoord van de verbinding in en klik op “Next” om het apparaat
opnieuw in te stellen. Houd de “(}” knop op de robot lange tijd ingedrukt. Wanneer
je de “Di” prompt hoort, kun je de knop loslaten. Het indicatielampje van de “(}
” knop knippert snel. Klik op “Next” om de reset te voltooien. Selecteer “Wi-Fi
Quick Connection” op je mobiele telefoon en klik op “Next” om de wachtstatus in te
voeren. Als de mobiele telefoon aangeeft dat de verbinding mislukt is, herhaal dan
de bovenstaande stappen.

wane - g 4

b b

Select 2.4 GHEWi-Fi Network
s aniber padeword,

F Zilanhome

a _—

Sabact (P shatim of tha it lighd
e b
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* Bluetooth Verbindingmodus
Zet de Bluetooth-functie van de mobiele telefoon aan, en houd vervolgens de “()” knop op de hoofdunit
3 seconden ingedrukt. Wanneer je het “Di” geluid hoort, kun je de knop loslaten, en het indicatielampje
van de hoofdunit knippert snel. Controleer de “Confirm the indicator is blinking” op de telefoon, klik op
“Next Step”, voer het Wi-Fi-wachtwoord in voor de verbinding en klik op “Next” om de zoekstatus van de
verbinding in te voeren, klik om te verbinden na het zoeken naar het apparaat. Als de mobiele telefoon
aangeeft dat de verbinding mislukt is, herhaal dan de bovenstaande stappen.

® oo - ® oo - 2 -]
PReset the devics Reset the davics Entor WI- Information S
* Zianhome .Qm ®
&
sy fresisigumy
gl SR heprioon ST
s O ottt g
] = =i

« Als het product niet kan worden verbonden via de reguliere verbinding, probeer dan de AP-modus om
te verbinden. Voeg handmatig toe en selecteer “kleine apparaten” - “schoonmaakrobot (Wi-Fi)”, voer
het Wi-Fi-wachtwoord van de verbinding in en klik op “Next” om het apparaat opnieuw in te stellen.
Houd de “()}” knop op de robot lange tijd ingedrukt. Wanneer je de “Di” prompt hoort, knippert het
sleutelindicatorlicht snel, laat dan de knop los. Wanneer je een andere “di prompt” hoort, laat de knop
los, en het sleutelindicatorlicht knippert langzaam, wat betekent dat de reset is voltooid, klik dan op
Volgende. Selecteer “Hotspot Network” op je mobiele telefoon, ga naar de netwerkinstellingeninterface,
klik op “Connect” om de Wi-Fi-instellingen van je mobiele telefoon te openen en selecteer “Smart Life”
om terug te keren naar de “Smart Life” APP. Voer de netwerk wachtstatus in. Als de mobiele telefoon
aangeeft dat de verbinding mislukt is, herhaal dan de bovenstaande stappen.
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* Apparaat Succesvol Toegevoegd
Na het succesvol toevoegen van het apparaat, klik op “Finish ” om de apparatenlijst te openen. Klik op
de toegevoegde schoonmaakrobot om de bedieningsinterface te openen. Na succesvolle verbinding zal
het witte lampje van de “Home” toets uitgaan.

- g esox g
2 ) ¢ KvG-4050 ‘
A Devices nes
e ®

O

Strandby

e 3

'y 2 & + Ly

¢ Geplande Schoonmaak
Klik op “Schedule” in de bedieningsinterface, open de interface van de geplande lijst, klik op “Add” en je
kunt de opstarttijd en herhalende dagen selecteren. Na het bereiken van de geplande tijd zal de robot
automatisch schoonmaken. Als je de geplande schoonmaaktijd wilt verwijderen, verwijder deze dan in
geplande schoonmaak.

asnr avm prere avm rasn e aem

EREEEEET

» Kilik op de knop “ : ” om het zuigniveau te selecteren.
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» Kiik op “£” in de bedieningsinterface om de volgende drie handelingen uit te voeren:
a. Klik op “Cleaning Records” om de schoonmaakrecords te bekijken.
b. Klik op “Find Robot”, de robot zal een geluid maken, en je kunt de locatie van de robot bepalen.

* Andere Interfaces
a. Personal Center: Je kunt gebruikersnamen instellen, het apparaat delen met familie en vrienden, en
feedback geven over het gebruik op deze pagina.
b. More Pages: Op deze pagina kun je de apparaatnaam wijzigen, informatie over het apparaat
opvragen, feedback geven, en het apparaat verwijderen.
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« Als je de robotstofzuiger niet via de APP hoeft te bedienen, kun je de “(}” knop .
ingedrukt houden om de APP-bedieningsinterface te verlaten. -
e @ ¢ &
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Schoonmaak van de Zijkwast

Wanneer de zijkwast vuil wordt, reinig deze dan met schoon water en droog deze voor gebruik; als de
zijkwast beschadigd is en niet normaal werkt, vervang deze dan.

Opmerking: Bij het vervangen van de zijkwast, zorg ervoor dat je de “L” en “R” markeringen op de zijkwast
matcht met de “L” en “R” aan de onderkant van de robot.

Reiniging van de Stofbak en Filter

» Pers de stofbakknop in en haal de stofbak uit in de richting van de pijl.

« Draai de bovenkant van de stofbak open en open de stofbak (als er te veel stof is, giet een deel ervan uit
zonder de stofbak te openen).

« Pak een middelste uitsparing van het primaire filter en trek het eruit, haal vervolgens het HEPA-filter
eruit.

» Zet de hoogte van de stofbak naar beneden om het stof vrij te geven.

» Reinig de stofbak, het primaire filter en het HEPA-filter grondig. Het wordt aanbevolen om het HEPA-filter
eenmaal na 15-30 dagen schoon te maken. De maximale levensduur van het HEPA-filter is 6 maanden.
Het HEPA-filter mag niet met een borstel worden gereinigd; het kan alleen worden opgeblazen met een
blaasapparaat, of voorzichtig worden getikt met externe kracht. Was het niet met water.

« Installeer en gebruik correct. Zorg ervoor dat beide filters zijn geinstalleerd voordat je het apparaat
gebruikt, om schade aan de robot te voorkomen.

Opmerking:

» Reinig de stofbak en ventilatiekanaal na elke schoonmaak.

» Componenten moeten aan de lucht drogen en mogen niet aan zonlicht worden blootgesteld na het
wassen, en pas worden gebruikt nadat ze volledig droog zijn, om de eigenschappen en levensduur van
de robot niet te beinvioeden.

» Voor schade aan primaire en HEPA-filters, moeten deze tijdig worden vervangen om te voorkomen dat
de effectiviteit van het stofverwijderen wordt beinvloed.
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Tankassemblage

.

Haal de doek aan de onderkant van de watertank eruit. (F1)

Open de rubberen deksel van de watertank, vul deze met water en sluit hem daarna weer. Voeg indien
nodig wat detergent toe. (F2)

De watertankassemblage wordt aan de onderkant van de robot bevestigd in de richting die door de pijl
wordt aangegeven. Plaats de twee steunen van de tankassemblage in de twee gaten aan de onderkant
van de robot, zodat de tankassemblage goed in contact komt met de basis. (F3)

Het dragen van de watertank voorkomt dat de robot automatisch terugkeert naar het oplaadstation.

Het dragen van de watertank beinvloedt het klimvermogen van de robot.

Het is verboden de robot op te laden tijdens het dragen van de watertank om gevaar te vermijden.
Zodra de watertank is geinstalleerd, zal er water beginnen te druipen. Maak de watertank onmiddellijk na
installatie schoon om schade aan de vloer te voorkomen. Om dezelfde reden moet de watertank direct
na het schoonmaakproces worden verwijderd.

Houd het product altijd in de gaten tijdens het schoonmaakproces om te voorkomen dat de robot fouten
meldt.

Na het dweilen van de vloer, haal de watertank en de dweil eruit, open
de rubberen deksel van de watertank en giet het resterende water uit
de watertank. (F4)

Haal de dweil uit de watertank, maak deze schoon met detergent,
droog de dweil en zet deze vervolgens terug in de watertank.
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Onderhoud van de Reinigdoek

Verwijder de reinigingsdoek, spoel deze uit en spreid deze uit om te drogen, en installeer deze dan terug in
de watertank.

Opmerking:

» Gebruik de doek niet direct als deze drijfnat is om te voorkomen dat deze tijdens het werk wegglijdt.

» Gebruiksomgeving: houten vloer, tegel, marmer, geschilderde harde vloer, enz.

» De doek is een watertankassemblage en alleen geschikt voor sommige modellen, zoals vermeld in de
paklijst.

Reiniging van de Sensorlens en Elektrode

» Veeg de sensor en laad elektrode voorzichtig af met het reinigingsgereedschap of een zachte doek,

zoals weergegeven in de onderstaande afbeelding.
Elektrode

» Reinig de laadconnector op de oplaadbasis met het reinigingsgereedschap of een zachte doek, zoals
weergegeven in de onderstaande afbeelding.

Laadconnector —=——

Reiniging van de Rolborstelassemblage

» Druk voorzichtig op de twee sluitingen in de cirkel A zoals weergegeven in de afbeelding om de
onderkant van de rolborstel uit de robot te halen.

* Houd een uiteinde van de cirkel B in de afbeelding vast en til het omhoog en haal het eruit (omgekeerde
volgorde bij installatie).

« Gebruik gereedschap om de verstrengeling op de rolborstel en het vuil op de borstelharen schoon
te maken. Verlies de rubberen hoes op het kogellager niet. Na het schoonmaken, zet de rolborstel
(component) en de onderkant van de rolborstel terug in de robot.
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Waarschuwingscode Tabel

In geval van enkele veelvoorkomende storingen van de robot, zullen de volgende verschijnselen en
bijpehorende oplossingen verschijnen.

Probleemoplossing Oplossingen

Impact sensor fout De impact sensor zit vast. Tik meerdere keren op de strip om de strip terug op zijn plaats
te krijgen. Verplaats de robot naar een nieuwe locatie om opnieuw te starten.

Wandvolg fout Reinig het oppervlak van de wandvolg sensor om te zorgen dat deze vrij is van stof en
vuil.

Robotophangingsfout Zorg ervoor dat de grond vlak is, verwijder de obstakels die de ophangingen blokkeren,
en als de fout nog steeds bestaat, reinig dan de klif sensor aan de onderkant van de
robot.

Klif sensor fout Reinig de klif sensor aan de onderkant van de robot.

Zijkwast fout Verwijder de zijkwast, reinig de verstrikking en installeer deze opnieuw.

Rolborstel fout Verwijder de rolborstel, reinig de haren die op de rolborstel gewonden zijn en de
installatieplaats.

Zwenkwiel fout Controleer of de zwenkwielen vastzitten door vreemde voorwerpen en controleer of er

obstakels zijn die de wielen belemmeren om te draaien. Probeer te reinigen en opnieuw
op te starten.

Robot vast Verwijder de obstakels op de grond, verplaats de robot naar een nieuwe positie en start
opnieuw op.

De batterij is te laag, opladen | De stroom is laag, plaats de robot alstublieft terug op het oplaadstation om op te laden.
alstublieft

Batterijfout De temperatuur van de batterij is te hoog of te laag. Wacht totdat de batterij weer op
normale temperatuur is voordat u probeert te gebruiken.

Stofzuigventilator fout De stofzuigventilator werkt niet goed. Reinig de stofbak en het filter en start opnieuw op.

Wi-Fi verbindingsfout Controleer of de Wi-Fi gebruikersnaam en wachtwoord correct zijn en zorg ervoor dat de

SSID in de 2.4G modus werkt. Houd tijdens het verbinden de zender, het apparaat en de
mobiele telefoon zo dicht mogelijk bij elkaar.

Het oplaadstation kan de Zorg ervoor dat de voedingskabel van het oplaadstation goed is aangesloten, en de
robot niet opladen stekker in het stopcontact zit, en probeer daarna opnieuw op te laden.
De robot kan niet terug naar | Zorg ervoor dat er voldoende ruimte rond het oplaadstation is en dat er geen obstakels
het oplaadstation worden zijn. U kunt de robot handmatig op het oplaadstation plaatsen om op te laden.
gebracht
Filtervervanging Reinig en vervang het filter regelmatig.

Opmerking:

Als de bovenstaande methoden het probleem niet oplossen, probeer dan de volgende acties:

» Houd de knop “¢h’ van de robot lang ingedrukt en start de robot opnieuw op.

« Als het opnieuw opstarten van de robot het probleem niet oplost, stuur het apparaat dan naar het after-
sales servicecentrum voor reparatie.

Correcte verwijdering van dit product

« Deze markering geeft aan dat dit product niet met ander huishoudelijk afval in de hele EU mag worden
weggegooid.

« Om mogelijke schade aan het milieu of de menselijke gezondheid door ongecontroleerde
afvalverwijdering te voorkomen, moet u het verantwoord recyclen om het duurzame hergebruik van
materiéle hulpbronnen te bevorderen.

« Om uw gebruikte apparaat terug te sturen, gebruikt u de retour- en inzamelsystemen of neemt u contact

memmmmmm ~  op met de winkelier waar het product is gekocht. Zij kunnen dit product voor milieuvriendelijke recycling
aannemen.
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